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Verwendung der GPS-Funktionen

Dieser Abschnitt enthilt eine Anleitung zur Nutzung der verschiedenen GPS-Funktionen, mit
denen Thr Camcorder ausgestattet ist, sowie einige wichtige Hinweise hierzu. Lesen Sie vor der
Inbetriebnahme des Camcorders die folgenden Anweisungen und die Informationen in der
mitgelieferten ,,Bedienungsanleitung®

Was ist GPS?
Bei GPS (Global Positioning System) ]
handelt es sich um ein System, das einen 0‘ T ‘Q

4 i \d = ()
geografischen Standort iiber hochprizise US- & = %,
Weltraumsatelliten berechnet. Dieses System Q’ /// \\\ ’Q

ermoglicht die Bestimmung der genauen
Position auf der Erde. m‘,’)
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Verfligbare GPS-Funktionen

I Kartenindex

Sie konnen Filme oder Fotos anhand ihres Aufnahmeorts auf einer Landkarte suchen.

I IHRE POSITION

Sie koénnen die aktuelle Position auf einer Landkarte anzeigen.

I UHR AUTO.EINST. / LAND AUTO.EINST.

Der Camcorder passt bei allen Aufenthaltsorten die Uhrzeit und den Zeitunterschied w
automatisch an. ‘




Verwendung der GPS-Funktion

Stellen Sie den GPS-Schalter auf ON (¥® wird auf dem LCD-Bildschirm angezeigt). Der
Camcorder versucht daraufhin, eine Triangulation auszufithren. Wenn der Camcorder die
Triangulation erfolgreich durchfiithren kann, zeichnet er die Positionsdaten der Filme und
Fotos bei deren Aufnahme auf. Die Position des GPS-Schalters wird in der mitgelieferten
»Bedienungsanleitung” beschrieben.

@ Hinweise

¢ Die Anzeige wechselt je nach Empfangsstirke des GPS-Signals.

Triangulierungsstatus

GPS-Anzeigen

GPS-Empfangsstatus

wird ausgefiihrt

Funktion aus Keine Der GPS-Schalter ist auf OFF gestellt, oder der GPS-Empfinger
Anzeige funktioniert nicht ordnungsgemaf.

Schwierig M Da der Camcorder kein GPS-Signal finden kann, ist keine
Triangulation méglich. Verwenden Sie den Camcorder in einem
Freigeldnde.

Verarbeitung X9 Der Camcorder bestatigt das GPS-Signal und wird in Kiirze die

lauft Positionsdaten abrufen konnen. Warten Sie, bis der Camcorder die
Triangulation abgeschlossen hat.

Triangulation M Der Camcorder empfingt ein GPS-Signal und kann

wird ausgefiihrt Positionsdaten abrufen.

Triangulation 2l Der Camcorder empfingt ein starkes GPS-Signal und kann

Positionsdaten abrufen.

* Bei der Standardeinstellung ist der GPS-Schalter auf ON gestellt. Filme und Fotos, die mit aktiver
GPS-Triangulation aufgenommen werden, werden mit Positionsdaten aufgezeichnet. Wenn Sie keine
Positionsdaten aufnehmen mochten, stellen Sie den GPS-Schalter auf OFF.

* Bei der ersten Nutzung von GPS oder wenn Sie es seit lingerem nicht mehr verwendet haben, kann der
Abruf der Positionsdaten wenige Sekunden bis mehrere Minuten dauern.

* Wenn der GPS-Schalter auf ON gestellt ist, ist die GPS-Funktion auch bei ausgeschaltetem Camcorder
aktiv. Beim Starten und Landen von Flugzeugen muss der GPS-Schalter unbedingt auf OFF gestellt sein.

¢ Je nach GPS-Empfangsstarke konnen Sie méglicherweise keine Positionsdaten abrufen.

« Wenn MO angezeigt wird und die Triangulation lange dauert, stellen Sie den GPS-Schalter auf OFF und

dann wieder auf ON.



Der Aufnahmeort der Filme und Fotos

ist auf einer Landkarte verzeichnet. Sie

konnen einen Film oder ein Foto nach

seinem jeweiligen Aufnahmeort auswéhlen.

Wihlen Sie vorab das Aufnahmemedium

aus, das den Film oder das Foto enthilt, der

bzw. das abgespielt werden soll.

e Sie konnen den Kartenindex nur bei Filmen
und Fotos verwenden, die tiber Positionsdaten
verfiigen, welche aufgezeichnet wurden, da der
GPS-Schalter auf ON gestellt war.

e Sie konnen den Kartenindex nicht bei Fotos
verwenden, die auf einem ,, Memory Stick PRO
Duo“ aufgezeichnet wurden.

* Die Stelle, an der Sie die Landkarte
beriihren, wird automatisch in die Mitte
geriickt. Wenn Sie eine bestimmte Stelle
gedriickt halten, blittert die Landkarte
weiterhin.

. $ wird oben rechts im Miniaturbild des
Films oder Fotos ohne Positionsdaten
angezeigt.

[l Driicken Sie =1 (BILDER
ANZEIGEN).

Der Bildschirm VISUAL INDEX
erscheint.

E Beriihren Sie &
(¢?BILDANZEIGE) — [BIKARTE].

Kehrt zum Bildschirm VISUAL
INDEX zuriick

Zeigt Fotos an

[1]Zuriick

[2]Vor

[8]Mafistab

[4]Bildmarkierung

* Sie kénnen den Mafistab mit dem
Zoomhebel oder den Zoomtasten dndern
(W: grofier, T: kleiner).

E Bertihren Sie die Bildmarkierung,
an der Sie die Filme und Fotos
aufgezeichnet haben, die Sie
wiedergeben mochten.

Die Bildmarkierung wird jetzt rot
angezeigt. Die Filme oder Fotos, die
an diesem Ort aufgenommen wurden,
werden links im Bildschirm angezeigt.

ﬂ Beriihren Sie den gewiinschten
Film bzw. das gewiinschte Foto.

Die Wiedergabe beg
ausgewihlten Szene.




¢ Auf der Landkarte befindet sich der Norden
immer oben.

Wenn Sie mehrere Filme und Fotos am selben
Ort aufnehmen, wird auf dem LCD-Bildschirm
der zuletzt aufgenommene Film bzw. das zuletzt
aufgenommene Foto angezeigt.

Sie konnen den Bildschirm Kartenindex
auch durch Beriihren von f& (HOME) —
=) (BILDER ANZEIGEN) — [BJKARTE]
aufrufen.

Sie konnen das Miniaturbild des
wiederzugebenden Films oder Fotos auch
suchen, indem Sie in Schritt 3 E3/Ed beriihren.
Der Aufnahmeort des Films oder Fotos wird in
der Mitte der Landkarte angezeigt.

IHRE POSITION

Sie kénnen die aktuelle Position auf einer
Landkarte anzeigen.

Stellen Sie den GPS-Schalter auf ON, damit
der Camcorder die aktuellen Positionsdaten
abrufen kann.

Berlihren Sie auf dem
Aufnahmebildschirm 6& (6&IHRE
POSITION).

Die aktuelle Position wird in der Mitte des
LCD-Bildschirms angezeigt und markiert.
Wenn Sie eine bestimmte Stelle auf dem
Bildschirm beriihren, wird diese Stelle bei
der Anzeige des Gebiets auf der Landkarte
in die Mitte gerickt.

Beriihren Sie unten links im LCD-Bildschirm
@ (Current position), um die aktuelle
Position wieder in die Mitte zu versetzen.

SchlieBen der Landkartenanzeige
Beriihren Sie [X].

@ Hinweise
¢ Auf der Landkarte befindet sich der Norden
immer oben.

@ Tipps

¢ Sie kénnen den Mafistab mit dem Zoomhebel
oder den Zoomtasten dandern (W: grofier, T:
kleiner).

* Der Camcorder ruft die aktuellen
Positionsdaten alle 10 Sekunden ab. Je
nach Status der aktuellen Anfrage werden
die Anzeigen der Mitte-Markierung usw.
unterschiedlich angezeigt.

* Wenn der Camcorder die aktuellen
Positionsdaten nicht abrufen kann, wird die
Mitte-Markierung grau und die Landkarte zeigt
die letzte abgerufene Position an.

* Wenn Sie eine bestimmte Stelle gedriickt halten,
bldttert die Landkarte weiterhin.

e Sie konnen die aktuelle Position aufrufen,
indem Sie & (HOME) — £8 (SONSTIGES) —
[6IHRE POSITION] beriihren.

Durch den Abruf der Zeit- und
Positionsdaten beim GPS-System kann
sich der Camcorder immer auf die richtige

Ortszeit einstellen und den Zeitunterschied
automatisch ausgleichen.

ED Beriihren Sie A (HOME) —
i=s (EINSTELLUNGEN) — [ZEIT/
{AISPRACHE] — [UHR AUTO.
EINST.J/[LAND AUTO.EINST.].

21 Beriihren Sie die gewiinschte
Einstellung — oK — [B]— [X].




® Hinweise

e Sie miissen das Datum und die Uhrzeit am
Camcorder einstellen, bevor Sie ihn nutzen.

* Selbst wenn [UHR AUTO.EINST.] aktiviert ist,
kann es Abweichungen von einigen Sekunden
geben.

* Die Uhrzeit wird automatisch mit der Funktion

[UHR AUTO.EINST.] angepasst, wenn Sie den

Camcorder ausschalten und dieser wihrend

seiner Benutzung ein GPS-Signal empfingt.

Die Uhrzeit wird erst angepasst, wenn der

Camcorder ausgeschaltet wird. Auflerdem wird

die Uhrzeit nur angepasst, wenn der Camcorder

ein GPS-Signal empfingt; dies gilt auch, wenn
der GPS-Schalter auf ON gestellt ist.

Sobald ein Zeitunterschied beim aktuellen

Aufenthaltsort festgestellt wird, gleicht die

Funktion [LAND AUTO.EINST.] diesen

automatisch aus.

Je nach Auswahl des Landes bzw. der Region

fiir Thren Camcorder wird die Uhrzeit

moglicherweise nicht automatisch richtig
eingestellt. Stellen Sie in diesem Fall [UHR

AUTO.EINST.] und [LAND AUTO.EINST.]

auf [AUS].

KOORDINATEN

Der Camcorder kann die Koordinaten, die
mit den Filmen und Fotos aufgezeichnet
werden, wahrend der Wiedergabe anzeigen.

Beriihren Sie & (HOME) —

i=s (EINSTELLUNGEN) — [BILDANZEIGE
EIN.] — [DATENCODE] —
[KOORDINATEN] — —E— .

[1]Breitengrad
[2]Langengrad

Stérungsbehebung

Der Camcorder empfangt kein GPS-Signal.

¢ Der Camcorder kann moglicherweise auf
Grund von Hindernissen keine Funksignale
von GPS-Satelliten empfangen. Bringen Sie
den Camcorder in ein Freigeldnde und stellen
Sie den GPS-Schalter erneut auf ON.

Die aktuelle Position auf der Landkarte
des Camcorders weicht von der
tatsachlichen aktuellen Position ab.

¢ Beim Funksignal von GPS-Satelliten besteht
eine hohe Fehlertoleranz. Diese kann bis zu
mehrere hundert Meter betragen.



Informationen zu GPS

Das GPS-System besteht aus mindestens 24
GPS-Satelliten. Ein GPS-Empfinger empfingt
Funksignale von den Satelliten und berechnet die
aktuelle Position des Empfingers auf Basis der
orbitalen Informationen (Almanach-Daten) und
der Ubertragungsdauer der Signale usw.
Die Standortbestimmung wird als ,,Triangulation®
bezeichnet. Ein GPS-Empfinger kann durch den
Empfang von Signalen, die von mindestens 3
Satelliten ausgehen, den Breiten- und Lingengrad
des Standorts bestimmen.
¢ Da die GPS-Satelliten standig ihre Position
wechseln, kann die Standortbestimmung je
nach Standort und Zeitpunkt, an dem Sie den
Camcorder verwenden, linger dauern oder
manchmal sogar nicht méglich sein.
* Bei ,,GPS“ handelt es sich um ein System zur
Bestimmung des geografischen Standorts,
wobei Funksignale von GPS-Satelliten
trianguliert werden. Verwenden Sie den
Camcorder nicht an Orten, an denen
Funksignale blockiert oder reflektiert werden
- beispielsweise an schattigen Orten, die von
Gebiduden oder Baumen usw. umgeben sind.
Nutzen Sie den Camcorder stattdessen im
Freigelinde.
An Orten oder in Situationen, bei denen

Funksignale von den GPS-Satelliten

den Camcorder nicht erreichen, kénnen

moglicherweise keine Positionsdaten

aufgezeichnet werden - nachfolgend finden

Sie einige Beispiele fiir solche Orte oder

Situationen.

— In Tunneln, in geschlossenen Raumen oder
im Schatten von Gebéuden.

— Zwischen hohen Gebiuden oder in Gassen,
die von Gebduden umgeben sind.

— In der U-Bahn, an Orten, die von dichten
Bidumen umgeben sind, unter einer hohen
Briicke oder an Orten, an denen Magnetfelder
generiert werden wie beispielsweise in der
Nihe von Hochspannungsleitungen.

— In der Nihe von Geriten, die Funksignale mit
demselben Fregenzbereich generieren wie der
Camcorder. In der Nihe von Mobiltelefonen
mit einem Bereich von 1,5 GHz usw.

Hinweise zu Triangulationsfehlern

* Wenn Sie sich direkt nach der Einstellung des
GPS-Schalters auf ON an einen anderen Ort
begeben, kann der Triangulationsbeginn durch
den Camcorder linger dauern als wenn Sie an
diesem Ort geblieben wiren.

Fehler, die durch die Position der GPS-Satelliten
verursacht werden

Der Camcorder ermittelt iiber die Triangulation
automatisch Thre aktuelle Position, wenn er
Funksignale von mindestens 3 GPS-Satelliten
empfingt. Die Triangulationsfehlertoleranz
der GPS-Satelliten betragt ca. 30 m.

Je nach Positionsumgebung kann die
Triangulationsabweichung hoher sein. In
diesem Fall entspricht Ihre tatsichliche
Position moglicherweise nicht der Position
auf der Landkarte, die auf den GPS-
Informationen basiert. Heutzutage werden

die GPS-Satelliten vom US-amerikanischem
Verteidigungsministerium kontrolliert, was
bedeutet, dass der Grad der Genauigkeit unter
Umstanden absichtlich geandert wurde.

Fehler wihrend des Triangulationsprozesses
Der Camcorder ruft wihrend der Triangulation
alle 10 Sekunden Positionsdaten ab.

Da zwischen dem Abruf der Positionsdaten
und der Aufzeichnung der Positionsdaten auf
einem Bild ein geringer Zeitunterschied besteht,
entspricht die eigentliche Aufnahmeposition
moglicherweise nicht genau der Position auf
der Landkarte, die auf den GPS-Informationen
basiert.

Eingeschrénkte Nutzung von GPS in Flugzeugen

* Beim Starten und Landen eines Flugzeugs
miissen Sie den GPS-Schalter auf OFF
stellen und den Camcorder ausschalten; Sie
werden durch eine Durchsage im Flugzeug
entsprechend angewiesen. Nutzen Sie GPS
ansonsten in Ubereinstimmung mit den
jeweiligen Bestimmungen des Orts bzw. der
Situation.

Landkartendaten
* Der Camcorder enthalt fiir folgende Linder/

Regionen Landkartendaten.
Europa, Japan, Nordamerika, Ozeanien usw.



* Die integrierte Landkarte wird von den
folgenden Unternehmen unterstitzt: die
japanische Landkarte von Zenrin Co., Ltd.,
sonstige Gebiete von NAVTEQ.

* Die enthaltenen Kartendaten gelten ab der
Ausfertigung dieses Handbuchs.

* Mit Ausnahme bestimmter Wahrzeichen in
Japan, die in 3D dargestellt sind, werden die
GPS-Karten als 2-dimensionale Grafiken
dargestellt.

* Die Sprache auf der Landkarte kann nicht
gedndert werden.

* Die Kartendaten kénnen nicht von Thnen
aktualisiert werden.

* Der Maf3stab der Landkarte ist 25 m bis 6.000
km.

Geografisches Koordinatensystem

* Es wird das geografische Koordinatensystem
LWGS-84“ verwendet.

Urheberrecht

* Die Kartendaten des Camcorders sind
urheberrechtlich geschiitzt. Unbefugtes
Kopieren oder die sonstige Nutzung der
Kartendaten kann eine Verletzung des
Urheberrechts darstellen.

Navigationsfunktion
* Der Camcorder verfiigt nicht iiber eine
Navigationsfunktion, die GPS nutzt.
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Gebruik van GPS-functies

In dit hoofdstuk staat beschreven hoe de GPS-functies van uw camcorder werken, met
vermelding van enkele belangrijke opmerkingen bij het gebruik. Lees de volgende instructies
en raadpleeg ook de meegeleverde "Bedieningshandleiding” alvorens uw camcorder te
gebruiken.

Wat is GPS?

GPS (Global Positioning System) is een ]
systeem dat de positie bepaalt met behulp
van uiterst nauwkeurige Amerikaanse

g %
ruimtesatellieten. Met dit systeem kunt u uw Q’ /// \\\ ”

positie op de aarde precies bepalen. .g
‘iﬁ
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Beschikbare GPS-functies

I Kaartindex

U kunt een film of foto vinden aan de hand van de opnameplaats.

I UW LOCATIE

U kunt de huidige positie weergeven op een kaart.

I KLOK AUT.AANP. / GEBIED AUT.AANP.

Uw camcorder stelt de klok en het tijdverschil voor elke plaats automatisch in.




Hoe de GPS-functie gebruiken

Zet de GPS-schakelaar op ON (¥® verschijnt op het LCD-scherm). Uw camcorder probeert
de positie te bepalen. Wanneer uw camcorder de positie heeft kunnen bepalen, wordt deze
informatie opgeslagen voor het moment waarop films en foto’s werden opgenomen. De GPS-
schakelaar is aangegeven in de meegeleverde "Bedieningshandleiding".

@ Opmerkingen
¢ De indicator verandert volgens de sterkte van de GPS-signaalontvangst.
Positiebepaling GPS-indicatoren | GPS-ontvangststatus
Functie Geen De GPS-schakelaar staat op OFF of de GPS-ontvanger werkt niet
uitgeschakeld indicator zoals het hoort.
Moeilijk P () Uw camcorder ontvangt geen GPS-signaal zodat de positie niet
kan worden bepaald. Gebruik uw camcorder op een open plaats.
Verwerking M Uw camcorder verwerkt het GPS-signaal en geeft weldra de positie
aan. Wacht tot uw camcorder klaar is met de positiebepaling.
Positiebepaling M Uw camcorder ontvangt een GPS-signaal en kan de positie
bepalen.
Positiebepaling 2l Uw camcorder ontvangt een krachtig GPS-signaal en kan de

positie bepalen.

* De GPS-schakelaar staat standaard op ON. Films en foto’s die zijn opgenomen met positiebepaling door
GPS, worden opgenomen met positiegegevens. Zet de GPS-schakelaar op OFF om geen positiegegevens
te registreren.

* Wanneer u de GPS-functie voor het eerst of na lange tijd opnieuw gebruikt, kan het opvragen van de
positiegegevens enkele seconden duren.

* De GPS-functie werkt wanneer de GPS-schakelaar op ON staat, ook al is de camcorder uitgeschakeld.
Zorg ervoor dat de GPS-schakelaar in een vliegtuig op OFF staat tijdens het opstijgen en landen.

¢ De positie kan mogelijk niet worden bepaald afhankelijk van de sterkte van de GPS-ontvangst.

¢ Zet de GPS-schakelaar op OFF en weer op ON wanneer MO wordt weergegeven en de positiebepaling
een tijd duurt.



De plaats waar films of foto’s werden

opgenomen, is aangeduid op een kaart.

U kunt een film of foto selecteren

volgens de opnameplaats. Kies eerst het

opnamemedium met daarop de film die u

wilt afspelen.

* U kunt Kaartindex alleen gebruiken met films
en foto’s waarvoor positiegegevens werden
geregistreerd met de GPS-schakelaar op ON.

e U kunt Kaartindex niet gebruiken voor foto’s
die zijn opgenomen op een "Memory Stick PRO
Duo".

EP Druk op =1 (BEELDEN
WEERGEVEN).

Het VISUAL INDEX-scherm

verschijnt.

7] Raak & (& BEELDEN
WEERGEVEN) — [g1KAART] aan.

Terugkeren naar
VISUAL INDEX scherm

Toont foto’s

[1]Vorige

[2]Volgende

[3]Schaal

[4]Beeldmarkering

* U kunt de schaal wijzigen met de

zoomhendel of zoomknoppen (W: groter,
T: kleiner).

¢ Het punt dat u op de kaart aanraakt,
beweegt automatisch naar het midden.
Door een bepaald punt vast te houden,
blijft de kaart rollen.

* | verschijnt in de rechterbovenhoek van
de miniatuur van de film of foto zonder
positiegegevens.

Raak de beeldmarkering aan
voor de plaats waarvan u films
en foto’s wilt afspelen.

De beeldmarkering wordt rood. De
films of foto’s die op deze plaats zijn
opgenomen, worden links op het
scherm weergege.

ﬂ Raak de gewenste film of foto

Het afspelen start vanaf de gekozen
scéne.

* De kaart wordt altijd weergeven met het
noorden bovenaan.



* Wanneer u verscheidene films en foto’s op
dezelfde plaats opneemt, wordt de meest recente
film of foto weergegeven op het LCD-scherm.

¢ U kunt het Kaartindex-scherm ook laten
verschijnen door 1) (HOME) —

(=) (BEELDEN WEERGEVEN) —
[BJKAART] aan te raken.

* U kunt de miniatuur van de film of foto die u
wilt afspelen ook zoeken door EZ/EA aan te
raken in stap 3. De opnamelocatie van de film
of foto verschijnt in het midden van de kaart.

UW LOCATIE

U kunt de huidige positie weergeven op een
kaartmap.

Zet de GPS-schakelaar op ON zodat de
camcorder de huidige positiegegevens kan
registreren.

Raak & (8 UW LOCATIE) op het
opnamescherm aan.

De huidige positie wordt weergegeven

en gemarkeerd in het midden van het
LCD-scherm.

Door een bepaald punt op het scherm aan
te raken, wordt de kaart weergegeven met
dit punt in het midden.

Raak @ (Current position) links onderaan
het LCD-scherm aan om de huidige positie
weer in het midden te brengen.

Het kaartscherm sluiten
Raak [XT aan.

@ Opmerkingen
¢ De kaart wordt altijd weergeven met het
noorden bovenaan.

@ Tips

e U kunt de schaal wijzigen met de zoomhendel
of zoomknoppen (W: groter, T: kleiner).

* Uw camcorder registreert de huidige
positiegegevens om de 10 seconden. De
weergave van de markering in het midden
enz. verschilt volgens de status van de huidige
registratie.

* Wanneer uw camcorder de huidige
positiegegevens niet kan registreren, wordt
de markering in het midden grijs en wordt de
laatst geregistreerde positie weergegeven op
de kaart.

* Door een bepaald punt vast te houden, blijft de
kaart rollen.

* U kunt de huidige positie ook weergeven door
A (HOME) — 5 (OVERIG) — [B6UW
LOCATIE] aan te raken.

KLOK AUT.AANP./GEBIED AUT.

AANP.

Uw camcorder stelt automatisch de juiste
tijd in op basis van tijd- en positiegegevens
afkomstig van GPS.

EN Raak A (HOME) —
&= (INSTELLINGEN) — [KLOK/
fATAALINS.] — [KLOK AUT.
AANPJ/[GEBIED AUT.AANP] aan.

2] Raak een gewenste instelling aan
— oK — 2] — [X].

@ Opmerkingen

* Datum en tijd op uw camcorder moeten
worden ingesteld alvorens de camcorder te
gebruiken.



* Er kan een afwijking van enkele seconden zijn,
ook al is [KLOK AUT.AANP.] ingeschakeld.
De klok wordt automatisch ingesteld door
[KLOK AUT.AANP.] wanneer u uw camcorder
uitschakelt en die een GPS-signaal ontvangt
terwijl hij wordt gebruikt. De klok wordt

pas ingesteld wanneer de camcorder wordt
uitgeschakeld. De klok wordt ook alleen
ingesteld wanneer de camcorder een GPS-
signaal, zelfs al staat de GPS-schakelaar op ON.
De [GEBIED AUT.AANP.]-functie compenseert
automatisch het tijdverschil wanneer dit wordt
gedetecteerd voor de plaats waar men zich
bevindt.

De klok wordt mogelijk niet automatisch
ingesteld op de juiste tijd, afhankelijk van het

geselecteerde land/gebied voor uw camcorder.
Zet dan [KLOK AUT.AANP] en [GEBIED
AUT.AANP] op [UIT].

COORDINATEN

Tijdens het afspelen kan uw camcorder
de codrdinatiegegevens van films en fotos
weergeven.

Problemen oplossen

Raak ¢ (HOME) —

a=s (INSTELLINGEN) — [INS.
BLDWEERG.] — [GEGEVENSCODE]
— [COORDINATEN] — 6Kl — 21—
aan.

[1]Latitude
[2]Longitude

De camcorder ontvangt geen GPS-signaal.

¢ Uw camcorder ontvangt mogelijk geen
signalen van GPS-satellieten wegens
hindernissen. Breng uw camcorder in open
gebied en zet de GPS-schakelaar weer op ON.

De huidige positie op de kaart van de

camcorder wijkt af van de effectieve

huidige positie.

* De foutmarge van het signaal van de
GPS-satellieten is groot. De foutmarge kan
maximaal enkele honderden meter bedragen.



Betreffende GPS

GPS maakt gebruik van 24 of meer GPS-
satellieten. Een GPS-ontvanger ontvangt
radiosignalen van de satellieten en berekent de
huidige positie van de ontvanger aan de hand van
de omloopinformatie (kalendergegevens), reistijd
van de signalen, enz.

Een positie bepalen wordt ook "trianguleren”
genoemd. Een GPS-ontvanger kan de latitude

en longitude bepalen op basis van signalen van
minstens 3 satellieten.

Doordat GPS-satellieten voortdurend in
beweging zijn, kan de positiebepaling meer

tijd in beslag nemen of kan dit helemaal niet,

afhankelijk van de plaats en tijd waar en
wanneer u de camcorder gebruikt.

"GPS" is een systeem om de positie te bepalen
door triangulatie op basis van signalen van
GPS-satellieten. Gebruik de camcorder niet op
plaatsen waar radiosignalen worden gehinderd
of gereflecteerd, zoals nabij gebouwen of
bomen, enz. Gebruik de camcorder in open
gebied.

U kunt mogelijk geen positiegegevens opnemen
op plaatsen of in situaties waarin radiosignalen
van de GPS-satellieten de camcorder niet

bereiken, met name:

— In tunnels, binnen of nabij gebouwen.

— Tussen hoge gebouwen of in smalle straten
met hoge gebouwen.

— Onder de grond, in de buurt van bomen
met dicht gebladerte, onder een open
brug of op plaatsen met magnetische
velden zoals bijvoorbeeld in de buurt van
hoogspanningskabels.

— In de buurt van apparatuur die radiosignalen
produceert met dezelfde frequentie als de
camcorder: In de buurt van 1,5 GHz GSM’s,
enz.

Positiebepalingsfouten

¢ Als u zich meteen verplaatst nadat u de GPS-
schakelaar op ON hebt gezet, kan het langer
duren alvorens de camcorder de positie begint
te bepalen dan wanneer u ter plaatse blijft.

* Fout door positie van GPS-satellieten

De camcorder bepaalt automatisch uw

positie wanneer radiosignalen van minstens

3 GPS-satellieten worden ontvangen. De
positiebepalingsfout die GPS-satellieten toelaten
is ong. 30 m. Op sommige plaatsen kan de
fout groter zijn. In dit geval komt de effectieve
positie mogelijk niet overeen met de positie op
de kaart gebaseerd op de GPS-informatie. De
GPS-satellieten worden gecontroleerd door het
Amerikaanse Ministerie van Defensie en de
nauwkeurigheidsgraad kan opzettelijk worden
gewijzigd.

Fout tijdens positiebepaling

Tijdens de positiebepaling ontvangt de
camcorder om de 10 seconden positiegegevens.
Er is een kleine vertraging tussen het ogenblik
waarop de positiegegevens worden ontvangen
en opgenomen op een beeld, zodat de effectieve
positie mogelijk niet precies overeenstemt

met de positie op de kaart gebaseerd op de
GPS-informatie.

Gebruiksheperking van GPS op een vliegtuig

* Tijdens het opstijgen en landen van een
vliegtuig moet de GPS-schakelaar op OFF
staan en de camcorder zijn uitgeschakeld, zoals
dit ook wordt aangekondigd. Houd in andere
gevallen rekening met plaats en situatie bij het
gebruik van GPS.

Kaartgegevens

* De camcorder bevat kaartgegevens voor de
volgende landen/gebieden.

Europa, Japan, Noord-Amerika, Oceanié, enz.

* De ingebouwde kaart wordt beheerd door
de volgende bedrijven: kaart van Japan door
Zenrin Co., Ltd., andere gebieden door
NAVTEQ.

* De kaartgegevens zijn actueel bij de productie
van deze handleiding.

* GPS-kaarten worden 2-dimensionaal
weergegeven met uitzondering van sommige
bezienswaardigheden in Japan, die in 3D
worden weergegeven.

* U kunt de taal van de kaart niet wijzigen.

* U kunt de kaartgegevens niet bijwerken.

* De schaal van de kaart is 25 m tot 6.000 km.



Geografische codrdinaten
* Het coordinatenstelsel "WGS-84" wordt
gebruikt.

Auteursrechten

* De kaartgegevens van de camcorder zijn
auteursrechtelijk beschermd. Het kopiéren of
ander gebruik van de kaartgegevens zonder
toestemming kan een schending van de
auteursrechten inhouden.

Navigatiefunctie

* De camcorder heeft geen GPS-navigatiefunctie.
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Utilizar as funcoes de GPS

Esta secgio descreve como utilizar as fungdes de GPS disponiveis na cAmara de video, além de
fornecer algumas notas importantes sobre a respectiva utilizagdo. Antes de utilizar a cAmara
de video, leia as instrugdes seguintes e consulte o “Manual de Instrugées” fornecido.

O que é o GPS?
O GPS (Global Positioning System) é um ] L
sistema que calcula a localizagdo geografica a ‘Q‘ I %,
partir de satélites espaciais dos EUA altamente ‘\ = ,‘

i i ite identi ¢ N 9
precisos. O sistema permite identificar a sua < / \ (3

localizagdo exacta na Terra.
&<

Fungdes GPS que pode utilizar

0l Lista de mapas

Pode encontrar um filme ou fotografia num mapa, através do registo da respectiva localizagao.

I A SUA LOCALIZ.

Pode visualizar a localizagdo actual num mapa.

B AJUSTE AUTO.REL. / AJUST.AUT.AREA

A camara de video acerta automaticamente a hora e a diferen¢a horéria em cada zona. p




Como utilizar a fungéo de GPS

Defina o interruptor GPS para ON ) aparece no ecrd LCD). A cdmara de video comega

a tentar triangular. Quando a cAmara de video triangula com sucesso, grava a informagao de
localizagdo no momento em que os filmes e as fotografias foram gravados. Pode identificar o
interruptor de GPS consultando o “Manual de Instru¢des” fornecido.

@ Notas

¢ O indicador muda de acordo com a for¢a de recepgio do sinal GPS.

Estado de triangulacdo | Indicadores GPS | Estado de recepcdo GPS

Funcao desligada | Sem O interruptor GPS estd definido para OFF ou o receptor GPS nao
indicador estd a funcionar normalmente.
Dificil P () A camara de video ndo encontra um sinal GPS, por isso, ndo

consegue triangular. Utilize a cAmara de video numa drea aberta.

A processar M A camara de video estd a confirmar o sinal GPS e ird conseguir
adquirir a informagao de localizagdo em breve. Aguarde até que a
camara de video conclua a triangulagio.

A triangular M A cimara estd a receber um sinal GPS e consegue adquirir a
informagéo de localizagao.
A triangular >l A camara esta a receber um sinal GPS forte e consegue adquirir a

informagéo de localizagéo.

¢ O interruptor GPS esta definido para ON na predefini¢do. Os filmes e as fotografias gravados durante
a triangulagio por GPS serdo gravados com a informagao de localizagdo. Se ndo pretender gravar a
informagao de localizagdo, defina o interruptor GPS para OFE.

* Pode demorar entre vérios segundos a varios minutos a adquirir a informagao de localizagiao quando
utiliza o GPS pela primeira vez ou quando o utiliza ap6s intervalos longos.

* Mesmo que a camara de video esteja desligada, a fungao GPS estd a funcionar desde que o interruptor
GPS esteja definido ON. Certifique-se de que o interruptor GPS estd definido para OFF durante o
levantar v6o e a aterragem de um avido.

* Pode nio conseguir adquirir a informagao de localizagio dependendo da forga de recepgao GPS.

¢ Quando for apresentado M8 e demorar algum tempo a detectar a posi¢do, coloque o interruptor de GPS
em OFF e, de seguida, novamente em ON.



O local onde os filmes e as fotografias
foram gravados estd marcado num mapa.
Pode seleccionar um filme ou fotografia
gravando a localizagio. Seleccione o
suporte de gravagdo com o filme ou
fotografia que pretende reproduzir antes de
iniciar a operagao.

* Pode utilizar a Lista de mapas apenas com
filmes e fotografias com informagéo de
localizagio que foi gravada com o interruptor
GPS definido para ON.

* Nao pode utilizar a Lista de mapas com
fotografias gravadas no “Memory Stick PRO
Duo”.

N Prima (=] (VER IMAGENS).
Aparece o ecrd VISUAL INDEX.

2] Toque em & (£ VER IMAGENS)
— [BIMAPA].

Regressa ao ecra VISUAL INDEX

Apresenta fotografias
[1]Anterior
[2]Seguinte
[8]Escala

[4]Marcador de imagen

¢ Pode alterar a escala utilizando o selector
de zoom ou os botdes de zoom (W: maior,
T: menor).

* O ponto em que toca no mapa desloca-se
para o centro automaticamente. Se segura
um certo ponto, 0 mapa continua a
deslocar.

* | aparece no canto superior direito da
miniatura do filme ou fotografia sem
informagéo de localizagéo.

2] Toque no marcador de imagem
onde gravou os filmes e as
fotografias a reproduzir.

O marcador de imagem fica vermelho.
Os filmes ou as fotografias gravados
nessa localiza¢do sdo visualizados a
esquerda do ecra.

ﬂ Toque no filme ou fotografia
pretendidos.

Inicia-se a reprodugéo a partir da cena
seleccionada.

¢ O mapa apresenta sempre o Norte em cima.
¢ Quando grava vérios filmes e fotografias
na mesma localizagdo, o filme ou fotografia
gravado mais recentemente serd apresentado
no ecrd LCD.



* Pode também apresentar o ecra Lista de
mapas tocando em f (HOME) — =] (VER
IMAGENS) — [BIMAPA].

* Pode também pesquisar pela miniatura do filme
ou fotografia que pretende reproduzir tocando
/B no passo 3. A localizagio de gravagio
do filme ou fotografia serd apresentada no
centro do mapa.

A SUA LOCALIZ.

Pode visualizar a localizagdo actual num
mapa.

Defina o interruptor GPS para ON para
que a cAmara de video possa adquirir a
informacéo de localizagdo actual.

Toque em B& (B A SUA LOCALIZ.) no
ecra de gravacao.

A localizagao actual ¢ visualizada e marcada
no centro do ecrd LCD.

Se tocar num certo ponto do ecrd, o mapa
mostra a drea com esse ponto no centro.
Toque em @) (Posi¢ao actual) no canto
inferior esquerdo do ecra LCD para
deslocar a localizagdo actual de novo para

o centro.

@ Sugestoes

* Pode alterar a escala utilizando o selector de

zoom ou os botdes de zoom (W: maior, T:

menor).

A cimara de video adquire a informagao

de localizagdo actual a cada 10 segundos.

As visualizagdes do marcador central, etc.,

aparecem de forma diferente de acordo com o

estado da consulta actual.

Quando a camara de video nio consegue

adquirir a informagao de localizagdo actual, o

marcador central fica cinzento e o mapa mostra

a tltima posi¢ao adquirida.

* Se segura um certo ponto, 0 mapa continua a
deslocar.

* Pode também visualizar a localizagdo actual
tocando em (HOME) — B2 (OUTROS) —
[65A SUA LOCALIZ.].

AJUSTE AUTO.REL./AJUST.AUT.AREA

A sua camara de video pode manter a hora
acertada e compensar automaticamente

a diferenga horaria, ao adquirir as
informacdes da hora e localizacdo a partir
do sinal de GPS.

El Toque em A (HOME) — &
(DEFINICOES) — [DEF.RLG./@&IDI]
— [AJUSTE AUTO.REL.]/[AJUST.
AUT.AREA].

Para fechar o ecra de mapa
Toque em [X1.

@ Notas

* O mapa apresenta sempre o Norte em cima.

2 Toque numa definicao
pretendida — 0K — B] — [X].

@ Notes

* Tem de definir a data e hora na cAmara de video
antes de a utilizar.

* Podem existir discrepancias de poucos
segundos mesmo que [AJUSTE AUTO.REL.]
esteja activado.



¢ O reldgio ¢é ajustado automaticamente [AJUSTE
AUTO.REL.] quando desliga a cAmara de video
se a camara de video estd a receber um sinal
GPS enquanto estd a ser utilizado. O rel6gio ndo
¢ ajustado até a cimara de video ser desligada.
Além disso, o rel6gio nao ¢ ajustado a menos
que a camara de video esteja a receber um
sinal GPS, mesmo que o interruptor GPS esteja
definido para ON.

* A fungio [AJUST.AUT.AREA] compensa
automaticamente a diferenga horaria, sempre
que esta for detectada na zona actual.

* O reldgio pode nio ser regulado para a hora
correcta automaticamente, dependendo do
pais/regido seleccionado para a camara de
video. Neste caso, defina [AJUSTE AUTO.REL.]
e [AJUST.AUT.AREA] para [DESLIGAR].

COORDENADAS

Durante a reprodugio, a cAmara de video
pode apresentar os dados das coordenadas
registados nos filmes e nas fotografias.

Toque em A (HOME) — =5
(DEFINIC()ES) — [VER DEF.
IMAGENS] — [COD.DADOS] —
[COORDENADAS] — —B]—
.

[1]Latitude
[2]Longitude

Resolucao de
problemas

A camara de video nao esta a receber um
sinal GPS.

* A sua camara de video pode nio conseguir
receber sinais de radio de satélites GPS devido
a obstrugdes. Leve a camara de video para
uma drea aberta e defina o interruptor GPS
novamente para LIGAR.

A localizacéo actual no mapa da camara
de video é diferente da localizagao actual
real.

¢ A margem de erro do sinal de réddio de satélites
GPS ¢ grande. A margem de erro pode ter no
maximo até varias centenas de metros.



Sobre GPS

O sistema GPS consiste em 24 ou mais satélites

GPS. Um receptor GPS recebe sinais de radio a
partir dos satélites e calcula a localizagéo actual

do receptor com base na informagéo orbital e
tempo de trajecto dos sinais, etc.

Determinar uma localizagio denomina-se
“triangula¢do”. Um receptor GPS pode determinar
a latitude e longitude da localizagéo recebendo
sinais de 3 ou mais satélites.

Visto que a posi¢ao dos satélites GPS varia
constantemente, pode demorar mais tempo a
determinar a localizagdo ou o receptor pode
nem conseguir determinar a localizagéo,
dependendo da localizagao e hora que utiliza a
cémara de video.

“GPS” é um sistema para determinar a

localizagdo geografica triangulando sinais de

réddio a partir de satélites GPS. Evite utilizar a

camara de video em locais onde os sinais de

rédio sdo bloqueados ou reflectidos, como um
local rodeado por edificios ou arvores, etc.

Utilize a cimara de video em ambientes a céu

aberto.

Pode nio conseguir gravar uma informagao

de localizagdo em localizagdes ou em situagdes

onde os sinais de radio dos satélites GPS nao
alcangam a cdmara de video, tais como.

— Em tuneis, dentro de casa ou rodeado por
edificios.

— Entre edificios altos ou em ruas estreitas
rodeadas por edificios.

— Em localizagoes subterraneas, localizagoes
rodeadas por arvores densas, sob um ponte
elevada ou em localizagdes onde campos
magnéticos sao gerados, como perto de cabos
de alta tensdo.

— Perto de dispositivos que geram sinais de
rédio da mesma banda de frequéncia que a
camara de video: perto de telemdveis com
banda 1,5 GHz, etc.

Acerca da triangulagdo de erros

Se se deslocar para outra localizagao logo ap6s
ter definido o interruptor GPS para ON, pode
demorar mais tempo para a cimara de video
comegar a triangular, do que quando se mantém
no mesmo local.

* Erro causado pela posi¢do dos satélites GPSA
camara de video triangula automaticamente a
localizagdo actual quando a camara de video
recebe sinais de radio de 3 ou mais satélites
GPS. O erro de triangulagdo permitido pelos
satélites GPS é cerca de 30 m. Dependendo do
ambiente da localizagdo, o erro de triangulagio
pode ser maior. Neste caso, a sua localizagio
real pode ndo corresponder com a localizagao
no mapa, com base na informagao GPS.
Entretanto, os satélites GPS sdo controlados
pelo Departamento de Defesa dos EUA e o grau
de precisdo pode ser alterado intencionalmente.
Erro durante o processo de triangulagao

A cimara de video adquire informagdes de
localizagdo a cada 10 segundos, durante a
triangulagdo. Existe uma ligeira diferenga

de tempo entre quando a informagéo da
localizagdo é adquirida e quando a informagéao
de localizagio é gravada numa imagem, por
isso, a localizagdo de gravagio real pode nao
corresponder exactamente a localizagdo no
mapa com base na informagao GPS.

Acerca da restricdo de utilizagdo do GPS num avido

* Durante o levantar voo e aterragem de
um avido, defina o interruptor GPS para
DESLIGAR e desligue a cAmara de video, como
serd anunciado a bordo. Noutros casos, utilize
0 GPS em conformidade com as regulagées do
local ou situagio.

Acerca dos dados de mapa

* A camara de video contém dados de mapa para
os seguintes paises/regides.

Europa, Japao, América do Norte, Oceénia, etc.

* O mapa integrado ¢ realizado por empresas
como; Mapa do Japao por Zenrin Co., Ltd.,
outras areas por NAVTEQ.

* Os dados cartograficos incluidos tém a data de
produgio deste manual.

* Os mapas GPS ird aparecer em graficos
bidimensionais excepto em certos locais no
Japdo, que irdo aparecer em 3D.

* Nao ¢ possivel alterar o idioma do mapa.

* Nao ¢é possivel actualizar os dados de mapa.

* A escala do mapa ¢ 25 m para 6.000 km.



Acerca do sistema de coordenadas geogréficas

* E utilizado o sistema de coordenadas
geogrificas “WGS-84”.

Acerca dos direitos de autor

* Os dados de mapa da cdmara de video estdao
protegidos por direitos de autor. A copia ndo
autorizada ou outra utiliza¢do dos dados de
mapa pode representar uma violagio das leis de
direitos de autor.

Acerca da func@o de navegacao
* A cimara de video ndo tem uma fungio de
navegagio que utiliza GPS.
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Uso delle funzioni GPS

Questa sezione descrive come utilizzare le funzioni GPS di cui ¢ dotata la videocamera
e fornisce anche alcune note importanti sull’utilizzo. Leggere le istruzioni seguenti e
fare riferimento anche al “Manuale delle istruzioni”in dotazione, prima di utilizzare la
videocamera.

Cos'e il GPS?

11 GPS (Global Positioning System) & un ] T

sistema che calcola I'ubicazione (localita) ‘Q‘ T ‘Q‘
geografica da satelliti spaziali statunitensi ’\ = ,‘
estremamente accurati. Questo sistema Q’ /// \\\ ”

consente di individuare con precisione
l'ubicazione esatta dell'utente sulla Terra. m./')

Funzioni GPS che é possibile utilizzare

I Indice mappa
E possibile trovare un filmato o una foto su una mappa mediante la sua ubicazione (localita) di
registrazione.

I LOCALITA

E possibile visualizzare 'ubicazione corrente su una mappa.
.

# REG.OROL.AUTO / REG.AUTO AREA ﬂ
La videocamera regola lorologio e la differenza di orario in ciascuna zona automaticamente. '




Come utilizzare la funzione GPS

Impostare l'interruttore GPS su ON (x® viene visualizzato sullo schermo LCD). La

videocamera inizia un tentativo di triangolazione. Quando la videocamera riesce a triangolare

con successo, registra le informazioni sull'ubicazione al momento in cui sono vengono
registrati i filmati e le foto. E possibile identificare l'interruttore GPS mediante il “Manuale
delle istruzioni” in dotazione.

@ Note

* Lindicatore cambia a seconda della potenza della ricezione del segnale GPS.

corso

Stato della Indicatori GPS Stato della ricezione GPS

triangolazione

Funzione Nessun Linterruttore GPS ¢ impostato su OFF, oppure il ricevitore GPS

disattivata indicatore non sta funzionando normalmente.

Difficoltosa F () La videocamera non riesce a trovare un segnale GPS, pertanto non
riesce a triangolare. Utilizzare la videocamera in un‘area aperta.

Elaborazione M La videocamera sta verificando il segnale GPS, e sara presto in
grado di acquisire le informazioni sull'ubicazione. Attendere che la
videocamera completi la triangolazione.

Triangolazione in M La videocamera sta ricevendo un segnale GPS ed ¢ in grado di

corso acquisire le informazioni sull'ubicazione.

Triangolazione in 2l La videocamera sta ricevendo un forte segnale GPS ed ¢ in grado

di acquisire le informazioni sull'ubicazione.

e Linterruttore GPS é impostato su ON nell'impostazione predefinita. I filmati e le foto registrati durante

la triangolazione mediante il GPS verranno registrati con informazioni sull'ubicazione. Se non si desidera

registrare le informazioni sull'ubicazione, impostare I'interruttore GPS su OFE,

 Potrebbero occorrere da svariati secondi a svariati minuti per acquisire le informazioni sull'ubicazione,

quando si utilizza il GPS per la prima volta o lo si utilizza di nuovo dopo lunghi intervalli.

¢ Anche se si spegne la videocamera, la funzione GPS continua ad essere operativa finché l'interruttore
GPS ¢ impostato su ON. Assicurarsi che I'interruttore GPS sia impostato su OFF durante il decollo e
latterraggio di un aeroplano.

 Potrebbe non essere possibile acquisire le informazioni sull'ubicazione, a seconda della potenza della

ricezione GPS.

C
* Quando viene visualizzato il simbolo ¥® e la triangolazione richiede molto tempo, impostare
I'interruttore GPS su OFF e quindi di nuovo su ON.



Indice mappa

Lubicazione in cui sono stati registrati

filmati e foto viene contrassegnata su una

mappa. E possibile selezionare un filmato

o una foto in base all'ubicazione della

registrazione. Selezionare il supporto di

registrazione contenente il filmato o la foto

che si desidera riprodurre prima di iniziare
questa operazione.

* E possibile utilizzare 'Indice mappa solo con
filmati e foto che dispongono di informazioni
sullubicazione registrate con I'interruttore GPS
impostato su ON.

* Non ¢ possibile utilizzare I'Indice mappa con
foto registrate su “Memory Stick PRO Duo”.

Nl Premere B (VISUALIZZA
IMMAGINI).

Viene visualizzata la schermata
VISUAL INDEX.

I7)| Toccare & (#VISUALIZZA
IMMAGINI) — [BIMAPPA].

Torna alla schermata VISUAL INDEX

Visualizza le foto
[1]Precedente
[2]Successiva

[3]Scala

[4]Indicatore dellimmagine

e E possibile cambiare la scala utilizzando la
leva o i tasti dello zoom (W: piti grande, T:
pit piccola).

¢ Il punto toccato sulla mappa scorre
automaticamente verso il centro. Se si tiene
premuto un determinato punto, la mappa
continua a scorrere.

o N apparira nell'angolo superiore destro
della miniatura del filmato o della foto
privi di informazioni sull'ubicazione.

E Toccare l'indicatore
dell'immagine in cui sono stati
registrati i filmati e le foto da
riprodurre.

Lindicatore dellimmagine diventa
rosso. I filmati o le foto registrati presso
tale ubicazione vengono visualizzati sul
lato sinistro dello schermo.

ZY Toccare il filmato o la foto
desiderati.

dalla scena selezionata.

¢ La mappa visualizza sempre il nord in alto.



* Se si registrano numerosi filmati e foto nella
stessa ubicazione, il filmato o la foto registrati
pitt di recente verranno visualizzati sullo
schermo LCD.

e E anche possibile visualizzare la schermata
Indice mappa toccando [ (HOME) — =)
(VISUALIZZA IMMAGINI) — [BIMAPPA].

* E anche possibile cercare la miniatura del
filmato o della foto che si desidera riprodurre
toccando EN/B4 al punto 3. Lubicazione di
registrazione del filmato o della foto verra
visualizzata al centro della mappa.

LOCALITA

E possibile visualizzare l'ubicazione
corrente su una mappa.

Impostare l'interruttore GPS su ON in
modo che la videocamera possa acquisire le
informazioni sull'ubicazione corrente.

Toccare 8 (66 LOCALITA) nella
schermata di registrazione.

Lubicazione corrente viene visualizzata e
indicata al centro dello schermo LCD.

Se si tocca un determinato punto sullo
schermo, la mappa mostra l'area con tale
punto al centro.

Toccare @ (Current position) nella parte
inferiore sinistra dello schermo LCD per
spostare I'ubicazione corrente di nuovo al
centro.

Per chiudere la schermata della mappa
Toccare [X]1.

@ Note

* La mappa visualizza sempre il nord in alto.

@ Suggerimenti

¢ E possibile cambiare la scala utilizzando la
leva o i tasti dello zoom (W: piu grande, T: pitt
piccola).

* La videocamera acquisisce informazioni
sull'ubicazione corrente ogni 10 secondi. Le
visualizzazioni dell'indicatore centrale, e cosi
via, appaiono in modo diverso a seconda dello
stato della richiesta corrente.

Quando la videocamera non ¢ in grado di
acquisire le informazioni sull'ubicazione
corrente, I'indicatore centrale diventa grigio e la
mappa mostra 'ultima ubicazione acquisita.

Se si tiene premuto un determinato punto, la
mappa continua a scorrere.

E anche possibile visualizzare Pubicazione
corrente toccando & (HOME) — =2 (ALTRO)
— [BLOCALITA].

REG.OROL.AUTO/REG.AUTO AREA

La videocamera ¢ in grado di mantenere
lora corretta e di compensare la differenza
di fuso orario automaticamente, mediante

lacquisizione delle informazioni sullora e
sull'ubicazione dal GPS.

EN Toccare A (HOME) —
i= (IMPOSTAZIONI) — [IMP.OR./
fAILING.] — [REG.OROL.AUTO]/
[REG.AUTO AREA].

1 Toccare un'impostazione
desiderata — oKl — =] — [X].

@ Note

* E necessario impostare la data e lora sulla
videocamera prima di utilizzare la videocamera.



* Potrebbero sussistere delle discrepanze di alcuni
secondi anche quando la funzione [REG.OROL.
AUTO] é attivata.

Lorologio viene regolato automaticamente dalla
funzione [REG.OROL.AUTO] quando si spegne
la videocamera, se questultima sta ricevendo

un segnale GPS mentre ¢ in uso. Lorologio non
viene regolato finché la videocamera non viene
spenta. Inoltre, lorologio non viene regolato se
la videocamera non sta ricevendo un segnale
GPS, anche se l'interruttore GPS & impostato
su ON.

¢ La funzione [REG.AUTO AREA] compensa
automaticamente la differenza di fuso orario
quando rileva una differenza di orario con la
zona corrente.

e Lorologio potrebbe non venire regolato
sullora corretta automaticamente, a seconda
della nazione/area geografica selezionata per
la videocamera. In questo caso, impostare le
funzioni [REG.OROL.AUTO] e [REG.AUTO
AREA] su [DISATTIV.].

COORDINATE

Durante la riproduzione, la videocamera
¢ in grado di visualizzare le informazioni
sulle coordinate registrate su filmati e foto.

Toccare A (HOME) —

i= (IMPOSTAZIONI) — [IMP.
VISUAL.IMM.] — [CODICE DATI] —
[COORDINATE] — —B— .

[1]Latitudine
[2]Longitudine

Risoluzione dei
problemi

La videocamera non riceve un segnale
GPS.

* La videocamera potrebbe non essere in grado
di ricevere segnali radio da satelliti GPS a
causa di ostacoli. Portare la videocamera
in unarea aperta e impostare di nuovo
l'interruttore GPS su ON.

L'ubicazione corrente sulla mappa della
videocamera é diversa dall'ubicazione
corrente effettiva.

¢ Il margine di errore del segnale radio dai
satelliti GPS ¢ ampio. Il margine di errore
massimo puo arrivare a svariate centinaia di
metri.



Informazioni sul
sistema GPS

1l sistema GPS si compone di 24 o pit satelliti

GPS. Un ricevitore GPS riceve i segnali radio

dai satelliti, e calcola 'ubicazione corrente del

ricevitore in base alle informazioni orbitali (dati

di almanacco) e al tempo di percorrenza dei

segnali, e cosi via.

La determinazione di un'ubicazione viene

chiamata “triangolazione”. Un ricevitore GPS

puo stabilite la latitudine e la longitudine

dell'ubicazione ricevendo segnali da almeno 3

satelliti.

* Poiché le posizioni dei satelliti GPS variano
costantemente, il rilevamento dell’'ubicazione
potrebbe richiedere un tempo pit lungo,
oppure il ricevitore potrebbe non essere affatto
in grado di stabilire I'ubicazione, a seconda
di questultima e del tempo di utilizzo della
videocamera.

11 “GPS” ¢ un sistema per stabilire l'ubicazione
geografica triangolando segnali radio da satelliti
GPS. Evitare di utilizzare la videocamera in
luoghi in cui i segnali radio siano bloccati

o riflessi, ad esempio un luogo in ombra
circondato da edifici o alberi, e cosi via.
Utilizzare la videocamera in ambienti a cielo
aperto.

Potrebbe non essere possibile registrare

informazioni sull'ubicazione in ubicazioni o
situazioni in cui i segnali radio provenienti dai
satelliti GPS non raggiungano la videocamera,
come quelle seguenti.

— In tunnel, in interni o sotto lombra di edifici.

— Tra edifici alti o strade strette circondate da
edifici.

— In ubicazioni sotterranee, ubicazioni
circondate da numerosi alberi, sotto ponti alti
o0 in ubicazioni in cui vengano generati campi
elettromagnetici, ad esempio in prossimita di
cavi ad alto voltaggio.

— In prossimita di apparecchi che generino
segnali radio nella stessa banda di frequenza
della videocamera: in prossimita di telefoni
cellulari su banda a 1,5 GHz, e cosi via.

Informazioni sugli errori di triangolazione

* Se l'utente si sposta in unaltra ubicazione
subito dopo aver impostato l'interruttore GPS
su ON, la videocamera potrebbe impiegare un
tempo pitl lungo per iniziare la triangolazione,
in confronto alle situazioni in cui l'utente resta
nello stesso posto.

Errore provocato dalla posizione dei satelliti
GPS

La videocamera triangola automaticamente
l'ubicazione corrente dell'utente quando

riceve segnali radio da almeno 3 satelliti GPS.
Lerrore di triangolazione consentito dai satelliti
GPS é di circa 30 m. A seconda dellambiente
dell'ubicazione, lerrore di triangolazione
potrebbe essere maggiore. In questo caso,
l'ubicazione effettiva dell'utente potrebbe non
coincidere con l'ubicazione sulla mappa basata
sulle informazioni GPS. Peraltro, i satelliti

GPS sono controllati dal Dipartimento della
difesa degli Stati Uniti, e il grado di accuratezza
potrebbe venire modificato intenzionalmente.
Errore durante la procedura di triangolazione

La videocamera acquisisce informazioni
sullubicazione ogni 10 secondi durante la
triangolazione.Sussiste una leggera differenza

di tempo dal momento in cui vengono acquisite
le informazioni sull'ubicazione al momento

in cui tali informazioni vengono registrate su
un’immagine; pertanto, 'ubicazione effettiva
della registrazione potrebbe non coincidere
esattamente con l'ubicazione sulla mappa basata
sulle informazioni GPS.

Limitazioni dell'uso del GPS sugli aeroplani

* Durante il decollo e l'atterraggio di un
aeroplano, impostare l'interruttore GPS su
OFF e spegnere la videocamera, seguendo le
istruzioni fornite dallannuncio a bordo. In altri
casi, utilizzare il GPS in base alle normative del
luogo o della situazione.

Dati delle mappe

* Lavideocamera contiene dati di mappe per le
nazioni/aree geografiche seguenti.
Europa, Giappone, America del Nord, Oceania,
cosi via.



* La mappa incorporata ¢ fornita dalle aziende
seguenti: mappa del Giappone da Zenrin Co.,
Ltd., altre zone geografiche da NAVTEQ.

e I dati delle mappe inclusi sono aggiornati alla
data di produzione del presente manuale.

* Le mappe GPS verranno visualizzate con una
grafica bidimensionale, fatta eccezione per
determinati punti di riferimento in Giappone,
che verranno visualizzati in 3D.

* Non ¢ possibile cambiare la lingua sulla mappa.

* Non ¢ possibile aggiornare i dati delle mappe.

* La scala della mappa va da circa 25 metri a 6000
chilometri.

Sistema di coordinate geografiche
* Viene utilizzato il sistema di coordinate
geografiche “WGS-84”.

Copyright

* I dati delle mappe della videocamera sono
protetti da copyright. La copia non autorizzata
o altri usi dei dati delle mappe potrebbero
contravvenire alle leggi sul copyright.

Funzione di navigazione
* Lavideocamera non dispone di una funzione di
navigazione che utilizzi il GPS.

Australia

Copyright. Based on data provided under license

from PSMA Australia Limited (www.psma.com.

au).

Austria

© Bundesamt fiir Eich- und Vermessungswesen

Croazia, Estonia, Lettonia, Lituania, Polonia e

Slovenia

© EuroGeographics

Francia

source: Géoroute” IGN France & BD Carto® IGN

France

Germania

Die Grundlagendaten wurden mit Genehmigung

der zustaendigen Behoerden entnommen.

Gran Bretagna

Based upon Crown Copyright material.

Grecia

© EuroGeographics; Copyright Geomatics Ltd.

Ungheria

Copyright © 2003; Top-Map Ltd.

Italia

La Banca Dati Italiana ¢ stata prodotta usando

quale riferimento anche cartografia numerica ed

al tratto prodotta e fornita dalla Regione Toscana.

Giappone

* BARDMRDIERICHco T ELiERR
DEGERC.BRFETD2H5FHD 1 #IfEK
ZEALTVET, (RERES T20%ME FH
204-46%5)

* BADMRDIERICH o T ELibiERR
DAGER T BROESTERH1-No.3[B%
ARICHITOREBAEDHIEE | ZEALT
WET, (ARES ErHERE/85 T
1664H823H)

Norvegia

Copyright © 2000; Norwegian Mapping Authority

Portogallo

Source: IgeoE - Portugal

Spagna

Informacién geogréfica propiedad del CNIG

Svezia

Based upon electronic data © National Land

Survey Sweden.

Svizzera

Topografische Grundlage: © Bundesamt fiir

Landestopographie.






Xprion Asrtoupylwv GPS

TNV eVOTITA QUTH TIEPLYPAPETAL O TPOTIOG XProNG Twv Aettovpytdy GPS pe Tig omoieg eivat
ebomAopévn 1 PLVTEOKAEPA KAl TAPEXOVTAL GTIHAVTIKEG OT|UELDTELG YIat Tr) XPTiOT) TOVG.
AtaBéote 11 akdrovBeg 0dnyieg kat emiong avatpéEte ato mapexdpevo "Odnyog Xprong”
TPLV XPNOLUOTIOWOETE TN PIVTEOKAEPA.

Ti eivat to GPS;

To GPS (Global Positioning System) ivat ]

éva ovoTnpa oL VToloyilel TN YewypaQiki ‘Q‘ &, ‘Q‘

Béon anod StaoTnuikovg SopuPOpovs HeydAng ’\ = ,‘
akpipetag twv HILA. To cvothua avtd Q’ /// \\\ ”

oag Sivel T SuvaTtOTNTA VA ONUEWOETE (e
akpifeta t Oéon oag ot Iny. m./')

AVABRRN

Aertoupyieg GPS mou umopeite va
XPNOIUOTIOINOETE

Il Aiota xaptn

Mropeite va Bpeite pia Tawvia 1} pwtoypagia oe xaptn and T Tomodecia eyypagng .

I HOEXH ZAX

Mropeite va tpoPfarlete Tnv tpéxovoa tonobeaia oe xaptn.
—— ——

N AYT.PYO.QPAY / AYT.PYO.MEPIOX.
H Bvteokdapepa pubuilet To poAot kat T Stagopd wpag o€ kabe TePLOXT AVTOHATA. ﬂ



Tpdmog xpriong tng Aertoupyiag GPS

O¢ote 10 Staxomntn GPS oto ON (ot 086vn LCD epgpaviletat X9). H Buvteokduepa
apxiCet va mpoomabei va kdvet Tprywvomoinon. Otav n Prvteokapepa KaveL Tptywvomnoinan

pe emtvyia, Ba kataypdyel Tig TAnpo@opieg Tomobesiag Tr Gy TOL EYYPAPNKAY Ot
Tawvieg kat oL wtoypagiec. Mmopeite va avayvwpicete 1o Stakdmtn GPS amnd to mapexouevo
"Odnyog Xprong'.

@ ZNHEWOELG
o H évdeifn alldlet avdhoya pe tnv oxd e Ajyng tov onjpatog GPS.
Katdotaon Evoeieic GPS Katdotaon Mjung GPS
TpIywvomoinang
Anevepyomoinuévn | Xwpic O Sakomtng GPS eivat oto OFF 1} 0 8¢ktng GPS Sev Aettovpyei
Aertoupyia évdelén KAVOVIKA.
AUGKOAN F () H Brvreokapepa Sev pmopei va Ppet orjpa GPS. Zvvendg, Sev

umopel va kavet Tprywvomoinor. Xpnotponomote t Brvteokduepa
0€ AVOIKTO XWpO.

Te e€€NEn 0 H Brvreokapepa emPePadvet o ofjpa GPS kat ovvtopa Ba éxet
™ SvvatdtnTa Ajyng mAnpogopiv tonobeoiag. Ieptuévete éwg
0TOV 1) PIVTEOKAEPA ONOKANPWOEL TNV TPLYWVOTOINOT).

lveta M H Brvreokapepa hapPaver orjpa GPS kat prropei va kavet Mym
Tptywvoroinon mAnpo@opLdy Tomobeaiag.

lvetau 2l H Brvreokapepa hapPavet oxvpo onua GPS kat umopei va kdvet
Tptywvoroinon Ayn mAnpogopuwv tomobeaiag.

* O Siakontng GPS eivat 6o ON oty mpoemiheypévn pdOpion. Ot Tatvieg kat ot pwToypaPieg Tov
eyypagovtat katd tnv Tprywvomnoinon and to GPS Ba eyypagovy pe mAnpogopieg Tonobeoiag. Eav dev
Béete va yiver eyypagn mAnpogopudv tomobesiag, O¢ote o Stakdmtn GPS oto OFE

Mropei va xpetaotovv Aiya Sevtepolenta éwg Aiya Aemtd yia va yivelr Afjyn mAnpogopdv tomobeaiog
otav xpnotponoteite 1o GPS yua mpwtn gopd 1 6tav to Xpnotpomnoteite Eavd petd amd peydha

Saotnpata.
Axopa kat edv 1) Brvteokduepa eivar amevepyomonpévn, To GPS Aettovpyei 600 o Staxontng GPS eivau
oto ON. BePaiwBeite 61t 0 Staxontng GPS eivat oo OFF katd v anoyeiwon kat tpooyeiwon evog

AgPOTAAVOU.
Evdéxetat va pnv éxete T Suvatotnta Myn mAnpogopidv tomobeaiag avaloya pe Ty toxv TG Aqyng

onuatog GPS. ,
Otav epgaviletat NO kat anarreitat ApKETOG XPOVOG Yia TNV TpLywvomoinom, B¢ote To Stakontn GPS

otn 0¢on OFF kau ot ovvéyeta §avd otn 6éon ON.



Niota xaptn

210 XAPTN CHUELWVETAL TO HEPOG EYYPAPTIG
TAVIOVY Kal pwToypa@iwy. Mropeite va
em\éEeTe wa Tawvia i pwtoypagia pe

™mv eyypagn g tomobeaiag. EmAéEte o

UECO EYYPAPNG TIOV TIEPLEXEL TNV TAVIA 1|

pwtoypagia mov BéAeTe va avamapayete

TpLy and TN Aettovpyia.

* M7opeite va XprOIHOTIOWOETE TN AetTovpyia
Alota xaptn povo yla Tawvieg kat pwtoypagpieg
pe MAnpogopieg TomoBeaiag mov eyypagnkav
pe to Staxomntn GPS oto ON.

* Aev umopeite va XpnOLLOTIOIOETE TN
Aertovpyia Alota xaptn pe pwtoypagieg mov
eyypagnkav 6to "Memory Stick PRO Duo".

El néore B3 (nPOBOAH
EIKONQN).

EpgaviCetar n 086vn VISUAL
INDEX.

7 Ayyi€te & (€2 MPOBOAH
EIKONQN) — [AIXAPTHS].

Emotpéget oty 006vn
VISUAL INDEX

Epgavilet pwtoypagieg

[1]TTponyobpevn

[2]Endpevn

[3]KAipaka

[4]ZAuavon ewdvag

* Mrmopeite va al\aEete v kAipaka pe 0
XPnon tov poxAod {ovp 1} Twv KOLUTLDOVY
Covp (W: peyarbvtepo, T: pukpdtepo).

* To onpeio mov ayyilete oto xapn
petafaiver avtopata ato kévpo. Eav to
KPATHOETE O £Val GLYKEKPLUEVO onueio, 0
XapTng ovvexilel va petaktveitat

epgaviletal ot dve de€1d yovia g
ukpoypagiag tng Tawviag 1 ewtoypagiag
Xwpig TAnpogopieg Tomobeaiag.

E Avyyi€te Tn orjpavon eikévag
Omou KAvaTe yypaen
TAWVIWV KAl QWTOYPAPLWV Yia
avamapaywyr).

H ofjpavon eikovag yivetat KOKKIv.
Ol Tatvieg 1) oL pwTOypaPieg MOV
eyypagnkav atnv tonobeaia
epgavifovtat 0To aploTepd péPog g
0Bovng.

ﬂ Avyyite TNV emBupnT Tawvia n
pwToypapia.

=) Fjl

‘ =pARIS
: 5 ﬁ{.:’?&m?%/

H avanapaywyn Eexva amd v
emAeypévn oknvr.




¢ O xaptng mavta epgavilet To foppd 010 MAVW
Uépog.
* ‘Otav KAVETE YYPAPT HEPIKDV TAIVIDV KAl
PwToypagLdV otV idta TooBeaia, i Tawvia 1 n
PwToypagia mov eyypdgnke mo mpoopata Ha
epgaviotei atny 086vn LCD.
Mropeite emiong va eugavicete v 006vn
Aiota xdptn eav ayyiete o (1) (HOME) —
=) (IIPOBOAH EIKONQN) —
[BIXAPTHE].
Mropeite va kdvete avaditnon ya tn
wkpoypagia TG Tawviag 1 TG Qwtoypagiog
mov BéNete va avamapayete eav ayyifete I3
/BA 50 Brypa 3. H tonoesia eyypagng T
Tawiag 1§ TG pwroypagiag eppaviletal oto
KEVTPO TOL XApTN.

H ©EXH ZAX

Mropeite va poBdAAete Tnv Tpéxovoa
Tomofeoia oe XapTn.

PvBpiote to Stakomtn GPS oto ON

WOTE 1 PLVTEOKAUEPQA VAL KAVEL AYT) TV
TANPOPOpPLWYV TNG TpéXovoag Tomobeoiag.

Avyyi€te 6® (8&H OEXH XA%) otnv
0Bovn eyypagnc.
e | "

L] S GURBEVOIE Y
i “TSRARIS
> "»I\

\_5B0YLOGNE -BiLLANCOU

2 SN

H tpéxovoa tomoBeoia eppavifetat kat
ONUEWWVETAL 0TO KEVTPO TG 006vng LCD.
Edv ayyifete éva ovykekpipévo onpeio oto
XApTN, 0 XAPTNG epavilet TV meploxn pe
avTd TO ONEI0 OTO KEVTPO.

Ayyifre @ (Current position) 670 k&t
aplotepd pépog g 086vng LCD yia va
PETAKIV|OETE TNV Tpéxovoa Tomobeaoia
oW 0TO KEVTPO.

Ma va kAeioete TNV 086vn Xdptn
Ayyigte [X1.

@ ZNHEIOEIG
* O xdptng mavta epgavifel o foppd 610 TAVW
uéPog.

@ ZupBouréc

* Mrmopeite va al\aEete v kAipaka pe 0
Xprion Tov poxAov fovp 1} Twv KovpmdY {ovp
(W: peyahbtepo, T: pukpdtepo).

* H Buvteokduepa kavet Aiyn mAnpogopiiv
™G Tpéxovoag tonobeciog oag kdde 10
Sevtepodenta. Ot TpoPolég TG KEVTPIKNG
£vdelEng, kTA., epgavifovtal StagopeTikég
avaloya [IE TNV KATAOTAON TNG TpéXOVoag
avalitnong.

* Otav n frvteokdpepa Sev umopel va kavet

Afjyn mAnpogopudv tpéxovoag tomobeoiag,

1 kevTpikr) évdel€n yivetat ykpt kat o xaptng

eppavilet v tehevtaia tonobeoia ov

AeBnke.

Edv o kpatiioeTe o€ £va GLYKEKPIIEVO ON Lo,

0 X&ptng ovveyilel va petakiveitat.

Mrmopeite emiong va eugavicete Ty Tpéxovoa

TontoBeoia edv ayyigete (1) (HOME) —

£ (AOITIA) — [6OH OESH SA).

AYT.PYO.QPAZ/AYT.PYO.MEPIOX.

H Buvteokdpepa pmopei va Statnpei axpipn
wpa kat va avtiotabuilet yia ™ Stagopd
wpag avtépata, Aappavovtag mAnpogopieg
wpag kat torobeoiag anod to GPS.

El Ayyi€te A (HOME) —
= (PYOMIZEIY) — [PYO.QP/
AITAQY.] — [AYT.PYO.QPAZ]/
[AYT.PYO.NEPIOX.].

A Ayyi€te pia emBupntr pUBIoN
— oK — 2] — [X].




@ ZNUEIDOEIG

* IIpémet va puBpioete Ty nuepounvia kat Ty
®pa 0T PVTEOKAEPA TIPLY QO TN XPTION TNG
Brvreokdpepag.

EvSéyxetat va vmdpxovv Sta@opég peptkdv
SeuTEPOAEMTWY AKOPA Kot €AV eivat
evepyomompévo to [AYT.PYO.QPAX].

To poAdt puBuiletan avtopata and o [AYT.
PY®.QPAZ] 6tav anevepyomoteite Tn
Buvteokdpepa edv n Prvteokapepa AapPavet
onpa GPS eva xpnopomoteitat. To poAot

Sev puBuiletar péxpt va amevepyomomBein
Brvreokdpepa. Emiong, To poAdt Sev pubpiletat
ekTOG eav 1) Prvteokdpepa hapPavel onua GPS,
akopa kat eav o Staxkontng GPS eivat oto ON.
H Aettovpyia [AYT.PY®.IIEPIOX.]
avtiotabpiler avtopata ya ) Stagopd wpag,
OTaV aviXVeveL SLaPOPEG WPAG e TNV TPEXOVTQ
TIEPLOXT.

To po6t evdéxetal va pun pubuotei avtdpata
07N OWOTH WP, avaAoya e TN Xbpa/meptoxi
mov éxete emAéel yla T Prvteokdpepa. Te
auTiv TV Ttepintwon, puBuiote ta [AYT.
PY®.OPAX] kat [AYT.PY®.IIEPIOX.] oo
[ATIENEPTOII].

>XYNTETATMENEZ

Katd v avamapaywyn, n frvteokdpepa
umopei va ep@avioet Tig TANPoQopieg
OLVTETAYHEVWY IOV EYYPAPOVTAL OE
Tawvieg kat pwToypagies.

Ayyi&te A (HOME) — & (PYOMIZEIY)
— [PYOM.MPOB.EIK.] — [KQA
AEAOMEN] — [XYNTETAIMENEX] —
—BE—[X].

[CEESPARNES
100/1j172

[1]Mrkog
[2]TTAdrog




EmiAuon mpoAnudtwv

H Bwvteokapepa dev Aapfdvel orjpua GPS.

* H Prvreokapepa evééxetat va pnv €xeL
Svvatotnta va AapPdvet padoonpata
anéd Sopvedpovg GPS e€attiag epmodiwv.
MeTagépete Tn PIVTEOKAUEPQA OE AVOLKTO
Xwpo kat pvBpiote Eavd to Stakomn GPS ot
6¢omn ON.

H tpéxouca tomoBecoia 010 Xaptn TNG
Bivteokdpepag ivat S1aQOPETIKN amod TNV
TIPAYUOTIKNA Tpéxouoa Bon.

* To TteptlBwpLo oQAAatog Tov padloohipatog
and Tovg Sopveopovg GPS eivat peydho. To
neplBwplo o@aApatog pmopel va eivat éwg
APKETEG EKATOVTASEG HETPA TO HEYLOT.

MAnpo@opieg yia to
GPS

To ovotnua GPS amoteleitar amnd 24
neploadTepovg Sopuvpodpouvg GPS. O déktng GPS
Aappavet padioofipata and Tovg Sopuedpovg Kat
vmohoyilet Ty akpiPr) Oéon tov Séktn fdoet Twv
TANPOPOPLDY TPOXIAG (Sedouéva dApavak) kat
oV XpOvov TagIdlod Twv oNudTwY, KTA.

O mpoadioplopog pag tomobeoiog ovopaletat

"tprywvonoinon". Evag 8¢ktng GPS pmopei

va TIpoadLopioeL TO YewYpaPIKO TAATOG Kot

urkog tng 6éong Aappavovtag onjpata and 3 1

TEPLOGHTEPOVG SOPLYOPOVG.

* Eneidn o Béoeig twv Sopveopwv GPS cuvexwg
alldlovv, evOExeTaL VoL XPELAOTEL TIEPLOGOTEPOG
XPOvog yia Tov mpoadiopiopd tng Béong i o
SéKTNG eVOEXETAL VA UNV UTTOPETEL VAL EVTOTILOEL
™ B¢on kaBolov, avaloya pe T Béon kat Ty
wpa xpnong e Prvteokdpepag.

* To "GPS" eivat éva ovoTnpa yia Tov

TPOGSIOPLONO TNG YEWYPAPIKNG BEoNG e

Tprywvomoinon padloonpatwy and Sopupopouvg

GPS. Amo@evyete va XpnOIHOTIOLEITE TN

Buvteokdpepa oe uépn omov ta padtooripata

napepnodifovtat i avtavakAwvrat, 6w

pépn pe okiég mov meptPalovtat anod

ktipta 1) 8évpa, kTA. Na xpnotpomnoteite tn

Buvteokapepa oe mepPAAlovTa pe avokTd

ovpavo.

EvSéyetat va pnv éxete ) Suvatotnta va

eyypdyete MAnpogopieg Tomobesiag and

TomoBeoieg 1) oLVOKeG OOV T padtooTipaTa

amno6 touvg Sopvpopouvg GPS dev gtavovy

BrvTeokdpepa OTWG OL TAPAKATW.

— X& TOUVEN, Og E0WTEPIKOVG XWPOLG 1) KATW
arnéd Tov (0KLO TOAVKATOLKLDV.

— Avapeoa and Ynhd ktipta 1 oe 6TEVODG
Spopovg mov meptParlovrat and Kripta.

— Ze vnoyeteg Tomobeaieg, Tonobesieg mov
nepiPddlovtat and mokvr PAdoTnon, KATw
and avoywpévn yépupa 1j oe Tomobeoieg
OOV SnpovpyoHVTAL HAyVITIKA KVpATA,
OTWG KOVTA 08 KaAdSLa VYNNG TAONG.

— Kovtd g cuokevég mov Snpovpyodv
padtoonpata g idtag {dvng cuxvoTHTWY pE
™ Bvteokduepa: KOVTE o€ KIVNTA TNAEQVa
{wvne 1,5 GHz, kT\.



IXETIKA pe 6pANpaTa TpLywvomoinong

* Eav petakivnBei oe aAn tonobeoia apéowg
uoAig puBpicete to StakodmTn GPS oo ON, iowg
XPEIAOTEL IEPLOTATEPOG XPOVOG Yla Vo apyioeL 1
Buvteokdpepa TV Tprywvomnoinon, oe cOykpLon
pe To av peivete oty {Sta Béon.

SpdAua ov mpokAiiBnke and tn Béon Twv
Sopugodpwv GPS H Prvteokdapepa kavet
auTopatn Tptywvomoinon g tpéxovoag Béong
oag otav n Prvreokapepa Adpet padtoonpata
ano 3 1 neplocdTepoug Sopvedpovg GPS. To
EMUTPENTO CPAALA TPLYWVOTIOINONG ATO TOVG
Sopupopovg GPS eivart mepimov 30 pétpa.
Avédoya pe to Teptpadlov g Tomobeaiag,

TO OQANHa TPLYWVOTIOINONG {TTOPEL Vat

eivat peyadvtepo. Etnv nepintwon avtr,

n mpaypatikn B¢on oag evdéxetat va pnv
avtioTolyel 0t B€on oto xaptn Pdoel Twv
mAnpo@optwv GPS. Ev tw peta&d, ot Sopugodpot
GPS e\éyyovtat anod to Ynovpyeio Apovag
twv HILA. xat o faBpog axpifetag umopei va
alhaxBei oxdmpa.

SpdApa katd ) Stadikacio Tprywvomoinong
H Buteokapepa AapPaver minpogopieg
TonoBeciag kaBe 10 Sevtepolenta katd TV
Tprywvomoinon. Yrapyet pa pukpr Stagopd
petafy Tov xpovov mov AapPavovrat o
TAnpogopieg Tonobesiag kat Tov Xpdvov Tov
oL Anpogopieg Tonobeaieg kataypdpovral oe
et elkOva. ZOVETWG, 1) Tipaypatikr) Tonobeaia
£YYPaPNG eVOEXETAL VO UNV AVTIOTOLXEL
enakpIPig oty Tomobesia Tdvw oTo XapTn
Baoet Twv mAnpogopuwv GPS.

IXETIKA pE ToV mEPLopLopa Xpriong Tou GPS € agpomhdvo

¢ Katd tnv amoyeiwon kat Tpooyeiwon evog
agpomhavov, B¢ote To Staxontn GPS otn Béon
OFF kat anmevepyono|ote T Brvteokduepa.
Oa cag S0Bovv avdloyeg 0dnyieg and tnv
AVaKoivwon 0To KkAPOG. Ze AAAEG MEPITTAOTELG,
xpnotponoteite 1o GPS obpgwva pe Tovg
KAVOVIOHOUG TOV [EPOVG 1] TNG KATAGTAOTG.

ZXeTIKA pe Ta dedopéva ydpn

* H Buvteokduepa mepiéxet SeSopéva xaptn ya
TG akoAovBeg XDpeG/TEPLOYES.
Evpwmmn, lanwvia, Bopeia Apepikny, Qreavia,
KTA.

¢ O eVOWHATWHEVOG XAPTNG Eival TN
SwcatoSoaoia Twv €ng eTalpwv: XAPTNG TNG
Tanwviag and Ty Zenrin Co., Ltd., dA\eg
neployxég and v NAVTEQ.

* Ta Sedopéva xaptn mov mepthapPavovral
LoXDOLY AT TNV NUEPOUNVIA TAPAYWYNG TOV
TApOVTOG eyxetptdiov.

* Ouxapteg GPS epgaviovral oe ypaguka
2 S100TdoEWY, EKTOG AMo optopéva onueia
avagopdg otny lanwvia, Tov epgavifovrat oe
3 diaotdoeig.

* Aev pnopeite va aAhdgete T yAddooa oto
Xaptn.

* Agev pnopeite va kdvete avapabuion twv
Sedopévwv xaptn.

* H khipaka tov xdptn eivat 25 pétpa €wg 6.000
X\opeTpa.

TYETIKA HE TO GUOTNUA YEWYPAPIKWY OUVTETAYHEVWV

¢ XpnoLHOTIOLEITAL TO CVOTNUA YEWYPAPIKWV
ovvtetaypévwy "WGS-84".

TXETIKA e Ta MVELPATIKG SIKatpaTa

* Ta dedopéva xaptn g Brvteokduepag eival
vopukd katoxvpwpéva. H pn efovatodotnuévn
avtrypa@n 1 dAAn xprion Twv dedopévwy xdptn
evéyetat va épxetat o€ avtibeon pe Tovg
VOHOVG TIEPE TVEVUATIKDY SIKAUWHATWV.

TxeTIKA pe T Aettoupyia mhorynong

* H Prvreokapepa Sev Stabétet Aertovpyia
mAofynong mov xpnotpomnotei GPS.



Auotpahia

Copyright. Based on data provided under license

from PSMA Australia Limited (www.psma.com.

au).

AvoTtpia

© Bundesamt fiir Eich- und Vermessungswesen

Kpoaria, EcBovia, Aetovia, AiBouvavia, MoAwvia

Kat Zhofevia

© EuroGeographics

TaAAia

source: Géoroute” IGN France & BD Carto” IGN

France

leppavia

Die Grundlagendaten wurden mit Genehmigung

der zustaendigen Behoerden entnommen.

MeydAn Bpetavia

Based upon Crown Copyright material.

EAaSa

© EuroGeographics; Copyright Geomatics Ltd.

Ouyyapia

Copyright © 2003; Top-Map Ltd.

Itahia

La Banca Dati Italiana ¢ stata prodotta usando

quale riferimento anche cartografia numerica ed

al tratto prodotta e fornita dalla Regione Toscana.
lanwvia

* BAEDMRDIERICH =TI BLitiERE
DEGZS C.ARFETO255FHD 1 HFEK
ZEEALTVET, GRE3ES T20%k.5
204-46%5)

* BADMRDIERICH Iz TS BLitERE
DAEGZES T BROEITERH1-No.3[B%
AMERICHITDBS I BEDMIER | ZERALT
WET, (ARES ErRRE/85 T
16F4823H)

NopBnyia

Copyright © 2000; Norwegian Mapping Authority

Moptoyahia

Source: IgeoE - Portugal

lomavia

Informacién geogréfica propiedad del CNIG

Tounbia

Based upon electronic data © National Land

Survey Sweden.

ENBetia

Topografische Grundlage: © Bundesamt fiir

Landestopographie.



GPS fonksiyonlarinin kullanimi

Bu béliimde kameranizdaki mevcut GPS fonksiyonlarinin nasil kullanilacag: hakkinda bilgiler
ve kullanima iligkin 6nemli notlar verilmistir. Kameranizi kullanmaya baglamadan 6nce
asagidaki talimatlar1 okuyun ve ayrica tiriinle verilen “Kullanma Kilavuzu’na bakin.

GPS nedir?
GPS (Global Positioning System), oldukga ...‘..l
hassas Amerikan uzay uydularindan cografi l ‘0‘ I ‘0‘

konumu hesaplayan bir sistemdir. Bu &
sistem, tam konumunuzu diinya {izerinde Q‘
isaretlemenize olanak saglar.

N

Orie

&

Kullanabileceginiz GPS fonksiyonlari

l Harita Dizini

Bir harita tizerinde bir videoyu veya fotografi kayit konumuna gére bulabilirsiniz.

I KONUMUNUZ

Giincel konumu bir harita tizerinde goriintiileyebilirsiniz.

I OTO.SAAT DZNLM. / OTO.ALAN DZNLM.

Kameraniz gittiginiz her yerde saati ve tarihi otomatik olarak ayarlar. p




GPS fonksiyonu nasil kullaniliyor?

GPS diigmesini ON (A¢ik) konumuna getirin (LCD ekranda M simgesi griintiilenecektir).
Kameraniz, tiggenleme yapmaya baslayacaktir. Kameraniz tiggenleme islemini basarili sekilde
tamamladiktan sonra videolarin ve fotograflarin ¢ekildigi andaki konum bilgilerini kaydeder.
GPS diigmesinin yerini, iiriinle verilen “Kullanma Kilavuzu”ndan 6grenebilirsiniz.

@ Notlar

* Gosterge, alinan GPS sinyalinin giiciine gore degisir.

Uggenleme durumu GPS gostergeleri | GPS alim durumu

Fonksiyon kapali | Gosterge yok | GPS diigmesi OFF (Kapali) konumuna getirilmistir veya GPS
alicis1 dogru sekilde ¢alismiyordur.

Zor M Kameraniz, GPS sinyali alamiyor ve bu nedenle tiggenleme
yapamuyordur. Kameranizi agik bir alanda kullanin.

isleniyor 0 Kameraniz, GPS sinyalini dogruluyordur ve kisa bir siire igerisinde
konum bilgilerini alacaktir. Kameraniz tiggenleme islemini
tamamlayana kadar bekleyin.

Ucgenleme M Kameraniz bir GPS sinyali aliyordur ve konum bilgilerini almaya
yapilyor hazirdur.

Uggenleme >l Kameraniz giiglii bir GPS sinyali aliyordur ve konum bilgilerini
yapiliyor almaya hazirdir.

* Varsayilan ayarlarda GPS diigmesi, ON (A¢ik) konumundadir. GPS ile tiggenleme yapilirken gekilen
videolar ve fotograflar, konum bilgileri ile birlikte kaydedilir. Konum bilgilerini kaydetmek istemiyorsaniz
GPS diigmesini OFF (Kapal1) konumuna getirin. TR
¢ GPS’i ilk defa kullaniyorsaniz veya uzun bir siireden sonra ilk defa kullanacaksaniz konum bilgilerinin
alinmasi birkag saniye ila birkag dakika siirebilir.
* Kamera kapatilsa bile GPS diigmesi ON konumda oldugu siirece GPS fonksiyonu galismaya devam eder.
Ugak kalkis ve inislerinde GPS diigmesinin OFF konumunda oldugundan emin olun.
¢ Alinan GPS sinyallerinin giiciine bagh olarak konum bilgileri alinamayabilir.
. M simgesi goriintiileniyor ve kamera uzun bir siiredir tiggenleme yapmaya ¢alistyorsa GPS digmesini
6nce OFF, ardindan tekrar ON konuma getirin.



Videolarin ve fotograflarin kaydedildigi
yerler haritada isaretlenir. Bir videoyu veya
fotografi kayit yerine gore arayabilirsiniz.
Bu islemi baslatmadan 6nce oynatmak
istediginiz videoyu veya fotografi igeren
kayit ortamini segin.

* Harita Dizini fonksiyonunu yalnizca GPS
diigmesi ON konumuna getirilerek gekileni,
konum bilgileri i¢eren videolar ve fotograflar
i¢in kullanabilirsiniz.

* Harita Dizini fonksiyonunu “Memory Stick
PRO Duo’na kaydedilen fotograflar igin
kullanamazsiniz.

] =) (GORUNTULERI GOSTER)
diigmesine basin.

VISUAL INDEX ekrani
goriintiilenecektir.

E & (¢ GORUNTULERI GOSTER) —
[BIHARITA] secimlerini yapin.
VISUAL INDEX ekranina doniiliir.

Fotograflar1 gosterir

[1]Onceki

[2]Sonraki

[3]Olgek

[4]Goriintii isareti

* Zum digmesini veya zum diigmelerini
kullanarak (W: bityutir, T: kiigiiltir) 6lgegi
degistirebilirsiniz.

* Harita tizerinde dokundugunuz nokta
otomatik olarak ekranin merkezine alinir.
Belirli bir noktaya basili tutmaniz halinde
harita agilmaya devam eder.

AN simgesi, konum bilgileri olmayan video
ve fotograflara ait kiigiik resimlerin sag tist
kosesinde goriintiilenir.

E Oynatilacak videolarin ve
fotograflarin cekildigi yerdeki
konum isaretine basin.

Konum isareti kirmiziya donecektir.
Ardindan o konumda ¢ekilen videolar
veya fotograflar ekranin sol tarafinda
goriintiilenecektir.

ﬂ istediginiz videoya veya
fotografa basin.

Oynatma segilen sahneden baglar.

 Haritann iist kisminda daima kuzey isareti
goriintilenir.



¢ Ayni konumda birden fazla video veya fotograf
¢ekimi yapilmigsa LCD ekranda en son
kaydedilen video veya fotograf goriintiilenir.

* Harita Dizini ekranini sirasiyla " (HOME)
— =] (GORUNTULERI GOSTER)

— [BJHARITA] segimlerini yaparak da
goriintiileyebilirsiniz.

* 3. adimda E/BA diigmelerini kullanarak
oynatmak istediginiz videoyu veya fotografi
kiigiik resminden de arayabilirsiniz. Videonun
veya fotografin kayit konumu, haritanin
ortasinda goriintiilenecektir.

KONUMUNUZ

Giincel konumu bir harita tizerinde
goriintiileyebilirsiniz.

Kameranizin mevcut konum bilgilerini
almasi igin GPS diigmesini ON konumuna
getirin.

Kayit ekranindan
(BKONUMUNUZ) diigmesine basin.

[ < i

) KONUMUNUZ 89y

Giincel konum LCD ekraninin merkezinde
goriintiilenir ve isaretlenir.

Ekranda belirli bir noktaya
dokundugunuzda haritada ilgili nokta
merkez kabul edilerek cevresindeki alan
goriintiilenir.

Giincel konumu tekrar merkeze tasimak
icin ekranin sol alt kégesinde bulunan &
(Current position) diigmesine basin.

Harita ekranini kapatmak icin
diigmesine basin.

@ Notlar
* Haritanin @ist kisminda daima kuzey isareti
goriintiilenir.

@ ipuclan

* Zum digmesini veya zum diigmelerini
kullanarak (W: bityttiir, T: kiigiiltir) 6lgegi
degistirebilirsiniz.

* Kameraniz giincel konum bilgilerini her 10
saniyede bir alir. Merkez isareti vs. mevcut
sorgunun durumuna gore farkli sekilde
gorintiilenebilir.

» Kamera giincel konum bilgilerini alamadiginda
merkez isaret gri olarak goriintiilenir ve
haritada alinan en son konum gosterilir.

* Belirli bir noktaya basili tutmaniz halinde harita
agilmaya devam eder.

* Sirastyla & (HOME) — FB (DIGER) —
[BKONUMUNUZ] segimlerini yaparak da
bulundugunuz konumu goriintiileyebilirsiniz.

OTO.SAAT DZNLM./OTO.ALAN
DZNLM.

Kameraniz, GPSten saat ve konum bilgileri
alarak saati siirekli olarak giincel tutar ve
saat farkliliklarini otomatik olarak giderir.

ED Sirasiyla A (HOME) — &
(AYARLAR) — [SAAT/@IDIL AYR.]
— [OTO.SAAT DZNLM.J/[OTO.
ALAN DZNLM.] secimlerini yapin.

P Sirasiyla istenilen ayar — ©K —»
— [XJ secimlerini yapin.

@ Notlar

* Kamerayi kullanmaya baslamadan 6nce tarihi
ve saati mutlaka ayarlanmaniz gerekir.



¢ [OTO.SAAT DZNLM.] fonksiyonu etkin
durumda oldugunda bile birkag saniyelik bir
fark olabilir.

* Kameraniz kullanilirken bir GPS sinyali aliyorsa

kameranizi kapattigimzda saat, [OTO.SAAT

DZNLM.] fonksiyonu ile otomatik olarak

ayarlanir. Saat, kameraniz kapatilana kadar

ayarlanmaz. Ayrica, GPS diigmesi ON (Agik)

konumunda olsa bile kameraniz bir GPS sinyali

alana kadar saat ayarlanmaz.

[OTO.ALAN DZNLM.] fonksiyonu,

bulundugunuz alanda bir saat farklilig tespit

ederse bu farklihig1 otomatik olarak giderir.

Kameraniz igin segilen tilkeye/bolgeye

bagli olarak saat otomatik olarak dogru

ayarlanmayabilir. Bu durumda [OTO.

SAAT DZNLM.] ve [OTO.ALAN DZNLM.]

segeneklerini [KAPALI] konuma ayarlayin.

KOORDINATLAR

Kameraniz, videolara ve fotograflara
kaydedilen koordinat bilgilerini oynatma
sirasinda gorintiileyebilir.

Sirastyla &4 (HOME) — & (AYARLAR)
— [GRNT.AYRLR.GOS.] — [VERI
KODU] — [KOORDINATLAR] —
— [2]— [X] secimlerini yapin.

[1]Enlem
[2]Boylam

Sorun Giderme

Kamera, hicbir GPS sinyali almiyor.

¢ Kameraniz, engeller nedeniyle GPS
uydularindan gerekli radyo sinyallerini
alamuryor olabilir. Kameranizi agik bir alana
gikartin ve GPS diigmesi ON konumuna
ayarlayn.

Kameranin haritasi Gzerindeki glincel
konum, gercek konumdan farkli.

¢ GPS uydularindan alinan radyo sinyallerinin
hata orami biiyiiktiir. Hata oran1 maksimum
birkag yiiz metre olabilir.



GPS hakkinda

GPS sistemi, 24 veya daha fazla sayida GPS
uydusundan meydana gelir. GPS alicisy,
uydulardan radyo sinyalleri alir ve y6riinge
bilgilerine (almanak verilerine) ve sinyallerin
hareket siiresine gére alicinin mevcut konumunu
hesaplar.

Bir konumun belirlenmesi “tiggenleme” olarak
adlandirilir. Bir GPS alicisy, 3 veya daha fazla
sayida uydudan sinyaller alarak bir konumun
enlemini ve boylamini belirleyebilir.

¢ GPS uydularinin konumlari siirekli olarak
degistiginden konumun belirlenmesi uzun
siirebilir veya alic1, kameranin kullanildig:
konuma ve zamana bagl olarak higbir konum
bilgisi alamayabilir.

“GPS”, GPS uydularindan alinan radyo

sinyallerinin Giggenlenmesi yontemiyle cografi
konumu belirleyen bir sistemdir. Kameray1
binalar ve agaglar vs. ile gevrili, karanlik yerler
gibi radyo sinyallerinin bloke edilebilecegi veya

yansitilabilecegi yerlerde kullanmaktan kaginin.

Kameranizi agik ortamlarda kullanin.

Asagida ornekleri verilen, GPS uydularindan
gelen radyo sinyallerinin kameraya ulagmadig1
yerlerde ve kosullarda konum bilgileri
kaydedilemeyebilir.

— Tinellerde, kapali mekanlarda ve bina

diplerinde.

— Uzun binalar arasinda veya binalar ile gevrili
dar sokaklarda.

— Yeraltindaki bulunan yerlerde, yogun
agaglarla gevrili yerlerde, koprii altinda veya
yiiksek voltaj kablolarinin yakinindaki yerler
gibi manyetik alan tiretilen yerlerde.

— 1,5 GHz bant genisliginde mobil telefonlar vs.

gibi kamera ile ayni frekans bandinda radyo
sinyalleri iireten cihazlarin ve ekipmanlarin
yakininda.

Uggenleme hatalar hakkinda

¢ GPS diigmesini ON (A¢ik) konuma getirdikten
hemen sonra bagka bir yere giderseniz,
kameranizin tiggenleme islemini baglatma
siiresi, ayn1 yerde kalmaniza gore uzayabilir.

* GPS uydularim konumu nedeniyle olusan
hatalar
Kameraniz, 3 veya daha fazla sayida GPS
uydusundan radyo sinyalleri aldiginda mevcut
konumunuzu otomatik olarak belirler. GPS
uydular1 i¢in kabul edilebilir tiggenleme hatasi
yaklagik 30 mdir (98 fit). Bulundugunuz
konuma bagli olarak bu iiggenleme hatasi
daha yiiksek de olabilir. Bu durumda gergek
konumunuz ile alinan GPS verilerine gore
haritada gosterilen konum arasinda farkliliklar
olabilir. GPS uydulari, Birlesik Devletler
Savunma Bakanlig: tarafindan kontrol edilir ve
dogruluk derecesi bilingli olarak degistirilmis
olabilir.

Uggenleme islemi sirasinda kargilagilan hatalar
Kameraniz, tiggenleme islemi sirasinda konum
bilgilerini her 10 saniyede bir alir. Konum
bilgilerinin alinmas ile konum bilgilerinin
goriintiiye kaydedilmesi arasinda kisa bir
zaman farki olabilir, bu nedenle gercek kayit
konumu ile alinan GPS bilgilerine gore haritada
gosterilen konum tam olarak eslesmeyebilir.

GPS'in ugakta kullanim sarti

* Ugakta yapilacak anonslarda da belirtilecegi
gibi ugak havalanirken ve inerken GPS diigmesi
OFF konumuna getirmeli ve kameranizi
kapatmalisiniz. Diger durumlarda GPS’i ilgili
kural ve yonetmeliklere uygun olarak kullanin.

Harita verileri hakkinda

* Kameraniz, asagidaki iilkelere/bolgelere ait
harita verilerine sahiptir.

Avrupa, Japonya, Kuzey Amerika, Okyanusya
vs.

* Yerlesik harita, Japonya haritasi i¢in Zenrin
Co., Ltd. ve diger bélge haritalar1 igcin NAVTEQ
tarafindan desteklenir.

* Harita bilgileri, bu kilavuzun hazirlandig tarihe
aittir.

* GPS haritalari, Japonyada 3 boyutlu olarak
gosterilen bazi bolgeler disinda 2 boyutlu grafik
olarak gosterilir.

* Harita izerindeki dili degistiremezsiniz.

* Harita verilerini giincelleyemezsiniz.

* Harita olgegi, 25 m ila 6.000 km araligindadir.



Codrafi koordinat sistemi hakkinda
* “WGS-84” cografi koordinat sistemi kullanilir.

Telif hakki hakkinda

¢ Kameranin harita verileri telif haklari kanunun
kapsaminda korunmaktadir. Harita verilerinin
yetkisiz kopyalanmasi ve baska amaglarla
kullanilmas telif hakki kanunlarina aykiri
olabilir.

Navigasyon fonksiyonu hakkinda
* Kamerada GPS kullanan bir navigasyon
fonksiyonu mevcut degildir.
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Korzystanie z funkcji GPS

W tej cze$ci opisano sposob korzystania z funkeji GPS, w jakie wyposazono kamere. Znajduja
sie tu réwniez wazne uwagi dotyczace eksploatacji. Przed przystgpieniem do uzytkowania
kamery nalezy przeczyta¢ ponizsze zalecenia i zapoznac¢ si¢ rowniez z dotaczong ,,Instrukcja
obstugi”

Co to jest GPS?

GPS (Global Positioning System) to system, ...‘...
ktory wylicza polozenie geograficzne na Q’ I ’Q
podstawie danych z wysoce precyzyjnych o ¢ = % A
amerykanskich satelitow kosmicznych. Q’ ’// \\\ “

Wspomniany system pozwala ustali¢ dokladng
pozycje na ziemi. W)

ATABRRN

Funkcje GPS, z jakich mozna korzysta¢

I Indeks mapy
Istnieje mozliwo$¢ odnalezienia na mapie filmu lub zdjgcia w oparciu o miejsce jego
zarejestrowania.

I TW.POZYCJA

Istnieje mozliwo$¢ wyswietlenia aktualnej pozycji na mapie.

I AUTOUST.ZEGARA / AUTOUST.STREFY

Kamera automatycznie ustawia zegar i réznice czasu w kazdej strefie.




Sposéb korzystania z funkcji GPS

Ustawi¢ przetacznik GPS w pozycji ON (na ekranie LCD pojawi si¢ symbol M®). Kamera
podejmie prébe przeprowadzenia triangulacji. Po przeprowadzeniu udanej triangulacji, w
chwili nagrania filmu i zdjecia kamera zarejestruje informacje o potozeniu. Informacje o
lokalizacji i wygladzie przetacznika GPS mozna znalez¢ w dolgczonej , Instrukeja obstugi”.

@ Uwagi

* Wyglad wskaznika zmienia si¢ w zaleznosci od sity odbieranego sygnatu GPS.

Stan triangulagji Wskazniki GPS Stan odbioru GPS

Funkcja Brak Przetacznik GPS jest ustawiony w pozycji OFF lub odbiornik GPS

wytaczona wskaznika nie dziata prawidtowo.

Problem P () Kamera nie moze odnalez¢ sygnalu GPS i dlatego nie moze
przeprowadzi¢ triangulacji. Uzywaj kamery na otwartej
przestrzeni.

Przetwarzanie 0 Kamera sprawdza sygnat GPS i wkrotce bedzie mogta pobra¢
informacje o potozeniu. Poczekaj, az kamera zakonczy
triangulacje.

Triangulacja M Kamera odbiera sygnal GPS i moze pobiera¢ informacje o
polozeniu.

Triangulacja 2l Kamera odbiera silny sygnat GPS i moze pobiera¢ informacje o
polozeniu.

* Domyslnie przelacznik GPS jest ustawiony na ON. Filmy i zdjecia zarejestrowane podczas triangulacji
przeprowadzanej przez system GPS bedg nagrywane z informacjg o potozeniu. Jedli nie chcesz
rejestrowa¢ informacji o polozeniu, ustaw przelacznik GPS na OFE.

* Pobranie informacji o potozeniu w przypadku pierwszego uzycia odbiornika GPS lub uzycia go po
dluzszej przerwie moze zabra¢ od kilku sekund do kilku minut.

* Nawet przy wylaczonej kamerze, funkcja GPS dziala, dopoki przelacznik GPS jest ustawiony na ON.
Podczas startu i lgdowania samolotu przelacznik GPS powinien znajdowac si¢ w pozycji OFFE.

* W przypadku stabego sygnatu GPS moga wystapi¢ problemy z uzyskaniem informacji o polozeniu.

o W przypadku wyswietlenia symbolu & i przedtuzajacej si¢ procedury triangulacji przetacznik GPS
nalezy ustawi¢ w pozycji OFF, a nastepnie ponownie w pozycji ON.



Indeks mapy

Miejsca nagrywania filmow i zdje¢ sa

zaznaczone na mapie. Istnieje mozliwo$¢

wyboru filmu lub zdjecia w oparciu o

miejsce nagrania. Przed wykonaniem

tej operacji nalezy wybra¢ no$nik zapisu

z filmem lub zdjeciem, ktore maja by¢

odtworzone.

¢ Z funkgji Indeks mapy mozna korzysta¢ tylko
w przypadku filméw i zdje¢ zawierajacych
informacje o potozeniu, ktora jest rejestrowana,
gdy przetacznik GPS znajduje si¢ w pozycji ON.

e Z funkgji Indeks mapy nie mozna korzystaé w
przypadku zdje¢ nagranych na karcie ,Memory
Stick PRO Duo”.

N Naci¢nij B3 (ZOBACZ OBRAZY).
Pojawi si¢ ekran VISUAL INDEX.

22 Dotknij kolejno: & (§ZOBACZ
OBRAZY) — [BIMAPA].

Powr6t do ekranu VISUAL INDEX

'/ Bé‘u&fmuﬁ
= Z b

Wyswietlanie zdje¢
[1]Poprzedni

[2]|Nastepny

[3]Skala

[4]Znacznik obrazu

e Skalg mozna zmienia¢ za pomocg dZwigni
regulacji zblizenia lub przyciskéw zblizenia
(W: wigksza, T: mniejsza).

* Dotknigty na mapie punkt jest
automatycznie przesuwany do $rodka
ekranu. Przytrzymanie jakiego$ punktu
powoduje ciagte przewijanie mapy.

. $ pojawi si¢ w gérnym prawym rogu
miniatury filmu lub zdjecia bez informacji
o polozeniu.

E Dotknij znacznika obrazu w
miejscu, gdzie zostaty nagrane
filmy i zdjecia, ktore majg zostac
odtworzone.

Znacznik obrazu zmieni kolor na
czerwony. Z lewej strony ekranu
zostang wy$wietlone filmy lub zdjecia
zarejestrowane w tym miejscu.

ﬂ Dotknij wybranego filmu lub
zdjecia.

Odtwarzanie rozpocznie sie od
wybranej sceny.

* Gorna cze$¢ mapy zawsze wskazuje péinoc.

* W przypadku zarejestrowania kilku filméw i
zdje¢ w tym samym miejscu, na ekranie LCD
bedzie wyéwietlany ostatnio nagrany film lub
zdjecie.



¢ Ekran Indeks mapy mozna rowniez wys$wietli¢
dotykajac kolejno: A (HOME) —
= (ZOBACZ OBRAZY) — [BIMAPA].

* Miniaturg filmu lub zdjecia, ktore maja
by¢ odtworzone, mozna réwniez wyszukac¢
dotykajac EN/EA w punkcie 3. Miejsce
zarejestrowania filmu lub zdjecia zostanie
wyséwietlone w §rodku mapy.

TW.POZYCJA

Istnieje mozliwo$¢ wyswietlenia aktualnej

pozycji na mapie.

Ustaw przetacznik GPS w pozycji ON, aby
kamera mogta pobra¢ aktualne informacje
o polozeniu.

Dotknij 88 (BTW.POZYCJA) na
ekranie nagrywania.

Biezaca pozycja zostanie wyswietlona i
zaznaczona w $rodku ekranu LCD.

Po dotknieciu dowolnego punktu na
ekranie wyswietlany jest odpowiedni obszar
mapy z danym punktem w jego $rodku.
Dotknij @ (Biezaca pozycja) u dotu z lewej
strony ekranu LCD, aby przesuna¢ biezaca
pozycje z powrotem do srodka.

Zamykanie ekranu mapy
Dotknij [X1.

@ Uwagi

* Gorna cze$¢ mapy zawsze wskazuje péinoc.

@ Wskazowki

e Skalg mozna zmienia¢ za pomocg dZwigni
regulacji zblizenia lub przyciskow zblizenia (W:
wigksza, T: mniejsza).

» Kamera pobiera informacje o biezacej pozycji
co 10 sekund. Wyglad znacznika $rodka itp.
zalezy od stanu biezacego zapytania.

* Gdy kamera nie moze pobra¢ informacji o
biezacej pozycji, znacznik rodka zmienia kolor
na szary, a na mapie wskazywana jest ostatnio
pobrana pozycja.

* Przytrzymanie jakiego$ punktu powoduje ciggte
przewijanie mapy.

* Biezgcg pozycje mozna réwniez wyswietli¢
dotykajac kolejno: & (HOME) — B2 (INNE)
— [BTW.POZYCJA].

AUTOUST.ZEGARA/AU

STREFY

Dokladna godzina w kamerze ustawiana
jest automatycznie dzigki kompensacji
réznicy czasu w oparciu o informacje o
czasie i pofozeniu uzyskiwane z systemu
GPS.

EN Dotknij kolejno: & (HOME) —
&= (USTAWIENIA) — [UST.ZEG./
{AlJEZ.] — [AUTOUST.ZEGARA]/
[AUTOUST.STREFY].

[ Dotknij wybranego ustawienia
— K — 2] — [X].

@ Uwagi

* Przed przystapieniem do eksploatacji kamery
nalezy w kamerze ustawi¢ date i godzine.

* Nawet po wlaczeniu funkeji [AUTOUST.
ZEGARA] moze wystgpi¢ réznica kilku sekund.

¢ Zegar ustawiany jest automatycznie za



posrednictwem funkcji [AUTOUST.ZEGARA]
w momencie wylaczenia kamery, jesli kamera
odbiera podczas pracy sygnal GPS. Zegar

nie zostanie nastawiony, dopoki kamera

nie zostanie wylaczona. Zegar nie bedzie
regulowany, jezeli kamera nie odbiera sygnatu
GPS, nawet gdy przetacznik GPS jest ustawiony
na ON.

* Funkcja [AUTOUST.STREFY] automatycznie
kompensuje réznice czasu po jej wykryciu w
stosunku do biezgcej strefy.

* W przypadku niektorych krajow lub regionéw
automatyczne ustawienie zegara moze by¢
nieprawidfowe. W takim wypadku nalezy
ustawi¢ opcje [AUTOUST.ZEGARA] i
[AUTOUST.STREFY] na [WYLACZ].

WSPOtRZEDNE

Kamera pozwala wyswietla¢ w trakcie
odtwarzania informacje o polozeniu
zarejestrowane na filmach i zdjeciach.

Dotknij kolejno: A (HOME) —

& (USTAWIENIA) — [WYSW.
UST.OBR.] — [KOD DANYCH] —
[WSPOtRZEDNE] — oK — 2] — [X].

[1]Szerokos¢ geograficzna
[2]Dlugos¢ geograficzna

Rozwigzywanie
problemow

Kamera nie odbiera sygnatu GPS.

¢ Posiadana kamera moze nie odbiera¢
sygnalow radiowych z satelitow GPS ze
wzgledu na przeszkody. Wynie§ kamere
na otwartg przestrzen i ponownie ustaw
przetacznik GPS w pozycji ON.

Biezaca pozycja kamery na mapie rézni

sie od faktycznej pozyciji.

* Margines bledu sygnalu radiowego z satelitow
GPS jest duzy. Margines bledu moze nawet
wynosi¢ kilkaset metréw.



Uwagi dotyczace
systemu GPS

W sktad systemu GPS wchodzi ponad 24 satelitow

GPS. Odbiornik GPS odbiera sygnaty radiowe z

satelitow i wylicza aktualng pozycje w oparciu o

informacje orbitalne (dane almanachu) oraz czas,

jaki sygnat potrzebuje na dotarcie do odbiornika,
itp.

Ustalanie polozenia okre$lane jest mianem

»triangulacji”. Odbiornik GPS moze ustali¢

szeroko$¢ i dtugo$¢ geograficzng danego miejsca

w oparciu o sygnaly z co najmniej 3 satelitow.

* Ze wzgledu na fakt, ze pozycje satelitow GPS
stale si¢ zmieniaja, w pewnych miejscach lub o
pewnych porach korzystania z kamery ustalenie
jej potozenia moze zaja¢ wiecej czasu, albo
bedzie w ogole niemozliwe.

»GPS” to system ustalania potozenia
geograficznego w oparciu o triangulacje
sygnatow radiowych wysylanych z satelitéw
GPS. Nalezy unika¢ korzystania z kamery w
miejscach, gdzie sygnaly radiowe moga by¢
tlumione lub odbijane, np. w zacienionych
miejscach otoczonych budynkami lub
drzewami. Z kamery nalezy korzysta¢ na
otwartej przestrzeni.

W nastepujacych przypadkach moga wystapi¢
problemy z zarejestrowaniem informacji o

potozeniu w miejscach i sytuacjach, gdy sygnaty

radiowe z satelitéw GPS nie docierajg do

kamery:

— w tunelach, w budynkach lub w ich cieniu;

— pomiedzy wysokimi budynkami lub w
waskich uliczkach otoczonych budynkami;

— w miejscach znajdujacych si¢ pod ziemig,

w miejscach gesto zadrzewionych, pod
wiszgcymi mostami lub w miejscach, gdzie
wystepuja pola magnetyczne, np. w poblizu
kabli wysokiego napiecia;

— w sgsiedztwie urzadzen wytwarzajacych
sygnaly radiowe w tym samym pas$mie
czestotliwoéci co kamera: telefony komérkowe
pracujace w pasmie 1,5 GHz itp.

Uwagi dotyczace btedéw triangulagji

* Przesunigcie si¢ w inne miejsce po ustawieniu
przetacznika GPS w pozycji ON spowoduje
wydluzenie czasu, jaki kamera potrzebuje na
rozpoczgcie triangulacji, w stosunku do czasu
potrzebnego przy pozostaniu w tym samym
miejscu.

Blad wynikajacy z polozenia satelitow GPS
Kamera automatycznie ustala biezace potozenie
w oparciu o triangulacje, gdy odbiera sygnaly
radiowe z co najmniej 3 satelitow GPS. Blad
triangulacji dopuszczalny przez satelity GPS
wynosi okoto 30 m. W zaleznosci od otoczenia
danego miejsca btad triangulacji moze by¢
wigkszy. W takim wypadku faktyczna pozycja
moze odbiega¢ od pozycji na mapie ustalonej na
podstawie informacji z systemu GPS. Satelitami
GPS zarzgdza Departament Obrony USA i w
zwigzku z tym stopient doktadnosci moze ulec
zmianie w sposéb zamierzony.

Blad podczas procedury triangulacji

Kamera pobiera informacje o pozycji co

10 sekund podczas triangulacji. Wystepuje
niewielka roznica w czasie mi¢dzy pobraniem
informacji o polozeniu, a zarejestrowaniem tej
informacji na mapie. Z tego wzgledu faktyczne
miejsce nagrania moze odbiega¢ nieznacznie
od miejsca na mapie ustalonego w oparciu o
informacje z systemu GPS.

Uwagi dotyczace ograniczer w korzystaniu z systemu

GPS na poktadzie samolotu

* W czasie startu i lgdowania samolotu
przetacznik GPS powinien znajdowac si¢ w
pozycji OFF, a kamera powinna by¢ wylaczona,
zgodnie z instrukcjami personelu poktadowego.
W pozostatych przypadkach z systemu
GPS mozna korzysta¢ zgodnie z przepisami
obowiazujacymi w danym miejscu lub sytuacji.

Uwagi dotyczace danych do mapy

* Kamera zawiera dane do map nastepujacych
krajow/regionéw:Europa, Japonia, Ameryka
Pétnocna, Oceania itd.

* Dostarczone mapy zostaly opracowane przez
nastepujace firmy: mapa Japonii przez Zenrin
Co., Ltd., mapy pozostatych obszaréw przez
NAVTEQ.



* Dane map sg aktualne na dzien wydania
niniejszego podrecznika.

* Mapy GPS wyséwietlane s3 w formie
dwuwymiarowej za wyjatkiem pewnych
punktéw orientacyjnych w terenie na mapie
Japonii, ktére wyswietlane s3 w postaci grafiki
3D.

* Nie mozna zmieni¢ jezyka na mapie.

* Nie mozna aktualizowa¢ danych mapy.

e Skala mapy wynosi 25 m do 6 000 km.

Uwagi dotyczace uktadu wspétrzednych geograficznych
* Wykorzystano uktad wspétrzednych
geograficznych ,WGS-84”.

Informacje dotyczace praw autorskich

* Dane mapy w kamerze podlegaja ochronie
praw autorskich. Nieautoryzowane kopiowanie
danych mapy lub wykorzystywanie ich w
innych sposdb moze by¢ niezgodne z ustawami
o prawie autorskim.

Uwagi dotyczace funkgji nawigagji

* Opisywana kamera nie jest wyposazona w
funkcje nawigacji korzystajaca z systemu GPS.
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Pouziti funkci GPS

V této kapitole se popisuje pouziti funkci GPS, které jsou k dispozici ve videokamete.
Naleznete zde také nékteré dtileZité poznamky k pouziti. P¥ed pouzitim videokamery si
prectéte ndsledujici pokyny a podivejte se rovnéz do dodaného ,,Navod k pouziti®

Coje GPS?
GPS (Global positioning System) je systém, ST P

ktery vypocitava geografickou polohu ‘Q‘ T “‘
pomoci vysoce presnych signalt prijimanych ‘\ = o,
ze satelitti vypusténych USA. Tento systém Q‘ /// \\\ “

umoziuje uréeni presné polohy na povrchu

Dostupné funkce GPS

I Index mapy

Videoklip nebo fotografii miiZete vyhledat na mapé ulozenim polohy pofizeni zaznamu.

B VASE POLOHA

Aktudlni polohu mtiZete zobrazit na mapé.

I AUT.NAST.HODIN / AUT.NAST.PASMA

Videokamera automaticky upravuje nastaveni hodin a ¢asovy rozdil pro kazdou oblast.




Poutziti funkce GPS

Nastavte spina¢ GPS do polohy ON (Na obrazovce LCD se zobrazi M), Videokamera
zahajuje postup triangulace. Pokud triangulaci videokamera provede Gspé$né, zaznamena
informace o poloze béhem doby, kdy byly nahravany videoklipy a potizovany fotografie.
Poloha spinace GPS je vysvétlena v dodaném ,,Navod k pouziti®.

@ Poznamky
¢ Indikator se méni podle kvality pfijimaného signalu GPS.
Stav triangulace Indikdtory GPS Stav pfijmu GPS
Funkce vypnuta | Bez Spina¢ GPS je nastaven do polohy OFF nebo ptijima¢ GPS
indikatoru nepracuje spravné.
Obtizny P () Videokamera nemtiZe vyhledat signal GPS, a proto nemuze
provadét triangulaci. Pouzivejte videokameru na otevieném misté.
Zpracovavani M Videokamera potvrzuje signél GPS a bude brzdy schopna zjistit
informace o poloze. Pockejte, dokud videokamera nedokonci
triangulaci.
Probiha M Videokamera ptijimé signdl GPS a je schopna ziskat informace o
triangulace poloze.
Probiha 2l Videokamera ptijima silny signdl GPS a je schopna ziskat
triangulace informace o poloze.

 Pfivychozim nastaveni je spina¢ GPS nastaven na ON. Videoklipy a fotografie potizené béhem
uklddat informace o poloze, nastavte spina¢ GPS do polohy OFF.

e Ziskani polohovych informaci mize trvat od nékolika sekund az po nékolik minut v pfipadé, Ze GPS
pouzivéte poprvé nebo GPS pouzivite po dlouhé dobé.

¢ Funkce GPS je v provozu, i kdyz je videokamera vypnuta, pokud je spina¢ GPS nastaven do polohy ON.
Pred ptistanim a vzletem letadla se presvédcte, Ze je spina¢ GPS s poloze OFF.

e Ziskani informaci o poloze nemusi byt mozné v zavislosti na sile pfijimaného signalu GPS.

¢ Pokud se zobrazuje M. triangulace trva delsi dobu, pfepnéte spina¢ GPS do polohy OFF (VYP) a poté
zpét do polohy ON (ZAP).



Index mapy

Misto zaznamendavani videoklipt a
fotografii se zobrazuje na mapé. Videoklipy
nebo fotografie muzZete volit podle mista
jejich potizeni. Pfed zahajenim této operace
vyberte zdznamové médium s videoklipem
nebo fotografii, které chcete piehrat.
* Funkci Index mapy miiZete pouzivat pouze
u videoklipti a fotografii, které byly nahrany
véetné polohovych informaci, kdyz byl spina¢
GPS piesunut do polohy ON.
¢ Funkci Index mapy nelze pouzit u fotografii
ulozenych na karté ,Memory Stick PRO Duo®.

* | se zobrazi v pravém hornim rohu
miniatury videoklipu nebo fotografie bez
informaci o poloze.

ED stisknéte =1 (ZOBRAZENI
OBRAZU).

Otevie se obrazovka VISUAL INDEX.

[7)l Klepnéte na & (§?ZOBRAZENI
OBRAZU) — [BIMAPA].

Névrat na obrazovku VISUAL INDEX

Zobrazuje fotografie

Piedchozi

[2]Dalsi

[3]Meétitko

[4]Znacka obrazu

o Meétitko lze zménit pomoci packy zoomu
nebo tla¢itek zoomu (W: vétsi, T: mensi).

* Misto na mapé, na které klepnete, se
automaticky umisti do stfedu. Pokud
ur¢ity bod ptidrzite, mapa bude
pokracovat v pohybu.

2]l Klepnéte na znacku obrazu v
misté, kde jste potidili videoklipy
a fotografie, které chcete
prehravat.

Znacka obrazu se zbarvi ¢ervené.
Videoklipy a fotografie zaznamenané
na tomto misté se zobrazi na levé
strané obrazovky.

ﬂ Klepnéte na pozadovany
videoklip nebo fotografii.

Prehravani se zahaji od vybrané scény.

* Mapa se vzdy zobrazuje se severem na horni
strané.

 Pokud na stejném misté zaznamenate nékolik
videoklipt a fotografii, na obrazovce LCD
se zobrazi posledni pofizeny videoklip nebo
fotografie.



* Obrazovku Index mapy lze rovnéz
zobrazit klepnutim na f (HOME) -
(ZOBRAZENI OBRAZU) — [BIMAPA].

* Muzete rovnéZ vyhledévat miniaturu videoklipu
nebo fotografie, kterou chcete prehravat,
klepnutim na E3/Ed v kroku 3. Misto potizeni
videoklipu nebo fotografie se zobrazi ve stfedu
mapy.

VASE POLOHA

Aktualni polohu miiZete zobrazit na mapé.
Je-li spina¢ GPS nastaven do polohy ON,
bude videokamera ziskdvat informace o
aktudlni poloze.

Klepnéte na 8& (BVASE POLOHA) na
obrazovce nahravani.

Ve stiedu obrazovky LCD se zobrazi a
vyznadi aktualni poloha.

Pokud se dotknete ur¢itého bodu na
obrazovce, zobrazi se na mapé oblast, v
jejimz sttedu bude misto, na které jste
Kklepli.

Chcete-li presunout aktualni polohu zpét
do stedu obrazovky, klepnéte na @ (vase
poloha) v levém dolnim rohu obrazovky
LCD.

Zavieni obrazovky mapy
Klepnéte na [X1.

@ Pozndmky
* Mapa se vidy zobrazuje se severem na horni
strané.

@ Tipy

* Meétitko Ize zménit pomoci packy zoomu nebo
tlacitek zoomu (W: vétsi, T: mensi).

* Videokamera ziskdva informace o aktudlni
poloze kazdych 10 sekund. Vzhled oznaceni
stfedu, apod. se ponékud méni podle stavu
aktudlniho dotazu.

* Pokud videokamera nemuze ziskat informace
o aktudlni poloze, oznaceni stfedu z$edne a na
mapé se zobrazi posledni misto, pro které byly
ziskdny informace o poloze.

* Pokud urc¢ity bod pfidrzite, mapa bude
pokracovat v pohybu.

* Aktudlni polohu muZete rovnéz zobrazit
Klepnutim na & (HOME) — EB (DALSI) —
[6VASE POLOHA].

AUT.NAST.HODIN/AUT.NAST.
PASMA

Videokamera udrzuje presny ¢as a
kompenzuje ¢asovy rozdil automaticky
ziskdnim ¢asovych a polohovych informaci
ze signalu GPS.

ED Klepnéte na ff (HOME) —
&= (NASTAVENI) — [NAST.HOD/
{aAlJAZ] — [AUT.NAST.HODIN]/
[AUT.NAST.PASMA].

2] Klepnéte na pozadované
nastaveni — [0k — =] — [X].

® Poznamky

* Pfed pouzitim videokamery musite nastavit
datum a Cas.

* Prestoze je aktivni funkce [AUT.NAST.
HODIN], mtiZete zaznamenat rozdil nékolika
sekund.

(S IS
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* Hodiny jsou nastavovény automaticky pomoci
funkce [AUT.NAST.HODIN] kdyZ videokameru
vypnete, pokud videokamera pii pouziti piijima
signal GPS. Hodiny nejsou sefizeny, dokud
nebude videokamera vypnuta. Hodiny rovnéz
neni moZno nastavit, pokud videokamera
neptijim4 signal GPS, i kdyz je spina¢ GPS v
poloze ON.

Funkce [AUT.NAST.PASMA] automaticky
kompenzuje ¢asovy rozdil pti zjidténi casového

rozdilu v aktudlni oblasti.
Hodiny se nemusi nastavit na spravny ¢as
automaticky v zdvislosti na zemi ¢i oblasti

nastavené ve videokamere. V takovém piipadé
nastavte [AUT.NAST.HODIN] a [AUT.NAST.
PASMA] na [VYP].

SOURADNICE

Pti prehravani muze videokamera
zobrazovat polohové informace uloZzené ve
videoklipech a fotografiich.

Klepnéte na & (HOME) —

& (NASTAVEN[) — [NAST.ZOBR.OBR.]
— [DATOVY KOD] — [SOURADNICE]
— [oK] — [B] — [X].

S e =S

1004112

[1]Zemépisn itka
[2]Zemépisna délka

Odstranovani
problému

Videokamera nepfijima signal GPS.

¢ Videokamera nemusi byt schopna piijimat
signél ze satelitd GPS z divodu piekdzek.
Preneste videokameru na oteviené misto a
znovu nastavte spina¢ GPS do polohy ON.

Aktudlni poloha na mapé videokamery se
lisi od skutec¢né polohy.
* Chyba signdla prijimanych ze satelitd GPS
je prili§ velkd. Maximaln{ hodnota chyby se
muze pohybovat az kolem nékolik set metri.



Informace o systému
GPS

Systém GPS zahrnuje 24 nebo vice sateliti GPS.
Ptijima¢ GPS ptijimd rddiové signaly ze satelitt a
vypoc¢itava aktudlni polohu na zakladé informaci
0 obézné dréze (almanachové data), doby, kterou
signély potfebuji k pfekonani vzdalenosti mezi
satelitem a pfijimacem, a dal$ich informaci.
Stanoveni polohy se oznacuje terminem
»triangulace®. Pfijima¢ GPS je schopen stanovit
zemépisnou §ifku a délku pomoci signala ze tii
nebo vice satelitu.

* Vzhledem k tomu, Ze polohy sateliti GPS se
neustale méni, miize stanoveni polohy trvat
delsi dobu nebo ptijima¢ nebude moci stanovit
polohu viibec v zavislosti na mistu a ¢ase
pouziti videokamery.

~GPS“ je systém urceny ke stanoveni
geografické polohy pomoci triangulace
radiovych signalt ptijimanych ze sateliti GPS.
Nepouzivejte videokameru na mistech, kde

jsou radiové signaly blokovany nebo se odrazi,
napf. stinéné misto v blizkosti budov nebo pod
stromy, apod. Videokameru pouzivejte pod
otevienym nebem.

Informace o poloze nebudete moznd moci

ulozit v mistech nebo za situaci, kdy radiové

signaly ze satelitd GPS nejsou videokamerou
piijimény nasledujicim zptisobem.

—V tunelech, interiérech nebo ve stinu budov.

— Mezi vysokymi budovami nebo v tizkych
ulicich obklopenych budovami.

-V podzemnich prostorach, na mistech
pod hustym porostem, pod mosty nebo na
mistech s magnetickymi poli, napt. v blizkosti
vysokonapétovych vedeni.

— V blizkosti zatizeni vytvatejicich radiové
signaly ve stejném frekven¢nim pasmu jako
videokamera: blizko mobilnich telefont
pracujicich na frekvenci 1,5 GHz, apod.

Informace o chybéch triangulace

¢ Pokud se pfesunete na jiné misto bezprostfedné
po presunuti spina¢e GPS do polohy ON,
miiZe videokamete trvat zahdjeni triangulace
delsi dobu ve srovnéni se situaci, kdy stojite na
stejném miste.

* Chyba zptisobena polohou sateliti
GPSVideokamera automaticky vypocitava
aktualni polohu, pokud piijima signal ze tii
nebo vice satelitd GPS. Chyba triangulace
umoznénd satelity GPS je piiblizné 30 m.

V zavislosti na prostiedi miize byt chyba
triangulace vétsi. V takovém piipadé nebude
aktudlni poloha odpovidat umisténi na mapé
stanovenému na zdkladé informaci GPS.
Satelity GPS jsou Fizeny Ministerstvem obrany
Spojenych statii americkych, které muze
umyslné zménit jejich presnost.

Chyba v priibéhu triangulace

Videokamera piijimd béhem triangulace
informace o poloze kazdych 10 sekund.Mezi

ptijmem informaci o poloze a zaznamendnim
informaci do obrazu existuje urcitd ¢asova
prodleva, a proto skute¢nd poloha zdznamu
nemusi pfesné odpovidat misté na mapé, které
bylo ur¢eno na zakladé informaci GPS.

Informace o omezeni pouZiti GPS v letadle

* Béhem vzletu a pfistdvani letadla nastavte
spina¢ GPS do polohy OFF a vypnéte
videokameru. Pokyn k tomu uslysite v hla$eni
na palubé letadla. V ostatnich ptipadech
pouzivejte GPS v souladu s platnymi predpisy
nebo situaci na misté.

Informace o mapovych datech

* Videokamera obsahuje mapova data
nasledujicich zemi a oblasti.

Evropa, Japonsko, Severni Amerika, Ocednie,
atd.

* Vestavénd mapa je poskytovana nésledujicimi
spole¢nostmi: mapa Japonska spole¢nosti
Zenrin Co., Ltd., ostatni oblasti spole¢nosti
NAVTEQ.

* Dodand mapové data jsou platna k datu
sestaveni této prirucky.

* Mapy GPS se zobrazuji jako dvojrozmérné s
vyjimkou urcitych pamétihodnosti v Japonsku,
které se budou zobrazovat trojrozmérné.

* Jazyk na mapé nelze zménit.

* Mapové data neni mozno aktualizovat.

* Meétitko mapy je 25 m az 6 000 km.



Informace o geografickém soufadnicovém systému

* Pouziva se geograficky soutadnicovy systém
SWGS-84%

Informace o autorskych pravech

* Mapovi data ulozena ve videokamefe jsou
chrdnéna autorskym pravem. Nepovolené
kopirovéni nebo jiné pouziti mapovych dat

muiZe predstavovat poruseni autorského prava.

Informace o funkci navigace
* Videokamera neobsahuje naviga¢ni funkci,
kterd vyuzivé systém GPS.
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A GPS-funkcidk hasznalata

Ez a rész a kamera GPS-funkcioival és a funkcidk hasznalatdnak néhany kérdésével
foglalkozik. Olvassa el az aldbbi utasitdsokat, és a kamera haszndlata el6tt nézze at ,,a kamera
hasznalati Gtmutatdja” is.

Mia GPS?
A globalis helymeghatarozé rendszer GPS T L
(Global Positioning System) f6ldrajzi adatokat ‘0‘ Y ‘0‘
nagy pontossagit USA miiholdak segitségével ‘\ = ,‘
: h M) N
hatérozza meg. A rendszer lehetévé teszi & / \ (

az aktudlis tartézkodasi hely pontos
meghatarozasat. m’,’)

A hasznalhato GPS-funkciok

I Térképindex
A mozgdképet vagy a fényképet a felvétel helye alapjan megkeresheti egy térképen.

BONITTVAN
Az aktualis tartézkodasi helyet megjelenitheti egy térképen.

I AUT.IDOBEALL. / AUT.ZONABEALL.

A kamera a helynek megfelel6 id6 és idSeltolodds értékét automatikusan beallitja.




A GPS-funkcié hasznélata

Allitsa a GPS kapcsolot az ON éllasba (az LCD-képernydn megjelenik a MQ). A kamera
elinditja a hdromszogelési eljarast. Ha sikeriil a haromszogelés, a kamera a mozgéképek és
a fényképek felvételekor rogziti a foldrajzi helyre vonatkozo6 adatokat. A GPS-kapcsolét ,,a
kamera hasznalati itmutatéja” alapjan konnyen megtalalja.

@ Megjegyzés
* AKkijelzés a GPS jel er6sségének megfelel6en valtozik.
Haromszogelés dllapota | GPS kijelzés GPS vételi dllapot
Funkcié Nincs kijelzés | A GPS kapcsol6 OFF allasban van, vagy a GPS vev6 nem miikodik
kikapcsolva megfelel6en.
Nem muikodik P () A kamera nem érzékeli a GPS jelet, ezért a haromszogelés
sikertelen. Haszndlja a kamerat nyilt terepen.
Feldolgozés M A kamera veszi a GPS jelet, és hamarosan meg tudja hatérozni
a hely foldrajzi adatait. Vérja meg, amig a kamera befejezi a
haromszogelést.
Haromszogelés M A kamera fogadja a GPS jelet, és meg tudja hatdrozni a hely
foldrajzi adatait.
Haromszogelés >l A kamera erés GPS jelet fogad, és meg tudja hatarozni a hely
foldrajzi adatait.

* A GPS kapcsol6 élldsa alapértelmezés szerint ON. A GPS sikeres mitkodése esetén a kamera a
mozgoképekkel és a fényképekkel egyiitt a foldrajzi hely adatait is régziti. Ha nem akarja régziteni a
foldrajzi adatokat, akkor a GPS kapcsold dllasa legyen OFE.

* A foldrajzi adatok meghatdrozasa akdr tobb percet is igénybe vehet, amikor el8szér vagy hosszabb sziinet
utdn hasznélja a GPS funkciot.

¢ A GPS funkcié még a kamera kikapcsolt allapotédban is miikédik, ha a GPS kapcsolé alldsa ON. Ugyeljen
arra, hogy repiil6gép fel- és leszallasakor a GPS kapcsol6 alldsa mindig OFF legyen.

* Eléfordulhat, hogy gyenge GPS jel esetén nem lehet meghatarozni a hely foldrajzi adatait.

* Ha a kijelzén MO lthaté és sokd tart a haromszogelés, a GPS-kapcsolot kapcsolja OFF, majd kapcsolja
ON ismét.



" e el & 2 pones kepenny s
térkép elmozdul és a pont a képernyd
kozepére keriil. Ha egy pontot lenyomva
tart, a térkép folyamatosan gorog.
o | jelenik meg a foldrajzi adatok nélkiili
mozgokép vagy fénykép miniatirjének
a felvétel helye alapjan. A miivelet el6tt jobb felss sarkaban.

A mozgdképek és fényképek felvételének
helye be van jelélve egy térképen. A
mozgoképet vagy a fényképet kivalaszthatja

valassza ki a lejatszani kivant mozgoképet
vagy fényképet tartalmazo felvételi

adathordozdt.
* A Térképindex funkciot csak olyan

E Erintse meg annak a helynek a
képjelz szimbdlumat, ahol a

mozgoképekkel és fényképekkel hasznélhatja, lejatszani kivant mozgdképet
amelyeknek a felvételekor a GPS kapcsol6 az vagy fényképet felvette.
ON allasban volt.

* A Térképindex funkci6é nem hasznalhato
azoknél a fényképeknél, amelyek adathordozoja
»Memory Stick PRO Duo”.

n Nyomja meg a =3 (KEPEK
MEGTEKINTESE) gombot.

Megjelenik a VISUAL INDEX
képerny®.

[7J Erintse meg: & (& KEPEK
MEGTEKINTESE) — [BITERKEP]. A képjelz8 szimbolum szine pirosra
Visszatér a VISUAL INDEX valt. A képernyd bal oldaldn

jelennek helyen fel
képerny6hoz megjelennek az adott helyen felvett

mozgoképek és fényképek.

ﬂ Erintse meg a kivant

Fényképek megjelenitése

[1]E16z6

[2]Kévetkezd N A
[3]Lépték A lejatszas a kivalasztott jelenettdl
[4]Képjelzd szimbélum kezdédik el.

* Aléptéket a zoomkarral vagy a

zoomgombokkal médosithatja (W:
nagyobb, T: kisebb).



o A térképen az északi irdny mindig felfelé mutat.
¢ Ha ugyanazon a helyen tébb mozgdoképet

és fényképet is rogzit, a legutoljara felvett
mozgokép vagy fénykép jelenik meg az
LCD-képerny6n.

A Térképindex képerny6 a kovetkezék
megérintésével is megjelenithetd: A (HOME)
— =] (KEPEK MEGTEKINTESE) —
[BITERKEP].

A lejatszandé mozgokép vagy fénykép
miniatiirjét a 3. 1épésben a E/EA gombolkkal
is kivalaszthatja. A mozgokép vagy fénykép
felvételének helye a térkép kozepén jelenik meg.

ON ITT VAN

Az aktualis tartézkodasi helyet
megjelenitheti egy térképen.

A GPS kapcsolét allitsa ON élldsba, hogy
a kamera meghatdrozhassa az aktudlis
tartézkodasi hely adatait.

Erintse meg a 8® (650N ITT VAN)
gombot a felvételi képernyén.

Az LCD-képerny6 kozepén megjelenik

a helyjel616 szimbolum az aktualis hely
foldrajzi adataival.

Ha a képerny6n megérint egy pontot,

a megjelend térképen ez a pont keriil a
kozéppontba.

A képerny6 bal als6 sarkdban érintse meg
a@ (ONITT VAN) gombot, ha vissza
szeretné helyezni az aktualis helyet a
kozéppontba.

A térkép képerny6 bezarasa
Erintse meg a [X] gombot.

@ Megjegyzés
* A térképen az északi irdny mindig felfelé mutat.

@ Tippek

* A léptéket a zoomkarral vagy a zoomgombokkal
modosithatja (W: nagyobb, T: kisebb).

* A kamera 10 masodpercenként lekéri az aktudlis
foldrajzi hely adatait. A kozépponti helyjel6lé
szimbdlum stb. megjelenése az aktualis lekérés
allapotatdl fiiggden valtozik.

* Ha a kamera nem tudja meghatérozni
az aktualis foldrajzi hely adatait, akkor a
kozépponti helyjel6lé szimbolum sziirke lesz, és
a térkép az utoljdra meghatdrozott hely adatait
mutatja.

* Ha egy pontot lenyomva tart, a térkép
folyamatosan gorog.

* Az aktudlis helyet megjelenitheti ugy is, ha
megérinti: f (HOME) — E3 (EGYEB) —
[B5ON ITT VAN].

AUT.IDOBEALL./AUT.ZONABEALL.

A kamera a GPS dltal szolgaltatott hely- és
idéadatok segitségével automatikusan be
tudja dllitani a pontos id6t és idSeltolodast.

ED Erintse meg: A (HOME) — &
(BEALLITASOK) — [ORA/BINYELV
AL.] — [AUT.IDOBEALL.J/[AUT.
ZONABEALL..

[P Erintse meg a kivant beallitast:
— K — 2] — [X].




@ Megjegyzés

* A kamera hasznalata el6tt be kell dllitani a
datumot és az idé6t.

* Néhany mésodperc eltérés akkor is lehet, ha az
[AUTIDOBEALL.] funkci6 be van kapcsolva.

* Az [AUTIDOBEALL.] automatikusan bedllitja
az Orat a kamera kikapcsoldsa utan is, ha a
kamera hasznélat kozben veszi a GPS jeleket.
Az 6ra nem lesz bedllitva, amig a kamera ki van
kapcsolva. Emellett az 6ra beallitdsa csak akkor
torténik meg, ha a kamera GPS jelet fogad, nem
elég, ha csak be van kapcsolva a GPS.

e Az [AUT.ZONABEALL.] funkcié az aktudlis
hely adatainak megfeleléen automatikusan
figyelembe veszi az esetleges iddeltolédédsokat.

* A kameraban beallitott orszag/térség
figgvényében el6fordulhat, hogy az id nem
frissithet6 automatikusan. Ebben az esetben az
[AUT.IDOBEALL.] és [AUT.ZONABEALL.]
beallitdsa legyen [KI].

KOORDINATAK

Lejatszas kozben a kamera meg tudja
jeleniteni a mozgoképek és fényképek
felvételekor rogzitett koordinatakat.

Erintse meg: A (HOME) —

&= (BEALLITASOK) — [MEGTEK.
BEALL.] — [ADATKOD] —
[KOORDINATAK]— — B .

[1]Foldrajzi szélesség
[2]Foldrajzi hosszusig

Hibaelharitas

A kamera nem kap GPS jelet.

¢ El6fordulhat, hogy a takarast okozo akadélyok
miatt a kamera nem tudja venni a GPS
miiholdak réddidjeleit. Vigye a kamerat nyilt
terepre, és kapcsolja be wjra a GPS funkciot.

A kamera térképén jelzett aktualis hely
nem egyezik meg a tényleges hellyel.

¢ A GPS mtiholdakrol érkezé radiojelek
hibahatdra meglehetdsen nagy. A hibahatar
maximuma akdr tobb szaz méter is lehet.



GPS

A GPS rendszerhez tobb mint 24 miihold

tartozik. A GPS vev§ fogadja a miiholdrol

érkez6 radidjeleket, és a keringési adatok, a jelek

id6adatai stb. alapjan kiszdmitja a vevé aktudlis

foldrajzi helyét.

A GPS a hely adatait haromszogeléssel hatdrozza

meg. A GPS vevé 3 vagy tobb miihold jele alapjan

pontosan meg tudja hatdrozni a hely foldrajzi

szélességi és hosszusagi adatait.

¢ Mivel a GPS miiholdak helyzete dllandéan
véltozik, a hely adatainak meghatarozasa
helyétdl és hasznalatinak idejétél fiiggben
eléfordulhat az is, hogy a vevé nem tudja
meghatdrozni a hely adatait.

* A ,GPS” rendszer a foldrajzi hely adatait
a muholdakrol érkezd jelek alapjan
hdromszogeléssel hatdrozza meg. A kamerat
lehet6leg ne hasznalja olyan helyen, ahol a
radidjelek terjedése akadalyokba titkozik
vagy visszaverédnek, példaul épiiletek vagy
fak kozott. A kamerat nyilt terepen célszert
hasznélni.

A helymeghatérozasi funkcié nem miikodik
olyan helyen vagy helyzetekben, amikor a GPS
mitholdak rddidjelei nem érik el a kamerit,
példéul:

— Alagutakban, zart helyiségekben vagy
épiiletek arnyékaban.

— Magas épitmények kozott vagy épiiletekkel
szegélyezett szik utcdkban.

— Fold alatti létesitményekben, stirti erdében,
hid alatt, vagy mégneses térben, példéul
villamos tédvvezetékek kozelében.

— Olyan késziilékek kozelében, amelyek a
kamera frekvenciasavjaba esé radidjeleket
sugaroznak: pl. 1,5 GHz sav kozelében
tizemeld mobiltelefonok.

Haromszogelési hibak

¢ Ha a GPS bekapcsoldsa utan tovabbhalad, a
haromszogelés megkezdése tovabb tarthat, mint
ha ugyanazon a helyen maradt volna.

¢ A GPS miihold helyzete altal okozott hiba
A kamera automatikusan meghatdrozza az
aktualis helyet, ha sikeriil radiojelet fogadnia
legalabb 3 GPS mtholdrél. A GPS miholdak
héaromszogelési hibdja kb. 30 m. Az adott hely
kérnyezetétdl fiiggden a hdromszogelési hiba
ennél nagyobb is lehet. Ebben az esetben a
tényleges hely eltérhet attdl, amit a GPS adatok
jeleznek. Mivel a GPS mtholdakat az USA
védelmi minisztériuma feliigyeli, a pontatlansag
esetleg szandékos is lehet.

* Hiba a hdromszogelés kozben
A kamera hdromszogelés kozben 10
masodpercenként lekéri a foldrajzi hely adatait.
Mivel némi idSeltérés van a hely adatainak
lekérése és a képen valo rogzitése kozott, a
felvétel tényleges helye esetleg nem egyezik meg
pontosan a GPS térképének adataival.

A GPS haszndlaténak korlatai repiil6gépen

* A repiil6gép fel- és leszallasakor a légi
személyzet utasitdsainak megfeleléen kapcsolja
ki a GPS kapcsolojat és a kamerat is. Egyéb
esetekben az adott helyre vagy helyzetre
vonatkozo eléirdsoknak megfeleléen hasznalja
a GPS-t.

Térképek

* A kamera a kovetkez6 orszagokra/térségekre
tartalmaz térképeket.

Eurdpa, Japan, Eszak-Amerika, Ocednia stb.

* A beépitett térképek készitSi: Zenrin Co., Ltd.
(Japén), NAVTEQ (egyéb teriiletek).

* A térképek adatainak ddtuma megegyezik a
jelen kiadvény készitésének datumaval.

* A GPS térképek kétdimenzi6s grafikdk, kivéve
néhany jellegzetes japan tereptargyat, amely 3
dimenzidsan jelenik meg.

* A térkép nyelve nem modosithato.

* A térkép adatai nem frissithetk.

o A térkép léptéke 25 m és 6 000 km kozott van.

Foldrajzi koordinatarendszer
* A térképek a ,WGS-84” foldrajzi
koordinatarendszert hasznéljak.



Szerz6i jog

* A kamera térképadatait szerz6i jog védi. A
térképadatok illetéktelen mésoldsa vagy egyéb
felhaszndldsa a szerz6i jog védelmérdl szolo
térvénybe titkozhet.

Navigacios funkcio
* A kameranak nincs GPS-t haszndl6 navigécios
funkcioja.
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Pouzivanie funkcii GPS

Tato Cast obsahuje informécie o pouzivani funkcii GPS v kamkordéri a néjdete v nej aj dolezité
poznamky k pouzivaniu tychto funkcii. Skor, nez za¢nete kamkordér pouzivat, precitajte si
nasledujtce pokyny a pozrite si aj ,Nédvod na pouzivanie, ktory sa doddva s kamkordérom.

Co je GPS?

GPS (Global Positioning System) je systém, ST P

ktory vypocitava geograficka polohu na Q‘ ‘0
@ = <,

zaklade merani presnych americkych ‘\ =

vesmirnych satelitov. Tento systém vam Q‘ ///

N
umoziuje vyznacit vaiu presnd polohu v
ramci zemegule. m’,’)

Funkcie GPS, ktoré mozete pouzivat

I Map Index

Mobzete vyhladat videozdznam alebo fotografiu podla miesta nasnimania na mape.

I YOUR LOCATION

Mobzete zobrazit aktudlnu polohu na mape.

* I AUTO CLOCK ADJ / AUTO AREA ADJ

Kamkordér automaticky nastavuje hodiny a ¢asovy posun pre kazdu oblast. p




Ako pouzivat systém GPS

Nastavte prepina¢ GPS do polohy ON (na obrazovke LCD sa zobrazi M). V4§ kamkordér
za¢ne pokus o trianguldciu. Pokial je triangulécia vykonana kamkordérom tspe$na,
kamkordér zaznamena informécie o polohe v ¢ase zdznamu videozdznamov a fotografii.
Informécie o umiestneni prepinac¢a GPS obsahuje ,Navod na pouZivanie®, ktory sa dodéva s

kamkordérom.
@ Poznamky
e Indikator sa zmeni na zdklade vykonnosti prijmu GPS signalu.

Stav trianquldcie Indikdtory GPS Stav prijmu GPS

Funkcia je Bez Prepina¢ GPS je nastaveny na OFF, alebo GPS prijima¢ nefunguje

vypnuté indikatora $tandardnym sposobom.

Tazky M Va§ kamkordér nedokaze zachytit signal GPS a preto nedokaze
vykonat trianguléciu. Kamkordér pouzivajte na otvorenom
priestranstve.

Prebieha X9 Vas kamkordér potvrdzuje signél GPS a dokaze ¢oskoro ziskat

spracovavanie informacie o polohe. Pockajte,dokial kamkordér nedokonc¢i
trianguldciu.

Prebieha M Vas kamkordér prijima signal GPS a dokaze ziskat informécie o

triangulécia polohe.

Prebieha 2l Vé§ kamkordér prijima silny signél GPS a dokdze ziskat informacie

triangulécia o polohe.

® V ramci predvoleného nastavenia je prepina¢ GPS nastaveny na ON. Videozaznamy a fotografie
zaznamenané pocas vykondvania trianguldcie pomocou GPS budu zaznamenané spolu s informaciami o
polohe. Pokial si nezelate zaznamendvat informdcie o polohe, nastavte prepina¢ GPS do polohy OFF.
* Pokial GPS pouzivate po prvy krat, alebo pokial ste tuto sluzbu dlhsie nevyuzivali, ziskanie informadcii o
polohe moéze trvat niekolko sekind az niekolko mint.
¢ Aj ked je kamkordér vypnuty, funkcia GPS je aktivna dokial je prepina¢ GPS nastaveny na ON. Pocas
vzletu a pristavania lietadla je nutné prepina¢ GPS prepnut do polohy OFFE.
* V zavislosti na sile signalu GPS sa vam nemusi podarit ziskat informdcie o polohe.
* Ak sa zobrazuje indikator M. trianguldcia uz prebieha dlhsy ¢as, prepnite prepina¢ GPS do polohy
OFF a potom ho znova prepnite do polohy ON.



Map Index

To, kde boli nasnimané videozaznamy
alebo fotografie je vyznacené na mape.
Videozdznam alebo fotografiu si mozete
vybrat podla miesta nasnimania. Zvolte
nahravacie médium, ktoré obsahuje
videozaznam alebo fotografiu, ktoru chcete
prehrat, a to pred vykonanim tejto operdcie.
* Map Index moézete pouzivat jedine v spojeni s
videozdznamami a fotografiami, ktoré obsahuju
informdcie o mieste, ktoré boli zaznamenané pri
prepinaci GPS nastavenom na ON.
* Map Index nemdzete pouzivat v pripade
videozaznamov a fotografii zaznamenanych na
»Memory Stick PRO Duo".

ER stlacte =1 (VIEW IMAGES).

Zobrazi sa obrazovka VISUAL
INDEX.

E Dotknite sa polozky & (&VIEW
IMAGES) — [BIMAP].

Vréti sa na obrazovku VISUAL INDEX

Zobrazuje fotografie

[1]Predchadzajica

[2]Nasledujuca

[3]Mierka

[4]Oznacenie miesta v ramci obrazku

* Mierku dokéZzete zmenit pomocou packy
transfokatora alebo tlacidiel pribliZenia
(W: vddsia, T: mensia).

* Bod, ktorého sa na mape dotknete sa
automaticky posunie do stredu. Ak
podrizite urcity bod, mapa sa bude
pohybovat.

* |\ sa zobrazi v pravom hornom rohu
miniatury videozdznamu alebo fotografie
alebo fotografie bez informécii o polohe.

E Dotknite sa v ramci obrazku
oznacenia miesta, na ktorom
ste nasnimali videozdznamy a
fotografie, ktoré budu prehrané.

Oznacenie miesta na obrazku zmeni
farbu na ¢ervend. Videozdznamy a
fotografie nasnimané na tomto mieste
st zobrazené nalavo od obrazovky.

ZH Dotknite sa pozadovaného
videozaznamu alebo fotografie.

* V ramci zobrazenej mapy je sever vzdy hore.



* Pokial ste na rovnakom mieste nasnimali
niekolko videozdznamov a fotografii, na
obrazovke LCD sa zobrazi najnovsie nasnimany
videozaznam alebo fotografia.

Obrazovku Map Index mozete zobrazit ak sa
dotknete f (HOME) — ) (VIEW IMAGES)
— [BIMAP].

Taktiez dokazete vyhladat miniatru
videozaznamu alebo fotografie, ktoru chcete
prehrat dotknutim sa /B v kroku 3. Miesto
zdznamu videozdznamu alebo fotografie sa
zobrazi v strede mapy.

YOUR LOCATION

Aktudlnu polohu moézete zobrazit na mape.
Nastavte prepina¢ GPS do polohy ON aby
kamkordér dokazal ziskat informécie o

aktudlnej polohe.

Dotknite sa 3® (6&YOUR LOCATION)
na obrazovke nahravania.

Aktualna poloha je zobrazena a vyznacena
v strede obrazovky LCD.

Ak sa dotknete ur¢itého bodu na
obrazovke, na mape sa zobrazi plocha s
tymto bodom v strede.

Dotknite sa @ (Current position) v dolnom
lavom rohu obrazovky LCD ak chcete
aktudlnu polohu preniest naspat do stredu.

Zatvorenie obrazovky s mapou
Dotknite sa polozky [XI.

@ Poznamky
* V ramci zobrazenej mapy je sever vzdy hore.

@ Tipy

* Mierku dokdZzete zmenit pomocou packy
transfokatora alebo tlacidiel priblizenia (W:
vicsia, T: mensia).

Vas kamkordér ziskava informécie o aktualnej

polohe kazdych 10 sekund. Zobrazenia
stredovej znacky atd. sa zobrazuji rozdielne, a
to v zavislosti na stave aktudlnej poziadavky.
Pokial va§ kamkordér nedokéze ziskat
informacie o aktudlnej polohe, stredova znacka
sa sfarbi na sivo a na mape sa zobrazi naposledy
ziskand poloha.

Ak podrzite ur¢ity bod, mapa sa bude
pohybovat.

Aktudlnu polohu moézete zobrazit aj dotknutim
sa A (HOME) — E2 (OTHERS) — [B6YOUR
LOCATION].

AUTO CLOCK ADJ/AUTO AREA ADJ

Na zaklade informacii o mieste a Case, ktoré

sa ziskaju zo systému GPS, kamkordér
moze zachovavat presny ¢as a vyrovnavat
¢asové posuny.

ER Postupne sa dotknite poloziek
A (HOME) — & (SETTINGS)
— [CLOCK/{ALANG] — [AUTO
CLOCK ADJI/[AUTO AREA ADJ].

21 Dotknite sa pozadovaného
nastavenia — [0k — 2] — [X].

@ Poznamky

* Pred pouzivanim kamkordéra musite nastavit
datum a cas.

* Aj v pripade aktivovania funkcie [AUTO
CLOCK ADJ] moze dochadzat k
niekolkosekundovym rozdielom.



* Hodiny sa nastavia automaticky pomocou
funkcie [AUTO CLOCK AD]J] po vypnuti
kamkordéra, a to ak kamkordér prijima

signal GPS pocas doby pouzivania. Hodiny

sa nenastavia pokial je kamkordér vypnuty.
Hodiny sa nenastavia pokial kamkordér
neprijima signal GPS, a to aj ak je prepina¢ GPS
nastaveny na ON.

Funkcia [AUTO AREA ADJ] automaticky
vyrovnéva ¢asové posuny, ak zisti ¢asové posuny
pre aktudlnu oblast.

V pripade hodin nemusi dojst k automatickému

nastaveniu spravneho ¢asu, a to v zavislosti
na krajine/oblasti vybranej pre kamkordér.
V takomto pripade nastavte [AUTO CLOCK
ADJ] a [AUTO AREA ADJ] na [OFF].

COORDINATES

Kamkordér modze pocas prehravania
zobrazovat informécie o siradniciach miest
nasnimania videozaznamov a fotografii.

Postupne sa dotknite poloziek &
(HOME) — &= (SETTINGS) — [VIEW
IMAGES SET] — [DATA CODE] —
[COORDINATES] — [6Kl — 2] — [X],

S [Zleon =

=
1100/1i12]

[1]Zemepisna $irka
[2]Zemepisna dizka

RieSenie problémov

Kamkordér neprijima signal GPS.

¢ Vas kamkordér mozno nedokaze prijimat
radiové signaly z GPS kvoli prekazkam.
Preneste svoj kamkordér na otvorené
priestranstvo a prepina¢ GPS opitovne
nastavte na ON.

Aktudlna poloha kamkordéra na mape je
ind nez je skuto¢na aktudlna poloha.

¢ Tolerancia pre chybu rddiového signélu zo
satelitov GPS je velkd. Tolerancia pre chybu
moze byt maximalne niekolko stoviek metrov.



O GPS

Systém GPS pozostava z 24 a viac satelitov GPS.
Prijima¢ GPS prijima rddiové signaly zo satelitov
a vyrata nasledne aktualnu polohu prijimaca,

a to na zéklade orbitélnych informécii (idaje z
almanachu), doby dréhy signélu atd.

Stanovenie polohy sa nazyva ,triangulcia®

GPS prijima¢ dokdze stanovit zemepisnu Sirku

a zemepisni dlzku miesta na zéklade prijmu
signalov z 3 a viac satelitov.

Pretoze sa polohy satelitov GPS neustéle menia,
niekedy moze trvat stanovenie polohy dlhsie
alebo prijima¢ nedokaze stanovit polohu vobec,
a to v zavislosti na mieste a ¢ase pouZivania
kamkordéra.

»GPS* je systém stanovenia geografickej polohy
trianguldciou signalov zo satelitov GPS. Vyhnite
sa pouzivaniu kamkordéra na miestach kde

st signdly blokované alebo odrazané, ako

st zatienené miesta obkolesené budovami

alebo stromami atd. Kamkordér pouZivajte na
miestach s otvorenym vyhladom na nebo.

Zaznam informécii o polohe mozno nebudete
moct ziskat na miestach alebo v situdciach kedy
radiova signaly zo satelitov GPS nedorazia do
kamkordéra; ide o nasledujuce pripady.

—V tuneloch, vo vnutri alebo v tieni budov.

— Medzi vysokymi budovami alebo na tzkych
uliciach obkolesenych budovami.

— na miestach v podzemi, na miestach
obkolesenych hustymi stromami, pod
zavesenymi mostami alebo na miestach kde
dochddza ku vzniku magnetickych poli, ako
je to napriklad v pripade vysokonapitovych
kablov.

— V blizkosti zariadeni vytvérajucich radiové
signaly rovnakého frekven¢ného pasma ako
kamkordér: v blizkosti 1,5 GHz mobilnych
telefonov atd.

0 chybach triangulcie

 Pokial sa presuniete na iné miesto ihned po
nastaveni prepina¢a GPS do polohy ON, moze
trvat dlhsiu dobu, kym kamkordér za¢ne
vykonévat trianguldciu v porovnani s tym, keby
ste zostali na mieste.

* Chyba sposobend polohou satelitov
GPSKamkordér automaticky za¢ne s
vykonévanim trianguldcie vasej aktudlnej
polohy po prijati radiovych signélov z 3
alebo viacerych satelitov GPS. Chyba pocas
vykondvania trianguldcie, ktora povoluji
satelity GPS je asi 30 m. V zavislosti na
prostredi miesta moze byt chyba pocas
vykonavania trianguldcie va¢sia. V takomto
pripade sa nemusi va$a skuto¢nd poloha
zhodovat s polohou na mape zaloZenej na
informaciach GPS. Okrem toho, satelity GPS
st riadené Americkym ministerstvom obrany a
stupen presnosti méze byt nadhodne zmeneny.

Chyba pocas procesu trianguldcie

Kamkordér pocas vykonévania triangulacie
ziskava informacie o polohe kazdych 10 sekind.
K malému ¢asovému rozdielu dochddza medzi
¢asom, kedy boli informécie o polohe ziskané

a kedy boli informécie o polohe zaznamenané
do obrazu, preto aktudlna poloha zdznamu sa
nemusi presne zhodovat s polohou na mape
vytvorenej na zaklade informdcii GPS.

Obmedzenie pouZivania GPS na palubéch lietadiel

* Pocas vzletu a pocas pristavania lietadla
nastavte prepina¢ GPS do polohy OFF a
kamkordér vypnite akondhle k tomu budete
vyzvani palubnym hlésenim. V ostatnych
pripadoch pouzivajte GPS podla miestnych
nariadeni alebo situdcie.

Mapové tdaje

* Kamkordér obsahuje mapové udaje pre

nasledujuce krajiny/regiony.

Eurdpa, Japonsko, Severnd Amerika, Ocednia,

atd.

Zabudované mapy st doddvané nasledujucimi

spolo¢nostami; mapa Japonska od spolo¢nosti
Zenrin Co., Ltd., ostatné oblasti od spolo¢nosti
NAVTEQ.

Aktudlne nainstalované mapové idaje st platné

v den vyroby tohto navodu.

Mapy GPS sa zobrazuju v 2 dimenzionélnej
grafike okrem urcitych ¢asti Japonska, ktoré sa
zobrazuju vo formdte 3D.

* Jazyk na mape zmenit nedokazete.



* Mapové udaje nemozno aktualizovat.
* Mierka mapy je 25 m az 6 000 km.

Zemepisny stradnicovy systém

* Pouziva sa zemepisny suradnicovy systém
SWGS-84°

Autorské prava

* na mapové udaje kamkordéra sa vztahuju
autorské prava. Neautorizované kopirovanie
alebo iné pouzivanie mapovych tdajov méze
byt v rozpore s autorskymi pravami.

Navigacnd funkcia

» Kamkordér nie je vybaveny naviga¢nou
funkciou vyuzivajucou GPS.
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Folosirea functiilor GPS

P

Acest capitol descrie cum si folositi functiile GPS cu care este dotatd camera video, oferind
céteva informatii importante despre utilizare. Cititi instructiunile de mai jos si consultati, de

» oA .

asemenea, ,Ghid de actionare’, inainte de a folosi camera video.

Ce este GPS?

GPS (Global Positioning System) este un ST P

sistem de ce calculeazd amplasarea geografica ‘Q‘ by ‘Q‘

cu ajutorul satelitilor spatiali americani ‘\ = ,
extrem de precisi. Acest sistem va permite sd Q‘ /// \\\ “

identificati locul de pe pimant unde vi aflati
cu exactitate. m.,,, g

Functiile GPS pe care le puteti folosi

B Index harta

Puteti gisi un film sau o fotografie pe o hartd dupa locatia inregistrata.

I LOCATIA DVS.

Puteti afisa locatia curentd pe o harta.

I AUTOAJUST.ORA / AUTOSTAB.ZONA

Camera video regleazi ora si diferenta de fus orar automat pentru fiecare zon.




Cum sa folositi functia GPS

Setati optiunea GPS pe ON (Indicatia ) apare pe LCD). Camera video incearc si preia si

sa transmitd informatii. Cand camera video reuseste sa preia si sd transmita informatii, va

inregistra locul unde au fost facute filmele si fotografiile. Puteti identifica butonul GPS cu
ajutorul ,Ghid de actionare” furnizat.

@ Note

* Indicatorul se schimba in functie de puterea de receptie a semnalului GPS.

Stadiu de transmitere

Indicatori GPS

Stadiu receptie GPS

transmitere

Functie oprita Niciun Comutatorul GPS este setat pe OFF sau receptorul de semnal GPS
indicator nu functioneazi corect.

Dificil P () Camera video nu poate gasi semnalul GPS, prin urmare nu poate
prelua i transmite informatii. Folositi camera video in aer liber.

Procesare M Camera video confirmi semnalul GPS si va prelua in curand
informatiile despre locatie. Asteptati pand ce camera video preia si
transmite informatiile.

Preluare si M Camera video primeste un semnal GPS si poate prelua informatiile

transmitere despre locatie.

Preluare si 2l Camera video primeste un semnal GPS puternic si poate prelua

informatiile despre locatie.

¢ Optiunea GPS este pe ON in setarea implicita. Filmele si fotografiile realizate in timpul transmiterii de
informatii prin GPS vor fi inregistrate cu informatii referitoare la locatie. Dacd nu doriti sa inregistrati

informatiile referitoare la locatie, setati optiunea GPS pe OFE.

¢ Ar putea dura céteva secunde sau citeva minute pand ce camera preia informatiile despre locatie, cAnd
folositi functia GPS prima oari sau dupa o perioada indelungata.

¢ Chiar daci aveti camera video opriti, functia GPS functioneaza atita timp cand optiunea GPS este setatd
pe ON. Aveti grija sa setati optiunea GPS pe OFF in timpul decolirii sau aterizérii cu un avion.

* Posibilitatea preluarii informatiilor despre locatie depinde de puterea semnalului GPS.
¢ Cand este afisat simbolul 9 si dureazd mult preluarea informatiilor, setati butonul GPS pe OFF, apoi

din nou pe ON.



Index harta

Filmele si fotografiile inregistrate sunt

marcate pe o harta. Puteti selecta un film

sau o fotografie dupi locatia inregistrata.

Selectati suportul de inregistrare ce contine

filmul sau fotografia pe care doriti sa o

vedeti inainte de aceastd operatie.

* Puteti folosi optiunea Index harti doar cu
filmele si fotografiile cu informatii referitoare
la locatie, inregistrate cu ajutorul functiei GPS
setate pe ON.

* Nu puteti folosi optiunea Index harta pentru
fotografiile inregistrate pe ,,Memory Stick PRO

5

Duo”

EL Apasati =3 (VIZIONARE
IMAGINI).

Apare ecranul VISUAL INDEX.

E Atingeti & (§2VIZUALIZARE
IMAGINI) — [BIHARTA].

Revenire la ecranul VISUAL INDEX

Afiseaza fotografii

[1]Anterior
[2]Urmitor
[3]Scala

[4]Marcator de imagine

* Puteti schimba scala cu ajutorul cursorului
sau butoanelor de zoom (W: mai mare, T:
mai mica).

* Punctul atins pe hartd vine automat in
centru. Daca mentineti apasat un anume
punct, harta continua sa ruleze.

|\ va apirea in coltul din dreapta sus
al imaginii in miniaturi a filmului sau
fotografiei fara informatii despre locatie.

2]l Atingeti marcatorul cu imaginea
unde ati inregistrat filmele si
fotografiile pe care vreti sa le
vedeti.

Marcatorul de imagine devine rosu.
Filmele sau fotografiile inregistrate in
acel loc sunt afisate in stdnga ecranului.

ﬂ Atingeti filmul sau fotografia
dorita.

P o N
{gﬂglcguﬁyg

e

Redarea incepe de la scena selectata.

* Harta afigeazd intotdeauna nordul in partea
de sus.

 Cand inregistrati mai multe filme si fotografii
in aceeasi locatie, pe ecranul LCD va fi afisat
filmul sau fotografia cea mai recentd.



¢ De asemenea, puteti afisa ecranul Index harta
apasand A (HOME) — (5] (VIZIONARE
IMAGINI) — [BJHARTA].

* De asemenea, puteti cduta imaginea in
miniaturd a filmului sau fotografiei dorite,
atingand E/E@ [a pasul 3. Locatia inregistrata
va fi afigatd in centrul hartii.

LOCATIA DVS.

Puteti afisa pe o harta locatia curenti.
Setati optiunea GPS pe ON pentru a putea
prelua informatii cu camera video despre
locatia curentd.

Atingeti 0O (B8 LOCATIA DVS.) pe
ecranul de inregistrare.

7
I X QD
5 LOCATIA DVS. e

S TiA Dvs. IRV
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saditoane BiLLA

Locatia curenta este afigata si marcata in
centrul ecranului LCD.

Daca atingeti un anumit punct de pe ecran,
harta prezintd zona respectiva cu punctul
atins in centru.

Atingeti @ (LOCATIA DVS.) in stanga

jos a ecranului LCD, pentru a muta locatia
curentd inapoi in centru.

Pentru a inchide ecranul cu harta
Atingeti X1,

@ Note
* Harta afiseazi intotdeauna nordul in partea
de sus.

@ Sugestii

* Puteti schimba scala cu ajutorul cursorului
sau butoanelor de zoom (W: mai mare, T: mai
mica).

* Camera video preia informatii despre locatia
curentd la fiecare 10 secunde. Afisdrile
marcatorului central, etc. pot apdrea diferit in
functie de stadiul ciutarii curente.

Cand camera video nu reuseste sa preia
informatiile referitoare la locatia curents,
marcatorul central devine gri si pe harta apare
ultima destinatie preluata.

Daci mentineti apasat un anume punct, harta

continua sa ruleze.

Puteti afiga locatia curenti atingdnd h
(HOME) — =] (ALTELE) — [6LOCATIA
DVS.].

AUTOAJUST.ORA/AUTOSTAB.ZONA

Camera video poate afiga ora exacta si
poate compensa diferenta de fus orar
automat, preluand informatiile referitoare
la or si locatie prin GPS.

B Atingeti & (HOME) —
& (REGLAJE) — [CEAS/
ELIMBA] — [AUTOAJUST.
ORAJ/[AUTOSTAB.ZONA].

[ Atingeti un reglaj dorit ©K —
— [X].

@ Note

* Trebuie sa reglati data si ora camerei video
inainte de a o folosi.

* Pot exista discrepante de citeva secunde, chiar
daci ati activat [AUTOAJUST.ORA].

* Ora este reglatd automat cu [AUTOAJUST.
ORA] cand opriti camera video, daci aceasta
primeste un semnal GPS in timpul utilizérii.
Ora nu este reglatd pand cand nu opriti camera
video. De asemenea, ora nu este reglatd pana
cand camera video nu primegte un semnal GPS,
chiar dacé optiunea GPS este pe ON.



* Functia [AUTOAJUST.ZONA] compenseazi
automat diferenta de fus orar cand detecteazi o
diferenti de fus orar in zona curenti.

* Ora poate sa fie reglatd automat incorect, in
functie de tara/regiunea selectatd pentru camera
video. In acest caz, setati [AUTOAJUST.ORA] si
[AUTOSTAB.ZONA] pe [OPRIT].

COORDONATE

In timpul redarii, camera video poate
afisa coordonatele inregistrate pe filme si
fotografii.

Atingeti ¢ (HOME) — & (REGLAJE)
— [REGL.VIZ.IMAG.] — [COD DE
DATE] — [COORDONATE] — [0kl —
— [XI1.

fHDISE &
1004112

> [feomn

N 5n ax

Latitudine
[2]Longitudine

Ghid de depanare

Camera video nu primeste semnal GPS.

¢ Camera video s-ar putea si nu primeasci
semnale radio de la satelitii GPS din cauza
unor obstructii. Aduceti camera intr-un spatiu
deschis si repozitionati optiunea GPS pe ON.

Locatia curentd de pe harta din camera
video este diferita de locatia actuala.

* Marginea de eroare a semnalului radio de la
satelitii GPS este mare. Marginea de eroare nu
poate depasi citeva sute de metri.



Despre GPS

Sistemul GPS este alcituit din 24 de sateliti GPS
sau mai multi. Un receptor GPS primeste semnale
radio de la sateliti §i calculeazi locatia curentd a
receptorului in functie de informatiile orbitale
(date almanah) si de timpul de propagare a
semnalelor, etc.
Determinarea locatiei se numegste ,,preluare §i
transmitere”. Un receptor GPS poate determina
latitudinea si longitudinea locatiei primind
semnale de la 3 sateliti sau mai multi.
¢ Dat fiind ca pozitia satelitilor GPS variazi
constant, ar putea dura mai mult determinarea
unei locatii sau receptorul s-ar putea si nu
reuseasci sd determine locatia, in functie de
amplasare si ora la care folositi camera video.

»GPS” este un sistem pentru determinarea
amplasirii geografice prin preluarea si
transmiterea semnalelor de la satelitii GPS. Nu
folositi camera video in locuri unde semnalele
radio sunt blocate sau deviate, cum ar fi un
spatiu adapostit, inconjurat de clidiri, copaci,
etc. Folositi camera video in spatii deschise.

Este posibil si nu puteti inregistra informatii

despre locatii in locuri sau situatii in care

semnalele radio de la satelitii GPS nu ajung la

camera video, cum ar fi cazurile urmitoare.

— In tunele, spatii inchise sau la addpostul
cladirilor.

— In zonele cu cladiri inalte sau strizi inguste
inconjurate de cladiri.

— La subsoluri, in locuri cu multi copaci, sub un
pod suspendat sau in locuri unde se genereaza

campuri magnetice, cum ar fi in apropierea
cablurilor de inalta tensiune.

— Langa dispozitive ce emit semnale radio pe
aceeasi lungime de bandi ca §i camera video:
langa telefoane mobile cu bandi de 1,5 Ghz,
etc.

Despre erori de preluare i transmitere

* Daci vi deplasati citre o alté locatie imediat
dupa ce optiunea GPS a fost setatd pe ON, s-ar
putea si dureze mai mult timp pana ce camera
preia semnalul, decat daci stati in acelasi loc.

* Eroare cauzata de pozitia satelitilor GPS
Camera video preia si transmite automat
localizarea curenta cand aceasta primegte
semnale radio de la 3 sau mai multi sateliti GPS.
Eroarea de preluare i transmitere acceptata de
satelitii GPS este de aproximativ 30 m.

In functie de pozitia respectiva, eroarea de
preluare si transmitere poate fi mai mare.

In acest caz, locul in care vi aflati poate si

nu coincida cu locul de pe harti conform
informatiilor GPS. Satelitii GPS sunt controlati
de Departamentul de Aparare American si
gradul de precizie poate fi schimbat in mod
intentionat.

Eroare in timpul procesului de preluare §i
transmitere a informatiilor

Camera video preia informatii despre locatie
la fiecare 10 secunde in timpul preludrii si
transmiterii. Existd o ugoara diferenta de

timp intre momentul in care informatia este
preluatid si momentul in care este inregistrata
pe imagine, prin urmare, locatia curenta de
inregistrare poata sa nu coincida cu locul de pe
hartd conform informatiilor GPS.

Despre restrictiile utilizarii sistemului GPS in avion

* In timpul decolarii si al aterizarii, setati functia
GPS pe OFF si opriti camera video, aga cum vi
se comunica la bordul avionului. In alte cazuri,
folositi sistemul GPS in conformitate cu regulile
locului respectiv sau a situatiei date.

Despre datele cartografice

* Camera video contine date cartografice ale
urmatoarelor tari/regiuni.
Europa, Japonia, America de Nord, Oceania,
etc.

* Hartile incorporate sunt realizate de

urmitoarele companii: Harta Japoniei de Zenrin

Co., Ltd., alte zone de NAVTEQ.

* Datele cartografice incluse sunt actualizate la
data realizarii acestui manual.

* Hartile GPS vor fi afigate bidimensional, cu
exceptia unor puncte topografice din Japonia,
care vor apirea tridimensional.

* Nu puteti schimba limbajul hartilor.

* Nu puteti aduce la zi datele cartografice.

* Harta este la o scald de 25 m pana la 6.000 km.



Despre sistemul de coordonate geografice

* Este folosit sistemul de coordonate geografice
SWGS-84”.

Despre dreptul de autor

* Datele cartografice ale camerei video sunt
protejate de dreptul de autor. Copierea sau
utilizarea neautorizati a datelor cartografice
poate sa contravina legilor dreptului de autor.

Despre functia de navigare
* Camera video nu are o functie de navigare ce
foloseste GPS.
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Anvanda GPS-funktioner

Det har avsnittet beskriver hur du anvinder de GPS-funktioner som din videokamera har och
det ger dven en del viktiga noteringar om anvandningen. Las fljande instruktioner och se
aven medfoljande "Bruksanvisning” innan du anvinder videokameran.

Vad &r GPS?

GPS (Global Positioning System) ér ett system ST P

som beriknar geografisk beligenhet fran ‘Q‘ T “‘
mycket precisa amerikanska rymdsatelliter. ‘\ = ,‘
Det hir systemet gor att du kan precisera din Q‘ ///

N
exakta placering pé jorden.
(ﬁ’"

GPS-funktioner som du kan anvanda

I Map Index

Du hittar en film eller ett foto pé en karta via dess inspelningsplats.

I YOUR LOCATION
Du kan visa aktuell plats pa en karta.

I AUTO CLOCK ADJ / AUTO AREA ADJ

Videokameran justerar klockan och tidsskillnaden vid varje omrade automatiskt.




Anvanda GPS-funktionen

Still in GPS-omkopplaren till ON (¥® visas pa LCD-skirmen). Videokameran borjar
att forsoka triangulera. Nar videokameran triangulerar korrekt kommer den att spela in

platsinformation vid det tillfille som filmer och foton spelades in. Du kan identifiera GPS-

omkopplaren via medf6ljande “Bruksanvisning’.

® obs!

¢ Indikatorn dndras i enlighet med styrkan pa GPS-signalen.

Trianguleringsstatus

GPS-indikatorer

GPS-mottagningsstatus

Funktion av Ingen GPS-omkopplaren ir instilld pa OFF eller sa fungerar inte GPS-

indikator mottagaren normalt.

Svart P () Videokameran hittar inte en GPS-signal, dérfor kan den inte
triangulera. Anvind videokameran pa en 6ppen plats.

Bearbetar M Videokameran bekraftar GPS-signalen och kommer att kunna
inhdmta information om beldgenhet snart. Vénta tills din
videokamera slutfort trianguleringen.

Triangulerar M Videokameran mottar en GPS-signal och kan inhdmta
information om beldgenhet.

Triangulerar >l Videokameran mottar en stark GPS-signal och kan inhdamta

information om beldgenhet.

* GPS-omkopplaren ér stalld till ON i standardinstéllningen. Filmer och foton som spelats in under

triangulering med GPS kommer att spelas in med platsinformation. Om du inte vill spela in information

om beldgenhet, stiller du in GPS-omkopplaren till OFE.

 Det kan ta fran nagra sekunder till nigra minuter att inhdmta information om belagenhet nir du
anvinder GPS for forsta gangen eller nér du anviinder det igen efter linga uppehall.

¢ Aven om videokameran ér avstingd fungerar GPS-funktionen s linge GPS-omkopplaren ér stlld till
ON. Se till att GPS-omkopplaren ér stalld till OFF nir du lyfter och landar med ett flygplan.

¢ Du kanske inte kan inhdmta information om belidgenhet beroende pa styrkan pia GPS-mottagningen.

o Niir MQ visas och det tar ett tag att triangulera, satter du GPS-omkopplaren pa4 OFF och sedan ON igen.



Map Index

Platsen dir filmer och foton spelades in

dr utsatt pa en karta. Du kan vilja en film

eller ett foto via inspelningsplats. Vilj det

inspelningsmedium som innehaller den
film eller det foto som du vill spela upp
innan du bérjar.

* Du kan endast anvinda Map Index med filmer
och foton som har information om belagenhet
som spelats in med GPS-omkopplaren instilld
pi ON.

* Du kan inte anvinda Map Index med foton
inspelade pa "Memory Stick PRO Duo”.

o N kommer att visas lingst upp i héger
hérn pé filmens eller fotots miniatyrbild
utan platsinformation.

ER Tryck pa =1 (VIEW IMAGES).
Skarmbilden VISUAL INDEX visas.

[7J Peka pa & (#VIEW IMAGES) —
[BIMAP].

Atergar till skirmen VISUAL INDEX

X
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Visar foton
[1]Foregaende
[2]Nista

[3]Skala

[4]Bildmarkor

* Du kan 4ndra skalan med hjilp av
zoomspaken eller zoomknapparna (W:
storre, T: mindre).

* Den punkt du pekar pé pa kartan kommer
att rullas till mitten automatiskt. Om du
haller pé en viss punkt kommer kartan att
fortsitta rulla.

12]] Peka pa bildmarksren dér du
spelade in filmerna och fotona
som ska spelas upp.

Platsmarkéren blir réd. Filmerna eller
fotona som spelats in p& denna plats
visas till vénster pa skdrmen.

ﬂ Peka pa onskad film eller 6nskat
foto.

avsnittet.

¢ Kartan visar alltid norr lingst upp.

 Nir du spelar in flera filmer och foton pa
samma plats, kommer den film eller det foto
som spelats in senast att visas pa LCD-skdrmen.

* Du kan ocksa visa skirmen Map Index
genom att peka pa f (HOME) —E) (VIEW
IMAGES) — [6IMAP].



* Du kan ocksi leta efter filmens eller fotots
miniatyrbild som du vill visa genom att peka pa
E3/EA i steg 3. Inspelningsplatsen for filmen
eller fotot kommer att visas pa mitten av kartan.

YOUR LOCATION

Du kan visa aktuell belagenhet pa en karta.
Stall in GPS-omkopplaren till ON s&

att videokameran kan skaffa aktuell
information om belagenhet.

Peka pa 86 (88 YOUR LOCATION) pa
inspelningsskarmen.

[ iy
% YOUR LOCATION §

IRRE

Den aktuella platsen visas och marks ut pa
mitten av LCD-skdrmen.

Om du pekar pa en viss punkt pé skirmen,
visar kartan omradet som med denna
punkt i mitten.

Peka pa @ (your location) langst ner till
vinster pd LCD-skidrmen for att flytta
aktuell plats tillbaka till mitten.

Stanga kartskarmen
Peka pa [X1.

® obs!

 Kartan visar alltid norr lingst upp.

@ Tips!

* Du kan dndra skalan med hjilp av zoomspaken
eller zoomknapparna (W: storre, T: mindre).

¢ Videokameran skaffar information om
aktuell plats var 10:de sekund. Visningen av
mittmarkéren osv. visas olika enligt status pa
aktuell forfragan.

* Nir videokameran inte kan skaffa information
om aktuell beligenhet, blir mittmarkéren gra
och kartan visar den sista plats som inhédmtats.

* Om du héller pa en viss punkt kommer kartan
att fortsitta rulla.

* Du kan ocksa visa aktuell plats genom att peka
pa A (HOME) — F2 (OTHERS) —
[65YOUR LOCATION].

AUTO CLOCK ADJ/AUTO AREA ADJ

Videokameran kan behélla korrekt tid och
kompensera for tidsskillnaden automatiskt
genom att skaffa tid- och platsinformation
via GPS.

ED Peka pa A (HOME) —
== (SETTINGS) — [CLOCK/
{AlLANG] — [AUTO CLOCK
ADJI/[AUTO AREA ADJ].

] Peka pa en dnskad instéllning —
— B —[X].

® obs!

* Du maste stélla in datum och tid p din
videokameran innan du anvinder den.
* Det kan forekomma avvikelser pd nagra
sekunder @ven om [AUTO CLOCK AD]J] ar
aktiverat.
Klockan justeras automatiskt via [AUTO
CLOCK AD]J] nir du stianger av videokameran
om den mottar en GPS-signal medan
den anvinds. Klockan justeras inte férran
videokameran stéings av. Klockan justeras inte
heller om videokameran inte far en GPS-signal,
aven om GPS-omkopplaren ir stilld till ON.
Funktionen [AUTO AREA AD]] kompenserar
automatiskt for tidsskillnaden nér den

uppticker en tidsskillnad med aktuellt omrade.



¢ Klockan kanske inte kan justerar till ratt tid
automatiskt, beroende pa vilket land/region
som valts fér videokameran. Om detta héinder
stiller du in [AUTO CLOCK AD]J] och [AUTO
AREA ADJ] till [OFF].

COORDINATES

Under uppspelning kan din videokamera
visa koordinatinformation som spelats in
pé filmer och foton.

Peka pa A (HOME) — & (SETTINGS)
— [VIEW IMAGES SET] — [DATA
CODE] — [COORDINATES] — [0k —
— [X1.

[1]Latitud
[2]Longitud

Felsokning

Videokameran mottar inte ndgon GPS-
signal.

* Videokameran kanske inte kan ta emot
radiosignaler fran GPS-satelliter pa grund
av hinder. Ta med dig videokameran till en
Sppen plats och sitt GPS-omkopplaren i lige
ON igen.

Platsen pa videokamerans karta ar inte

samma som aktuell plats.

* Felmarginalen pa radiosignalen fran GPS-
satelliter ar stor. Felmarginalen kan vara sa
stor som flera hundra meter som mest.



Om GPS

GPS-systemet bestar av 24 eller fler GPS-satelliter.
En GPS-mottagare mottar radiosignaler frén
satelliter och berdknar aktuell placering pa
mottagaren baserat pd omloppsinformationen
(kalenderdata) och restid for signalerna, osv.
Faststillande av en beldgenhet kallas
“triangulering”. En GPS-mottagare kan faststilla
belagenhetens latitud och longitud genom att
motta signaler fran 3 eller fler satelliter.
 Eftersom placeringen pa GPS-satelliter varierar
hela tiden, kan det ta langre tid att faststalla
beldgenheten eller mottagaren kanske inte kan
faststilla beldgenheten alls, beroende pé plats
och tidpunkt du anviander videokameran.

* "GPS” 4r ett system for att faststilla geografisk
placering genom att triangulera radiosignaler
fran GPS-satelliter. Undvik att anvinda
videokameran pa platser dir radiosignaler
blockeras eller reflekteras, sisom skuggiga
platser omgivna av byggnader eller trad, etc.
Anvind videokameran i miljéer med 6ppen
himmel.

Du kanske inte kan spela in platsinformation
pa platser eller i situationer dér radiosignaler
fran GPS-satelliter inte nar videokameran enligt
foljande.

— I tunnlar, inomhus eller under skuggan av
byggnader.

— Mellan héga byggnader eller smala gator
omgivna av byggnader.

— Platser under jord, platser omgivna av tita
trid, under en upplyft bro eller pa platser
dar magnetfilt genereras, saisom nira
hégspanningsledningar.

— Nira enheter som genererar radiosignaler
med samma frekvensband som
videokameran: nira mobiltelefoner med 1,5
GHz band, etc.

Om trianguleringsfel

* Om du flyttar till en annan plats direkt efter
att du stéllt GPS-omkopplaren till ON, kan
det ta ldngre tid fér videokameran att borja
triangulera jamfért med om du stannar kvar pa
samma plats.

* Fel orsakade av placeringen pa GPS-satelliter
Videokameran triangulerar automatiskt din
aktuella beldgenhet ndr videokameran mottar
radiosignaler fran 3 eller fler GPS-satelliter.
Trianguleringsfel som tillats av GPS-satelliter
ar ungefar 30 m. Beroende pa platsens
omgivning kan trianguleringsfelet bli storre.
Om detta hinder kanske din beligenhet inte
matchar beldgenheten pa kartan baserat pa
GPS-informationen. Under tiden kontrolleras
GPS-satelliterna av USA:s forsvarsmakt och
precisionsgraden kan dndras avsiktligt.

Fel under trianguleringsprocessen
Videokameran fér platsinformation var

10:e sekund under trianguleringen. Det
forekommer en liten tidsskillnad mellan
da platsinformationen skaffas och nér
informationen spelas in pa en bild, dirfor
kanske den aktuella inspelningsplatsen inte
exakt matchar platsen pa kartan baserat pa
GPS-informationen.

Om anvéndarrestriktion av GPS pé flygplan

* Under lyftning och landning med ett flygplan
ska GPS-omkopplaren stillas i lige OFF och
videokameran stéingas av, i enlighet med
instruktioner du far ombord pé planet. Anvind
i andra fall GPS-mottagaren i enlighet med
platsens regler eller i enlighet med situation.

Om kartdata

* Videokameran innehéller kartmaterial for
foljande linder/regioner.

Europa, Japan, Nordamerika, Oceanien osv.

* Inbyggd karta tillhandahalls av foljande foretag;
Karta over Japan av Zenrin Co., Ltd., andra
omraden av NAVTEQ.

* Kartmaterialet som ingér dr det som var aktuellt
vid tryckningen av den hir handboken.

* GPS-kartor visas i 2-dimensionell grafik, utom
for vissa landsmirken i Japan som visas i 3D.

¢ Du kan inte dndra kartans sprak.

* Du kan inte uppdatera kartdatan.

* Kartans skala ar 25 m till 6 000 km.

Om det geografiska koordinatsystemet
* Det geografiska koordinatsystemet ”WGS-84”
anvinds.



Om copyright

* Videokamerans kartdata ar skyddad med
upphovsritt. Oauktoriserad kopiering eller
annat bruk av kartdatan kan strida mot
upphovsrittslagarna.

Om navigeringsfunktionen
* Videokameran har inte en navigeringsfunktion
som anvéinder GPS.
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Brug af GPS-funktioner

Dette afsnit beskriver, hvordan du bruger de GPS-funktioner, der er i dit videokamera, og
angiver ogsa nogle vigtige bemaerkninger om brugen. Laes de folgende instruktioner, og se
ogsa i den medfelgende "Betjeningsvejledning", for du bruger dit videokamera.

Hvad er GPS?
GPS (Global Positioning System) er et system, ST P

i g L)
der beregner geografiske placeringer fra meget ‘Q I 0‘
praecise amerikanske rumsatellitter. Systemet ‘\ =
gor det muligt at udpege en praecis placering Q‘ ///

. N
iverden. ° .

GPS-funktioner, du kan bruge

I Map Index
Du kan finde en film eller et foto pa et kort ud fra optagelsens placering.

I YOUR LOCATION
Du kan fa vist den aktuelle placering pa et kort.

I AUTO CLOCK ADJ / AUTO AREA ADJ

Dit videokamera indstiller automatisk uret og tidsforskellen for hvert omréde.




Sadan anvendes GPS-funktionen
Indstil GPS-kontakten til ON (x® vises pd LCD-skeermen). Videokameraet forseger at

triangulere. Nar videokameraet triangulerer, vil det gemme oplysninger om placeringen pa det
tidspunkt, hvor film og billeder blev optaget. Du kan finde GPS-kontakten i den medfolgende

"Betjeningsvejledning".

@ Bemaerkninger

¢ Indikatoren andres i henhold til GPS-signalmodtagelsens styrke.

Trianguler status

GPS-indikatorer

Status for GPS-modtagelse

Funktion fra Ingen GPS-kontakten er indstillet til OFF, eller GPS-modtageren

indikator fungerer ikke normalt.

Problem P () Videokameraet kan ikke finde et GPS-signal, derfor kan det ikke
triangulere. Brug videokameraet i et dbent omrade.

Behandling M Videokameraet bekraefter GPS-signalet og vil snart kunne
modtage oplysninger om placering. Vent, til videokameraet har
fuldfert trianguleringen.

Triangulering M Videokameraet modtager et GPS-signal og kan modtage
oplysninger om placering.

Triangulering >l Videokameraet modtager et staerkt GPS-signal og kan modtage

oplysninger om placering.

* GPS-kontakten er som standard indstillet til ON. Film og billeder, der er optaget under trianguleringen af
GPS, vil blive optaget med oplysninger om placering. Hvis du ikke vil optage oplysninger om placering,

skal du indstille GPS-kontakten til OFE.

* Det kan tage alt fra et par sekunder til flere minutter at modtage oplysninger om placering, nar du bruger

GPSen forste gang eller igen efter lang tids pause.

* Selv nar videokameraet er slukket, er GPS-funktionen aktiveret, s& leenge GPS-kontakten er indstillet til

ON. Serg for, at GPS-kontakten er indstillet til OFF, nér et fly letter og lander.

¢ Du ka£1 muligvis ikke modtage oplysninger om placering, afhangigt af kvaliteten pd GPS-modtagelsen.
o Nar ¥Q vises, og det tager noget tid at triangulere, skal du indstille GPS-kontakten til OFF og derefter til

ON igen.



Map Index

Det sted, film og billeder blev optaget, er

markeret pa et kort. Du kan veelge en film

eller et billede efter optagelsens placering.

Velg det optagemedie, som indeholder

den film eller det billede, du vil afspille, for

handlingen udfores.

* Du kan kun bruge Map Index til film og
billeder, som har oplysninger om placering,
der blev optaget med GPS-kontakten indstillet
til ON.

* Du kan ikke bruge Map Index med billeder, der
er optaget pd "Memory Stick PRO Duo".

o W vises i overste hojre hjorne af
miniaturen for filmen eller billedet, der
ikke har oplysninger om placering.

ED Tryk pa =3 (VIEW IMAGES).
VISUAL INDEX-skarmen vises.

E Tryk pa & (§VIEW IMAGES) —
[BIMAP].
Vender tilbage til VISUAL
INDEX-skarmen

Viser billeder

[1]Forrige

[2]Naeste

[8]Malestoksforhold

[4]Billedmarker

* Du kan @ndre mélestoksforholdet
ved hjelp af zoomknappen eller
zoomknapperne (W: storre, T: mindre).

* Det punkt, som du rerer pé kortet, bliver
automatisk centreret. Hvis du holder nede
Ppé et bestemt punkt, bliver kortet ved med
at centrere.

E Tryk pa billedmarkeren, der hvor
du optog film og billeder, for at
starte afspilningen.

Billedmarkeren bliver rod. Film og
billeder, der blev optaget pa den
péageldende placering, vises i venstre
side af skeermen.

ﬂ Tryk pa den gnskede film eller
det gnskede billede.

Afspilningen starter fra den valgte
sekvens.

e Kortet vises altid med nord i toppen.

* Nar du optager flere film og billeder pd samme
placering, vil den nyeste film eller det nyeste
billede blive vist pA LCD-skeermen.



¢ Du kan ogsa fa vist Map Index-skaermen
ved at trykke pa i (HOME) — 5 (VIEW
IMAGES) — [BIMAP].

* Du kan ogsa soge efter miniaturen for den
film eller det billede, som du vil afspille, ved at
trykke pi E/E i trin 3. Filmens eller billedets
optagelsesplacering vises midt pa kortet.

YOUR LOCATION

Du kan fa vist den aktuelle placering pa et
kort.

Indstil GPS-kontakten til ON, s&
videokameraet kan modtage de aktuelle
oplysninger om placering.

Tryk pad 80O (6&YOUR LOCATION) pa
optageskaermen.

Den aktuelle placering er vist og markeret i
midten af LCD-skeermen.

Hvis du trykker et bestemt sted pa
skeermen, viser kortet omradet med det
pégeeldende punkt i midten.

Tryk pa @ (your location) nederst til
venstre pd LCD-skarmen for at flytte den
aktuelle placering tilbage til midten.

Sadan lukker du mappeskaermen
Tryk pa [X].

® Bemaerkninger
 Kortet vises altid med nord i toppen.

@ Tip!

* Du kan @ndre méalestoksforholdet ved hjaelp af
zoomknappen eller zoomknapperne (W: storre,
T: mindre).

* Videokameraet modtager de aktuelle

oplysninger om placering hver 10. sekund.

Visningen af midtermarkoren etc. vises

forskelligt, atheengigt af statussen pa den

aktuelle foresporgsel.

Nar videokameraet ikke kan modtage

oplysninger om den aktuelle placering, bliver

midtermarkeren grd, og kortet viser den sidst
modtagne placering.

* Hyvis du holder nede p4 et bestemt punkt, bliver
kortet ved med at centrere.

* Du kan ogs4 fa vist den aktuelle placering ved at
trykke pa % (HOME) — B3 (OTHERS) —
[6YOUR LOCATION].

AUTO CLOCK ADJ/AUTO AREA ADJ

Dit videokamera kan automatisk sikre

en nejagtig tid og kompensere for
tidsforskellen ved at fa oplysninger om tid
og sted fra GPSen.

EN Tryk pa ¢ (HOME) —
&= (SETTINGS) — [CLOCK/ A
LANG] — [AUTO CLOCK ADJ1/
[AUTO AREA ADJ].

[ Tryk pa den gnskede indstilling
— Ok — 2] — [X].

@ Bemaerkninger

* Du skal indstille dato og klokkeslet pd
videokameraet for brug.

* Der kan veere et par sekunders forskel, selvom
[AUTO CLOCK AD]J] er aktiveret.



e Uret justeres automatisk af [AUTO CLOCK
ADJ], nar du slukker videokameraet, hvis

det modtager et GPS-signal, mens det er i
brug. Uret justeres ikke, for videokameraet er
slukket. Uret justeres heller ikke, medmindre
videokameraet modtager et GPS-signal, selvom
GPS-kontakten er indstillet til ON.

[AUTO AREA AD]J]-funktionen kompenserer
automatisk for tidsforskellen, nar den registrerer
en tidsforskel i forhold til det aktuelle omréde.
Uret justeres muligvis ikke automatisk til den
korrekte tid, athaengigt af det land/den region,

der er valgt til videokameraet. Hvis dette er
tilfeeldet, skal du indstille [AUTO CLOCK AD]J]
og [AUTO AREA AD]] til [OFF].

COORDINATES

Under afspilning kan dit videokamera vise
koordinatoplysningerne, som er registreret
pé film og fotos.

Tryk pa ¢ (HOME) — & (SETTINGS)
— [VIEW IMAGES SET] — [DATA
CODE] — [COORDINATES] — [oK] —
Bl— X1

o O
1007112}

[1]Breddegrad
[2]Lengdegrad

Fejlfinding

Videokameraet modtager intet GPS-
signal.

¢ Videokameraet kan méske ikke modtage
radiosignaler fra GPS-satellitter pa grund
af hindringer. Tag kameraet hen til et dbent
omrade, og indstil GPS-kontakten til ON igen.

Videokameraets aktuelle placering pa
kortet passer ikke med den faktiske
aktuelle placering.

* Fejlmargenen af radiosignaler fra GPS-

satellitter er stor. Fejlmargenen kan veere op til
flere hundrede meter bred.



Om GPS

GPS-systemet bestar af flere end 24 GPS-
satellitter. GPS-modtageren modtager
radiosignaler fra satellitterne og laver en

beregning af den aktuelle placering af modtageren

baseret pa baneoplysninger (almanakdata) og
signalernes transporttid etc.

Beregning af en placering kaldes "triangulering".
GPS-modtageren kan beregne placeringens
breddegrad og leengdegrad ved hjelp af de
signaler, den modtager fra 3 eller flere satellitter.
¢ Da GPS-satellitternes placering konstant

eendrer sig, kan det tage leengere tid at beregne

placeringen, alt, atheengigt af hvor og hvornér
videokameraet bruges, eller modtageren kan
maske slet ikke beregne placeringen.

"GPS" er et system, som beregner

geografiske placeringer ved hjaelp af
triangulationsradiosignaler fra GPS-satellitter.
Undga at bruge videokameraet pa steder, hvor

radiosignaler bliver blokeret eller reflekteret
sasom i skyggeomréder blandt bygninger eller
traeer. Brug videokameraet pa abne steder.

Du kan muligvis ikke optage oplysninger om
placeringer pa steder eller i situationer, hvor
radiosignalerne fra GPS-satellitterne ikke kan
né frem til kameraet, som i folgende tilfeelde.
— I tunneller, indenders eller i skyggen af

bygninger.

— Mellem hoje bygninger eller i smalle gader
omgivet af bygninger.

— Placeringer under jorden, omgivet af tet
skov, under en hgjbro eller steder, hvor der
genereres magnetfelter sisom i naerheden af
hejspaendingskabler.

— I neerheden af udstyr, som udsender
radiosignaler p4 samme frekvensbdnd som
videokameraet: i nerheden af 1,5 GHz-
bandsmobiltelefoner etc.

Om trianguleringsfejl

* Hvis du flytter dig til en anden placering, lige
efter du har indstillet GPS-kontakten til ON,
kan det tage laengere tid for videokameraet at
starte trianguleringen, ssmmenlignet med nar
du bliver pa samme sted.

Fejl, der skyldes GPS-satellitters position
Videokameraet triangulerer automatisk din
nuvarende position, nar videokameraet
modtager radiosignaler fra 3 eller flere
GPS-satellitter. Den tilladte greense for
trianguleringsfejl, der tillades af GPS-satellitter,
er pa ca. 30 m. Alt afheengigt af placeringens
omgivelser kan trianguleringsfejlen vaere storre.
I disse tilfeelde passer din aktuelle placering
maske ikke til placeringen pé kortet, som er
baseret pa GPS-oplysninger. GPS-satellitterne
er imidlertid styret af det amerikanske
forsvarsministerium, og der kan ske en bevidst
andring af ngjagtighedsgraden.

Fejl under trianguleringsprocessen
Videokameraet krever oplysninger om
placering hvert 10. sekund under triangulering.
Der er en mindre tidsforskel mellem det
tidspunkt, hvor oplysningerne om placeringen
modtages, og tidspunktet, hvor oplysningerne
registreres i billedet. Derfor kan det ske, at
placeringen af optagelsen ikke passer preaecis

til placeringen pa kortet, som er baseret pa
GPS-oplysninger.

Om forbud mod brug af GPS ombord pa fly

Nar et fly letter og lander, skal GPSen slés fra,
og videokameraet skal slukkes, saidan som du
bliver bedt om af flypersonalet. I andre tilfeelde
skal GPSen bruges i henhold til reglerne for
det pagzldende sted eller den pageldende
situation.

Om kortdata

Videokameraet indeholder kortdata til folgende
lande/omrader.Europa, Japan, Nordamerika,
Oceanien osv.

Det indbyggede kort styres af folgende firmaer:
Kort over Japan styres af Zenrin Co., Ltd., mens
andre omréder styres af NAVTEQ.

De medfolgende kortdata er fra
produktionstidspunktet for denne vejledning.
GPS-kort vises i todimensional grafik, bortset
fra seerlige landmaerker i Japan, som vises i 3D.
Du kan ikke andre sprog pa kortet.

Du kan ikke opdatere kortdataene.

Kortets mélestoksforhold er fra 25 m til 6.000
km.



0Om det geografiske koordinatsystem

* Der anvendes det geografiske koordinatsystem
"WGS-84".

0Om ophavsrettigheder

* Videokameraets kortdata er beskyttet under
ophavsrettigheder. Uautoriseret kopiering eller
anden brug af kortdata kan stride imod love om
ophavsrettigheder.

Om navigationsfunktionen
* Videokameraet har ikke en navigationsfunktion,
som bruger GPS.
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GPS-toimintojen kdyttaminen

Tissd osassa kuvataan videokameran sisiltimien GPS-toimintojen kiyttiminen sekd annetaan
joitakin tarkeitd huomautuksia. Lue seuraavat ohjeet ja katso myds vakiovarusteisiin siséltyvid
”Kiyttdohjeet” ennen kuin kiytit videokameraa.

Mika on GPS?

GPS (Global Positioning System) on ] L

jarjestelmd, joka laskee maantieteellisen ‘Q‘ I ‘0‘

sijainnin erittdin tarkkojen yhdysvaltalaisten ‘\ == ,‘
s s - ¢ 4

avaruussatelliittien perusteella. Jarjestelmén * /

N
avulla on mahdollista maarittdd oma
sijaintinsa maapallolla tarkasti. m’,’)

Kaytettavat GPS-toiminnot

I Map Index

Voit etsid videon tai valokuvan kartalta kuvauspaikan mukaan.

I YOUR LOCATION

Voit ndyttdd sijaintisi kartalla.

I AUTO CLOCK ADJ / AUTO AREA ADJ

Videokamera sditdd kellonajan ja aikaeron kullakin alueella automaattisesti.



GPS-toiminnon kdyttaminen

Aseta GPS-kytkin asentoon ON (LCD-nytolla nikyy M8). Videokamera alkaa yrittid
kolmiomittausta. Kun videokamera onnistuu kolmiomittauksessa, se tallentaa paikkatiedot
hetkelld, jolloin videot ja valokuvat tallennetaan. Tunnistat GPS-kytkimen vakiovarusteisiin
sisaltyvien "Kéyttdohjeet” avulla.

@ Huomautuksia
¢ Ilmaisin muuttuu GPS-signaalin vahvuuden mukaan.

Kolmiomittauksentila | GPS-ilmaisimet | GPS-vastaanoton tila

Toiminto ei Eiilmaisinta | GPS-kytkin on asennossa OFF, tai GPS-vastaanotin ei toimi

kaytossa normaalisti.

Vaikea P () Videokamera ei 16ydd GPS-signaalia eikd siksi voi suorittaa
kolmiomittausta. Kdyt4 videokameraa avoimella paikalla.

Kasittelee M Videokamera vahvistaa GPS-signaalia ja pystyy pian hakemaan
paikkatiedot. Odota, ettd videokamera paittda kolmiomittauksen.

Kolmiomittaa M Videokamera vastaanottaa GPS-signaalia ja voi hakea
paikkatiedot.

Kolmiomittaa 2l Videokamera vastaanottaa vahvaa GPS-signaalia ja voi hakea
paikkatiedot.

* Oletuksena GPS-kytkin on ON-asennossa. Videot ja valokuvat, jotka on kuvattu GPS-kolmiomittauksen
aikana, tallennetaan paikkatietojen kanssa. Jos et halua tallentaa paikkatietoja, aseta GPS-kytkin asentoon
OFFE

¢ Paikkatietojen hakeminen voi kestdd useista sekunteista useisiin minuutteihin, kun kiytit GPS-toimintoa
ensimmdistd kertaa tai pitkdn tauon jalkeen.

 Vaikka videokamera on sammutettu, GPS-toiminto toimii niin kauan kuin GPS-kytkin on asennossa ON.
Varmista, ettd GPS-kytkin on asennossaOFF lentokoneen noustessa ja laskeutuessa.

 Paikkatietojen hakeminen ei vélttdmattd onnistu, jos GPS-vastaanotto on heikko.

* Kun esilli on ¥Q ja kolmiomittaus kestdd kauan, aseta GPS-kytkin asentoon OFF ja sitten takaisin
ON-asentoon.




Map Index

Videoiden ja valokuvien kuvauspaikka on
merkitty kartalle. Voit valita videon tai
valokuvan kuvauspaikan mukaan. Valitse
ennen titi toimintoa tallennusviline, joka
sisdltdd toistettavan videon tai valokuvan.
* Voit kiyttad Map Index -hakemistoa vain
sellaisten videoiden ja valokuvien kanssa, joihin
on tallennettu paikkatiedot GPS-kytkimen
ollessa asennossa ON.
* Map Index -toimintoa ei voi kiyttid "Memory
Stick PRO Duo” -muistikortille tallennettujen
valokuvien kanssa.

ED Paina =3 (VIEW IMAGES) -
painiketta.

Nikyviin tulee VISUAL INDEX
-ndytto.

71 valitse & (£ VIEW IMAGES) —
[BIMAP.

Paluu VISUAL INDEX -néytolle

\,_osoyrognE- Bl'glaqlﬂ@

Nayttad valokuvat

Edellinen

[2]Seuraava

[8]Mittakaava

[4]Kuvamerkki

* Voit suurentaa mittakaavaa zoomausvivun
tai zoomauspainikkeiden avulla (W:
suurempi, T: pienempi).

* Kosketettava paikka vierittyy
automaattisesti keskelle. Jos pidit kohtaa
painettuna, karttaa jatkaa vierittymista.

* | nikyy videon tai valokuvan, johon ei
liity paikkatietoja, pikkukuvan oikeassa
yldkulmassa.

12]] Kosketa kuvamerkkis kohdassa
jossa kuvasit toistettavat videot
ja valokuvat.

Kuvamerkki vaihtuu punaiseksi.
Kyseiselld paikalla kuvatut videot/
valokuvat tulevat ndyton vasemmalle
reunalle.

ﬂ Valitse haluamasi video tai
valokuva.

Toisto alkaa valitusta kohtauksesta.

¢ Kartalla ndytetdan aina pohjoinen ylhaalla.

* Kun kuvaat useita videoita ja valokuvia samassa
paikassa, viimeksi kuvattu video tai valokuva
naytetaan LCD-néytolld.

* Voit ndyttid myos Map Index -ndytén
valitsemalla f (HOME) — B (VIEW
IMAGES) — 83[MAP].



* Voit hakea myds haluamasi videon tai
valokuvan pikkukuvaa valitsemalla /B4
vaiheessa 3. Videon tai valokuvan kuvauspaikka
niytetdan kartan keskelld.

YOUR LOCATION

Voit néyttdd sijaintisi kartalla.
Aseta GPS-kytkin asentoon ON, jotta
videokamera voi hakea sijaintisi tiedot.

Kosketa 8& (6YOUR LOCATION)
-painiketta kuvausnaytolla.

[
% YOUR LOCATION 3

IRRE
il

Sijaintisi néytetadan merkittynd LCD-n4yton
keskelld.

Jos kosketat jotain kohtaa néytoll4, kartta
nayttad alueen niin, ettd kosketettu kohta
on sen keskelld.

Valitse @ (your location) LCD-niytén
vasemmasta alakulmasta, jos haluat siirtad
oman sijaintisi takaisin keskelle.

Karttanayton sulkeminen
Kosketa [X]-painiketta.

@ Huomautuksia
e Kartalla ndytetddn aina pohjoinen ylhaalld.

@ Vihjeita

* Voit suurentaa mittakaavaa zoomausvivun tai
zoomauspainikkeiden avulla (W: suurempi, T:
pienempi).

* Videokamera péivittad sijaintisi tiedot 10
sekunnin vilein. Naytto, kuten keskimerkki jne.,
nayttai erilaiselta tietojen haun tilan mukaan.

* Kun videokamera ei pysty hakemaan sijainnin
tietoja, keskimerkki muuttuu harmaaksi ja
kartalla nakyy viimeksi haettu sijainti.

* Jos pidat kohtaa painettuna, karttaa jatkaa
vierittymista.

* Voit nayttia sijaintisi my6s valitsemalla
A (HOME) — BB (OTHERS) — [65YOUR
LOCATION].

AUTO CLOCK ADJ/AUTO AREA ADJ

Videokamera voi pitdé ajan oikeana ja
korjata aikaeron automaattisesti hakemalla
aika- ja paikkatiedot GPS:n kautta.

EN valitse & (HOME) — &
(SETTINGS) — [CLOCK/faILANG]
— [AUTO CLOCK ADJ]/ [AUTO
AREA ADJ].

2 valitse haluamasi asetus —
—E—[X].

@ Huomautuksia

* Videokameran péivimaiari ja kellonaika on
asetettava ennen videokameran kiyttoa.

* Muutaman sekunnin eroja voi olla, vaikka

[AUTO CLOCK ADYJ] olisi kiytossa.

[AUTO CLOCK ADJ] séitié kellon

automaattisesti, kun sammutat videokameran,

jos videokamera vastaanottaa GPS-signaalia

kiyton aikana. Kello sdédetddn vasta, kun

videokamera sammutetaan. Kelloa ei myoskdan
sdddetd, jos videokamera ei vastaanota GPS-
signaalia, vaikka GPS-kytkin on ON-asennossa.
[AUTO AREA ADJ]-toiminto korjaa aikaeron
automaattisesti, kun se havaitsee sellaisen alueella.
Kelloa ei vilttimatta sdddetd oikeaan aikaan
automaattisesti videokameralla valitusta
maasta/alueesta riippuen. Aseta tilloin [AUTO
CLOCK ADJ]-ja [AUTO AREA ADJ]-
asetukseksi [OFF].



COORDINATES

Toiston aikana videokamera voi nayttda
videoihin ja valokuviin tallennetut
koordinaattitiedot.

Valitse A (HOME) — & (SETTINGS)
— [VIEW IMAGES SET] — [DATA
CODE] — [COORDINATES] — [oK] —
BEl—[x].

2 [CZ160min}
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Leveysaste
[2]Pituusaste

Vianmaaritys

Videokamera ei vastaanota GPS-signaalia.

* Videokamera ei ehkd pysty vastaanottamaan
signaaleja GPS-satelliiteista esteiden vuoksi.
Tuo videokamera avoimelle alueelle ja aseta
GPS-kytkin uudelleen ON-asentoon.

Videokameran sijainti kartalla eroaa
todellisesta sijainnista.

* GPS-satelliittien radiosignaalin
virhemarginaali on suuri. Virhemarginaali voi
suurimmillaan olla useita satoja metreji.



Tietoja GPS:sta

GPS-jdrjestelmi koostuu vahintdin 24 GPS-
satelliitista. GPS-vastaanotin vastaanottaa
radiosignaaleja satelliiteista ja laskee
vastaanottimen sijainnin kiertoratatietojen,
signaalin matka-ajan ynni muiden tietojen
perusteella.

Sijainnin maaritysti kutsutaan
“kolmiomittaukseksi”. GPS-vastaanotin voi
madarittad sijainnin leveys- ja pituusasteen, jos se
vastaanottaa signaaleita vihintdan 3 satelliitista.
Koska GPS-satelliittien sijainnit vaihtelevat

jatkuvasti, sijainnin madrittiminen voi

kestdd tai ei onnistu lainkaan videokameran
kayttopaikan ja -ajan mukaan.

"GPS” on jdrjestelmd, jossa maantieteellinen
sijainti madritetddn kolmiomittaamalla GPS-
satelliittien radiosignaaleista. Valta kayttimastd
videokameraa paikioissa, missd radiosignaalit
estyvat tai heijastuvat, kuten rakennusten,

puiden jne. varjostamissa paikoissa. Kaytd
videokameraa avoimissa ympiristoissa.
Paikkatietojen tallentaminen ei ehkd onnistu
esimerkiksi seuraavissa paikoissa tai tilanteissa,
joissa GPS-satelliittien radiosignaalit eivat

saavuta videokameraa.

— Tunneleissa, sisitiloissa ja rakennusten
varjossa.

— Suurten rakennusten vilissa tai kapeilla
kujilla.

— Metroasemilla, tiheiden puiden varjossa,
sillan alla tai paikoissa, missé syntyy
magneettikenttid, kuten voimalinjojen
liheisyydessa.

— Lahell4 laitteita, jotka tuottavat
radiosignaaleja samalla taajuudella kuin
videokamera: 1,5 GHz:n matkapuhelimet, jne.

Tietoja kolmiomittausvirheista

* Jos siirryt toiseen paikkaan heti asetettuasi
GPS-kytkimen asentoon ON, kolmiomittauksen
aloittaminen voi kestd4 pitempéén, kuin jos
pysyisit samassa paikassa.

* GPS-satelliittien sijainnin aiheuttama virhe
Videokamera kolmiomittaa automaattisesti
sijaintisi, kun se vastaanottaa radiosignaalit
vihintddn 3 GPS-satelliitista. GPS-satelliittien
sallima kolmiomittausvirhe on noin 30 m.
Sijaintiympériston mukaan kolmiomittausvirhe
voi olla suurempi. Siind tapauksessa todellinen
sijaintisi ei ehkd vastaa sijaintia GPS-tietoihin
perustuvalla kartalla. GPS-satelliitteja hallitsee
Yhdysvaltain puolustusministerié ja tarkkuutta
voidaan muuttaa tarkoituksellisesti.

Virhe kolmiomittausprosessin aikana
Videokamera piivittd4 sijaintisi tiedot 10
sekunnin vilein kolmiomittauksen aikana.

Hetken, jolloin sijaintitiedot haetaan, ja hetken,
jolloin ne tallennetaan kuvaan, vililld on pieni
aikaero, ja siksi todellinen tallennettu sijainti

ei ehkd tdysin vastaa sijaintia GPS-tietoihin
perustuvalla kartalla.

GPS-jérjestelmédn kayton rajoittaminen lentokoneissa

* Lentokoneen nousun ja laskun aikana
GPS-kytkin tulee asettaa OFF-asentoon ja
videokamera sammuttaa, kuten lentokoneen
henkilékunnan antamissa ohjeissa kehotetaan.
Kiyta muissa tapauksissa GPS-jarjestelméd
paikkaan ja tilanteeseen soveltuvien maaraysten
mukaan.

Tietoja karttatiedoista

* Videokamera sisiltad karttatietoja seuraavista
maista/alueista.

Eurooppa, Japani, Pohjois-Amerikka, Oseania
jne.

* Sisddrakennetun kartan tiedot ovat seuraavilta
toimittajilta; Japani: Zenrin Co., Ltd., muut
alueet: NAVTEQ.

* Karttatiedot on péivitetty timén oppaan
julkaisupdivana.

* GPS-kartat nakyvit 2-ulotteisena grafiikkana
lukuunottamatta tiettyja Japanin maamerkkeji,
jotka néytetddn 3-ulotteisina.

* Kartan kielti ei voi vaihtaa.

¢ Karttatietoja ei voi péivittad.

* Kartan mittakaava on 25 m/6 000 km.



Tietoja maantieteellisestd koordinaattijdrjestelmasta

* Kiaytossd on ”WGS-84”-koordinaattijarjestelma.

Tietoja tekijénoikeuksista

* Videokameran kartatiedot ovat
tekijanoikeussuojattuja. Karttatietojen luvaton
kopiointi tai muu kiyttd voi olla lainvastaista.

Tietoja navigointitoiminnosta
* Videokamerassa ei ole GPS-jirjestelmaa
kayttdvad navigointitoimintoa.
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Printed in Japan

Gedruckt auf Papier mit 70% oder mehr
Recyclinganteil mit Druckfarbe auf Pflanzenélbasis
ohne VOC (fliichtige organische Bestandteile).

Gedrukt op 70% of hoger kringlooppapier met VOC
(vluchtige organische verbinding)-vrije inkt op basis
van plantaardige olie.

A impressio foi feita em papel reciclado a 70% ou mais
utilizando tinta a base de 6leo vegetal isenta de COV
(composto organico volatil).

Stampato su carta riciclata al 70% o pili con inchiostro
a base di olio vegetale senza COV (composto organico
volatile).

Extunwpévo oe 70% 1) mepLocdTEPO aVAKVKAWUEVO
xapTi pe xprion pelaviod Pactopévov oe YuTIKA
€haua, mov Sev epmepiéxet IIOE (TTtntikég Opyavikég
Evwoeig).

VOC (Ugucu Organik Bileske) igermeyen bitkisel yag
mengeli miirekkeple, %70’ veya daha fazlasi yeniden
kazanilmig kagida basilmugtur.

Wydrukowano na papierze wyprodukowanym w co
najmniej 70% z makulatury, przy uzyciu tuszu na bazie
oleju roélinnego, nie zawierajacego lotnych zwigzkow
organicznych.

Vytisténo na papiru, ktery je recyklovan ze 70% nebo
vice pomoci inkoustu bez VOC (prchavé organickd
slou¢enina) vyrobeného na bdzi rostlinného oleje.

70 vagy nagyobb szdzalékban tjrahasznositott papirra,
illékony szerves vegyiiletektél mentes, névényi olaj
alapu tintaval nyomtatva.

Vytla¢ené na papieri, ktory je recyklovany zo 70%
alebo viacej s pouzitim atramentu vyrobeného na baze
rastlinného oleja bez nestélych organickych zlucenin.

Tiparit pe hértie reciclatd in proportie de 70% sau mai
mult, cu cerneala pe baza de ulei vegetal fard compusi
organici volatili (VOC).

Tryckt pa minst 70% &tervunnet papper med
vegetabilisk olje-baserad firg utan littflyktiga organiska
foreningar.

Trykt pd 70% eller derover genbrugspapir med
planteoliebaseret tryksvaerte uden VOC (flygtige
organiske forbindelser).

Painettu vahintddn 70% kierritetylle paperille
kayttien haihtuvista orgaanisista yhdisteistd vapaata
kasvisoljypohjaista mustetta.
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